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Genesis RMN
Valmistettu seuraavan Yhdysvaltain patentin alaisuudessa:
7,774,046

Muita patentteja mydnnetty ja haettu.

Stereotaxisin tavaramerkit

e Navigant, Niobe ja Cardiodrive ovat Stereotaxis, Inc.:n tavaramerkkeja, jotka on
rekisterdity Yhdysvalloissa, Euroopan yhteis6ssa, Yhdistyneessa kuningaskunnassa ja
Japanissa.

e Genesis RMN on Stereotaxis, Inc.:n tavaramerkki, joka on rekisterdity Yhdysvalloissa.

e jConnect on Stereotaxis, Inc.:n tavaramerkki, joka on rekisterdity Yhdysvalloissa.

e (Odyssey on Stereotaxis, Inc.:n tavaramerkki, joka on rekisterdity Yhdysvalloissa,
Euroopan yhteisdssa ja Yhdistyneessa kuningaskunnassa.

e Odyssey Cinema on Stereotaxis, Inc.:n tavaramerkki, joka on rekisterdity Euroopan
yhteisdssa ja Yhdistyneessa kuningaskunnassa.

e Odyssey Vision, e-Contact, Vdrive, Bullseye, NavilLine, NaviView, QuikCAS ja TargetNav
ovat Stereotaxis, Inc.:n tavaramerkkeja.

Muut tavaramerkit

e CARTO 3, LASSO, PENTARAY, SOUNDSTAR, NAVISTAR, THERMOCOOL, CELSIUS RMT ja
CELSIUS THERMOCOOL RMT ovat Biosense Websterin rekisteroityja tavaramerkkeja.
e AcQMap on Acutus Medicalin rekisteroity tavaramerkki.

Kaikki muut tdssa asiakirjassa esiintyvat tuotemerkit, tuotenimet ja/tai tavaramerkit ovat
vastaavien omistajiensa omaisuutta.

EMC-direktiivia koskeva lausunto

EMC-direktiivin Testien mukaan tama laite tayttda ladkintalaitedirektiivin
vaatimustenmukaisuus | 93/42/ETY sahkdmagneettiset vaatimukset. Taman direktiivin
vaatimusten tayttdminen perustuu seuraavien harmonisoitujen
standardien vaatimusten tayttamiseen:

Paastot: Niobe: IEC 60601-1-2:2007

EN55011, FCC Osa 15.109(g), FCC Osa 15.107(a) ja ICES-003,
EN61000-3-2:2006 +A1:2009 +A2:2009, EN61000-3-3:2013
Genesis: IEC 60601-1-2, painos 4.0 (helmikuu 2014)

CISPR 11, painos 6.1 (kesakuu 2016), luokka A (kaytto
sairaaloissa)

Hairionsieto: Niobe: EN 60601-1-2:2015, EN61000-4-2:2009, EN61000-4-
3:2006 +A1:2008 +A2:2010, EN61000-4-4:2012, EN61000-4-
5:2006, EN61000-4-6:2009, EN61000-4-8:2010, EN61000-4-
11:2004

Genesis: IEC 60601-1-2 painos 4.0 (2014-02), IEC 61000-4-2
painos 4.0 (2008-12), IEC 61000-4-3 painos 3.2 (2010-04),

IEC 61000-4-4 painos 3.0 (2012-04), IEC 61000-4-5 painos 3.0
(2014-05) + AMD: 2017, IEC 61000-4-6 painos 4.0 (2014
COR2015), IEC 61000-4-8 painos 2.0 (2009-09),

IEC 61000-4-11 painos 2.0 (2004-03) + AMD1:2017

Tata laitteistoa kaytettdessa on varmistettava, etta muut sen ldhelle asennetut laitteet
noudattavat niihin soveltuvia EMC-standardeja. Navigant ja Stereotaxis RMNS on suunniteltu
asennettavaksi ja kaytettavdksi sairaaloissa.
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Turvallisuusstandardeja koskeva lausunto

Turvallisuusstandardien Testien mukaan tama laite tayttda sahkokayttdisia
vaatimustenmukaisuus ldakintalaitteita koskevan standardin IEC 60601-1

olennaista suorituskykya:
Standardi: Niobe: ANSI/AAMI ES60601-1:2005+A2 (R2012) +A1
CAN/CSA-C22.2 No. 60601-1:14

Genesis: CAN/CSA-C22.2 No. 60601-1:14

ANSI/AAMI ES60601-1:2005+A2 (R2012) +A1

IEC 60601-1: 2005 + KORJ. 1:2006 + KORJ. 2:2007 +
AM1:2012 (tai IEC 60601-1: 2012 uusintapainos)

Muut asiakirjat EB:I

HDW-0312 Niobe-kdyttoopas

HDW-0331 e-Contact-moduulin kayttéohje

HDW-0358 Genesis RMN-kayttdopas

HDW-0367 iConnect-kayttéopas

Yhteensopivien laitteiden ja/tai jarjestelmien asiakirjat.

Kayttoolosuhteet

seuraavat yleiset vaatimukset koskien perusturvallisuutta ja

Lampétila: 15-30 °C
Kosteus: 20-75 %, ei kosteuden tiivistymista
Ilmanpaine: 70-106 kPa

Sdilytys- ja kuljetusolosuhteet

Lampétila: -10...+50 °C
Kosteus: 20-95 %
Ilmanpaine: 70-106 kPa

Stereotaxisin oheisjarjestelmat

Jarjestelma Osanumero

Niobe Siemens-viitenumero: 001-006000-1
Philips-viitenumero: 001-006100-1
Model S -viitenumero: 001-006200-1

Genesis RMN Viitenumero: 001-011000-1
Model S -viitenumero: 001-011000-3
Cardiodrive 001-004115-X
e-Contact-moduuli 001-003680-1
iConnect* 001-009040-1

*Saatavilla vain EU:ssa.

A VAROITUS: Tatd laitetta ei saa muunnella. Navigant-jérjestelmésséa ei ole
kayttajan huollettavia osia. Kayttdja ei saa yrittda purkaa mitaan Navigant-
jarjestelman osaa.
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A VAROITUS: Sahkoiskuvaaran valttamiseksi taman laitteen saa liittda vain
maadoitettuun pistorasiaan.

Havittaminen

Tama tuote on kierrdatettava eikd sitd saa havittaa sekajatteenad (se on WEEE-romua
standardin EN 50419 liitteen IV mukaisesti).

Jatteet ja kierratys

Urakoitsija vastaa Navigant-jarjestelman metalliromun ja elektroniikan havittamisesta ja

kierratyksesta.
Suositeltu urakoitsija: Walch Recycling & Edelmetalle ﬁ
I

Huomautus kayttajalle ja/tai potilaalle

Kaikki laitteeseen liittyvat vakavat haittatapahtumat on ilmoitettava valmistajalle ja sen
jasenvaltion toimivaltaiselle viranomaiselle, jossa kayttdja ja/tai potilas sijaitsee.

Kannen kuva

Kannen kuva © 2021, 2024 Stereotaxis, Inc.
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Johdanto

Navigant-tyoasema™ (NWS) on ohjelmistosovellusten alusta, joka on suunniteltu
yksinkertaistamaan  kliinisia  tyonkulkuja. Navigant toimii yhdessa Stereotaxiksen
robottimagneettinavigointijarjestelman (RMNS) (esim. Niobe™ tai Genesis RMN™) helpottaen
katetrointilaboratorioiden ja elektrofysiologisten laboratorioiden toimintojen yhdistamista seka
parantaen automaatiota ladkinnallisten laitteiden robottimagneettinavigoinnin aikana. Navigant-
jarjestelmddn on integroitu yhteensopiva digitaalinen fluoroskopiajarjestelma, jotta ladkari saa
reaaliaikaista ohjausta interventiotoimenpiteen aikana. Navigant-jarjestelmd kommunikoi
kartoitusjdrjestelmien kanssa integroidun kartoituksen ja navigoinnin mahdollistamiseksi. Katso
seuraavasta osiosta lisatietoja koskien oheisjarjestelmia.

‘ig Huomautus: Niobe-jdrjestelma sisdltda Niobe RMN-, Navigant- ja Cardiodrive™.-
jarjestelmat. Genesis-jarjestelma sisaltda Genesis RMN-, Navigant- ja Cardiodrive-
jarjestelmat. Navigant-jarjestelman ominaisuudet voivat olla jarjestelmdkohtaisia
riippuen kaytossa olevasta Stereotaxis RMNS -jdrjestelmasta.

Oheisjarjestelmat

Sen maadrittamiseksi, mita magneettisesti yhteensopivia laitteita,
radiotaajuusablaatiogeneraattoreita ja digitaalisia fluoroskopiajdrjestelmia voi kayttaa yhdessa
Navigant- ja RMNS-jdrjestelman kanssa, katso Niobe- tai Genesis RMN -jarjestelman kdyttooppaat.

Navigant kommunikoi Biosense Webster CARTO® 3 -arjestelmdn kanssa integroidun
kartoituksen ja navigoinnin mahdollistamiseksi; Navigant ei ole yhteensopiva (sitd ei ole
integroitu) CARTO 3 v7 -jarjestelmédn kanssa. OpenMapping API -ominaisuus mahdollistaa
tiedonsiirron Navigant-jarjestelman ja yhteensopiviksi testattujen kartoitusjarjestelmien valilla,
jollainen on  esimerkiksi korkearesoluutioinen = Acutus AcQMap® -kuvaus- ja
kartoitusjarjestelma.

Kunkin oheisjarjestelman dokumentaation toimittaa sen valmistaja eika niita toisteta tassa.

Kayttoaiheet
Navigant-tydasemaohjelmisto on tarkoitettu kaytettavaksi Stereotaxis RMNS-, Cardiodrive-,
Odyssey Vision™- ja/tai Vdrive™.-jarjestelmén kanssa.

Stereotaxis RMNS ja Navigant-tyoasemaohjelmisto kdytettyna yhdessa Cardiodriven tai Vdriven
kanssa antaa ladkarille keinot ohjata, viedd katetreja eteenpdin ja vetdd ne pois valvomosta kasin.

Kohdepotilasryhma

Magneettinavigointijarjestelman kohdepotilasryhmaa ovat potilaat, joille tehddan diagnostisia
ja interventionaalisia toimenpiteitd seuraavilla alueilla: syddmen oikea ja vasen puoli seka
sepelvaltimot, perifeerinen verisuonisto ja neurovaskulaariset rakenteet.



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Tarkoitetut kayttajat

Navigant-jarjestelmaa saavat kdyttaa vain patevat laaketieteen ammattilaiset, jotka ovat saaneet
kattavan koulutuksen sen kayttoon.

Vasta-aiheet

Tunnettuja vasta-aiheita ei ole.

Kliiniset hyodyt potilaille

Vahemman vakavia ja lievid potilaskomplikaatioita MNS-ablaatiotoimenpiteen aikana.
Vahemmadn haitallista sdteilyd potilaille MNS-ablaatiotoimenpiteen aikana lyhyempien
fluoroskopia-aikojen ansiosta. Valiton ja pitkdaikainen onnistuminen ja toimenpideajat ovat
samankaltaisia MNS-toimenpiteiden ja manuaalisten toimenpiteiden valilld vaarantamatta
turvallisuutta. Mahdollisuus hoitaa monimutkaisempia patologioita jarjestelmén tarkkuuden,
ulottuvuuden ja vakauden ansiosta.

Kliininen hyoty ladkarille ja hoitohenkilokunnalle
Vahemman haitallista sdteilyda MNS-ablaatiotoimenpiteen suorittavalle tai sithen osallistuvalle
kliiniselle hoitohenkilokunnalle, silld fluoroskopia-ajat ovat lyhyempiai ja jarjestelméan konsoli
sijaitsee rontgensateilyn altistusalueen ulkopuolella. Vihemmain ortopedista kuormitusta
kliiniselle henkilOstolle, silld raskaita lyijyesiliinoja ei tarvitse kdyttad MNS-ablaatiotoimenpiteen
aikana verrattuna manuaalisiin ablaatiotoimenpiteisiin, joissa suojavarusteet ovat tarpeen.
Vahemman siteilystd johtuvia posteriorisia subkapsulaarisia muutoksia (vaikutuksia
nakokykyyn).

Grafiikat ja symbolit

Varoitukset ja huomiot edeltavat tekstia ja toimenpidettd, jossa kayttdjalle, potilaalle tai laitteelle
esiintyy ~ selvda  riskid.  Yleiset = varoitukset ~on  lueteltu = Varoitukset ja
varotoimenpiteet -yhteenvedossa, joka on Turvallisuus-osiossa. Lue tarkasti varoituksiin,
huomautuksiin ja symboleihin liittyvat ohjeet. Seuraavia graafisia esityksid ja symboleja
kaytetdan tassa kayttooppaassa:

VAROITUS osoittaa mahdollisesti vaarallisen tilanteen, joka voi

VAROITUS

johtaa kuolemaan tai vakavaan vammaan, jos sita ei valteta.

HUOMIO osoittaa mahdollisesti vaarallisen tilanteen, joka voi johtaa
HUOMIO potilaan tai kayttdjan loukkaantumiseen tai laitteen vaurioitumiseen,
jos sita ei valteta.

Huomautus osoittaa tietoja, jotka voivat vaikuttaa toimenpiteen

Huomautus lopputulokseen tai -tuloksiin.
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Seuraavia graafisia symboleja kdytetdan tdssa asiakirjassa ja/tai jarjestelman osissa:

Symboli Nimi Kuvaus

N Vaihtovirta Osoittaa vaihtovirran tilan.

H EF Luettelonumero Luettelo-/osanumero.

IImaisee, ettd kdyttdjan on luettava

. kayttoohjeista tarkeét, varoittavat tiedot, kuten
Huomio . . . .. . . e
varoitukset ja varotoimet, joita el voida esittaa

itse ladkinnallisessa laitteessa.

Tuote tayttdd eurooppalaisen
ladkintalaitedirektiivin 93/42/ETY vaatimukset
C € CE-merkinti seka “so.ve}{ettavat terveytt'éi, turvallisuutta ja.

ymparistoa koskevat vaatimukset. Jos merkin
yhteydessa on mainittu numero, laite on
vaatimusten mukainen.

Tutustu ohjeisiin Katso lisdtietoja ja ohjeita kayttoohjeista.

Valmistuspaiva Laadkinnallisen laitteen valmistuspaiva.

Osoittaa hatdpysaytyspainikkeen tai

QL =

Hits Svt
atapysaytys hatapysaytyksen merkkivalon.
- Valtuutetun edustajan nimi ja osoite Euroopan
EC | REP Edustaja Euroopassa o
yhteisossa.
. Sen tahon nimi ja osoite, joka tuo
Maahantuoja g e enns .
lagkinnallisen laitteen maahan.
Sisaltaa magneetin Osoittaa, ettd laitteessa on magneetti.
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Symboli

Nimi

Valmistaja

Kuvaus

Tuotteen valmistajan nimi ja osoite.

MD

Ladkinnallinen laite

Osoittaa, ettd tuote on ladkinnallinen laite.

d

Virta

IImaisee virran tilan.

=

ONLY

Vain laakarin
maarayksesta

Huomio: Yhdysvaltain liittovaltion lain
mukaan tdman laitteen saa myyda vain ldakari
tai ladkarin méaarayksesta.

Kierrata: elektroninen
laite

Tuote, joka on Euroopan unionin elektronisten
laitteiden kierratysta koskevan sahko- ja
elektroniikkalaiteromudirektiivin (WEEE)
2002/96/EY alainen.

Katso kayttoopasta

Kayttoopas on luettava.

2 O I

Valmistajan sarjanumero tietyn lddkinnallisen

Sarjanumero laitteen tunnistamista varten.
Yhdistyneessa kuningaskunnassa (UK) asuva
. henkild, joka toimii Yhdistyneen
L St L k“? kuningaskunnan ulkopuolisen valmistajan
U KRP Yhdistyneessa . .
kuningaskunnassa puolesta Yhdistyneen kuningaskunnan

sddnnosten mukaisiin valmistajan
velvollisuuksiin liittyvissé asioissa.

Sanasto

Téssa asiakirjassa kdytetddn seuraavia termeja:

2D Kaksiulotteinen.
3D Kolmiulotteinen.
AP Anteriorinen-posteriorinen.
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AutoMap

Navigant- ja kartoitusjdrjestelmén yhdistetty ominaisuus, jonka avulla kaytt&ja
voi aloittaa automaattisten, tietokoneella ohjattavien katetriliikkeiden sarjan
syddmen kammiossa.

Buliseye-kohdistus

Navigointisuunnitelma, joka mahdollistaa vektorin suunnanmuutokset tasolle
heijastetussa polaarisessa kartassa.

C-kaari

Rontgenkuvan tehostin, joka tuottaa monitorissa nédkyvid reaaliaikaisia
rontgenkuvia ja jonka nimi tulee konfiguraatiosta, jossa C:n yldosa kaartuu
potilaan yli ja alaosa ulottuu potilaan alle.

Cardiodrive-
katetrinsiirto-
jarjestelma (CAS)

Stereotaxisin valmistama tyokalu, jonka avulla lddkari voi liikuttaa katetreja

eteen- ja taaksepdin valvomosta kasin. Kaytetdan yleisesti nimitysta Cardiodrive
tai CAS.

tyonkulun hallinta
(KTH)

CARTO 3 - Biosense Websterin jérjestelmad, jossa yhdistyvat kolmiulotteiset kartoitus- ja
jarjestelma navigointijarjestelmét Stereotaxisin RMNS-jarjestelmé&an.
Navigant-ohjelmiston ja CARTO 3 -jarjestelmdn yhdistetty ominaisuus, jonka
Click & Go avulla kdyttdja voi valita automaattisesti kohteeksi minkd tahansa pisteen
kartan pinnalta kaksoisnapsauttamalla sita.
Kliinisen

Navigant-jarjestelmédn  komponentti,  joka  suorittaa

ladketieteellisten toimenpiteiden ohjaamiseksi.

komentosarjoja

CRT Sydanta synkronoiva tahdistus.
Digital Imaging and Communications in Medicine (digitaalinen kuvannus ja
DICOM viestinta ladketieteessd, standardoitu protokolla ladketieteellisten kuvien ja
potilastietojen vaihtamiseen).
Tyokalupakki siséltaa toimintoja, joilla voi luoda ja muokata NaviLinea, kuten
Navilinen New Line (Uusi viiva), Remove Line (Poista viiva), Open/Close (Avaa/Sulje),
muokkaustila Color (Véri) ja Measure (Mittaa). Ne ovat kéytettdvissd kaikille pinnoille ja
volyymeille.
EMC Sahkomagneettinen yhteensopivuus.
EP

Elektrofysiologia.

Fluoroskopia

Rontgenlédpivalaisu tai siihen liittyva.

Fluoroskooppi

Rontgenkuvan tehostin, joka tuottaa monitorissa nédkyvid reaaliaikaisia
rontgenkuvia. Kutsutaan myos rontgeniksi tai C-kaareksi.

Robottimagneetti-

Ladketieteellinen alusta, jonka avulla lddkarit voivat ohjata katetreja,
ohjainlankoja ja muita magneettisia interventiolaitteita sydamen verisuonten ja

navigointi- kammioiden lapi hoidettaviin kohtiin ja siten vaikuttaa hoitoon. Jarjestelma

jarjestelma koostuu  tietokoneohjatuista magneeteista, jotka auttavat lddkareitd

(RMNS) suuntaamaan ja ohjaamaan yhteensopivia, magneettisesti mukautettuja
laitteita, ja joka toimii yhdessd Navigant-tydaseman kanssa.

IC Interventionaalinen tai intrakardiaalinen kardiologia.
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Ihanteellinen
rekisterointi

Ohjeet kayttdjdlle taydentavistda fluoroskopiakuvista, joista saadaan parhaat
rekisterdintitiedot.

Isosentri Rontgentekniikassa isosentrilld tarkoitetaan tilan pistettd, jonka lapi
sateilykeilojen keskisdde kulkee mistad tahansa kulmasta (AP, LAO, RAO).
nLAO Kalteva vasen anteriorinen.

Navigointitilavuus

Spatiaalinen RMNS:lle méaritelty tilavuus, jossa RMNS pystyy luomaan minka
tahansa magneettikentan suunnan RMNS:n tuottamalla
tavoitemagneettikentdn voimakkuudella. Tama tilavuus kohdistetaan siihen
samaan kohtaan, jonka rontgen-isosentri maarittaa.

Automatisoitu
Naviline-
lineaarinavigointi

Stereotaxisin = Navigant-ohjelmiston ja kartoitusjdrjestelmdn yhdistetty
ominaisuus, jonka avulla kadyttdja voi automaattisesti seurata ennalta
madriteltya linjaa kartoitusjarjestelmdn luomalla kolmiulotteisella pinnalla.
NaviLine-navigointi siirtdd katetria ennalta maardtyin askelin eteen- ja/tai

taaksepdin linjaa pitkin.

Odyssey Cinema -
jarjestelma

Lisdvarusteena Odyssey Vision -jarjestelmaan saatava taltiointijarjestelmad, joka
mahdollistaa reaaliaikaisten ja taltioitujen toimenpiteiden etdkatselun.

Odyssey Vision -
jarjestelma

Naytto- ja Kkayttoliittymapaketti, jonka avulla kayttdja voi muokata

interventiolaboratorion keskitettya hallintapistetta.

OpenMapping-
jarjestelma

OpenMapping APl -ominaisuus mahdollistaa tiedonsiirron Navigant-
jarjestelméan ja yhteensopiviksi testattujen kartoitusjdrjestelmien valilla. Naita

yhteensopivia kartoitusjarjestelmia kutsutaan OpenMapping-jarjestelmiksi.

RAO

Kalteva oikea anteriorinen.

Rekisterdintisarja

3D-mallit, jotka on tuotu Navigant-jarjestelmdan pintoina VIK-muodossa. Kun
pinnat on tuotu, kaikkia niitd siirretdan ja kasitelldan yhtena ryhmana.

RF

Radiotaajuus.

RMT

Etamagneettiteknologia. (RMT:1ld viitataan usein integroituun CARTO 3- /
RMNS-ymparistoon, joka sisédltdd yhteensopivien laitteiden kolmiulotteisen
kartoituksen ja navigoinnin seka ohjaamisen magneeteilla.)

Kohdenavigointi

Siirrd katetri automaattisesti kédyttdjan ilmaisemaan kohteeseen kayttamalla
kentdn ja CAS:n liikkeita.

Ws

Wattisekunti, energia, joka vastaa watin tehoa sekunnin ajan.

\i,r’ Huomautus:

Aiemmassa Stereotaxis-dokumentaatiossa kaytetdaan termia

magneettinavigointijirjestelmi (esim. Niobe MNS) robottimagneettinavigaatiojirjestelmdin
(esim. Genesis RMN) sijaan, vaikka jdrjestelmat ovat verrattavissa toisiinsa.
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Turvallisuus

Varoitukset

A

> B b

> B

>

VAROITUS: USA:n liittovaltion lain rajoitusten mukaan tatad laitetta saa myyda
ainoastaan ladkari tai ladkarin maarayksesta.

VAROITUS: Navigant -jarjestelmdd saavat kayttdd vain patevat ladketieteen
ammattilaiset, jotka ovat saaneet kattavan koulutuksen sen kayttoon.

VAROITUS: Kayttdjan ei tule yrittda paivittaa, konfiguroida tai suorittaa muita
kuin tuotedokumenteissa erityisesti mainittuja ohjelmia Navigant-tietokoneissa.

VAROITUS: Kaikkien toimenpidehuoneeseen tuotujen vailineiden (mm.
tippatelineet, potilaan valvontalaitteet ja happisdiliot) tulee olla turvallisia kdyttaa
magneettisessa ymparistossa. Kaikki “MRI-yhteensopivat” laitteet tayttadvat nama
vaatimukset.

VAROITUS: Kaiyttdja ei saa koskea toimenpidehuoneen monitoria samalla, kun
koskee potilasta.

VAROITUS: Kohdenavigointi on tehokkain menetelmd avoimessa
kammionavigoinnissa. Kohdenavigointi ei ota suoranaisesti huomioon potilaan
anatomiaa eikd sen tarkoituksena ole ennakoida navigointia lapan yli.

VAROITUS: Kun graafinen kuva katetrin kérjesta ja varresta nakyy Navigant-
jarjestelman ndytossd, graafinen kuva edustaa katetrin laskettua muotoa, joka
perustuu katetrin kannan alustavaan sijaintiin ja suuntaan sekd Cardiodrive-
jarjestelman katetrin varren etenemisen (tai vetdytymisen) etdisyyteen.

VAROITUS: Katetrin graafinen kuva Navigant-ndytossda edustaa katetrin
likimdardista sijaintia ja suuntaa potilaan syddmessd, kun kayttdja on saanut
uuden fluoroskopiakuvan, ja siirtdd sen rontgenjarjestelmdstd Transfer Fluoro
(Siirra fluoroskopiakuva) -painikkeella.

VAROITUS: Kohdenavigointitila on tarkoitettu tyokaluksi avustamaan ladkaria
yhteensopivan magneettilaitteen ohjaamisessa aiottuun paikkaan syddmen
kammioissa. Navigointikenttd on staattinen, joten tulokset voivat vaihdella
sykkividssa syddmessa. Stereotaxis ei vditd eikd maarita laitteen kérjen sijainnin
tasmadllisyytta = kohdenavigoinnin  avulla. Ladkdrien tulee tarkkailla
fluoroskopiakuvia ja EKG:ta korreloidakseen visuaalisen kuvan ja seurauksena
olevan laitteen karjen lopullisen sijainnin valilla.

VAROITUS: Kaiyttdjan tulee aina vahvistaa laitteen sijainti reaaliaikaisten
fluoroskopiakuvien avulla.
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A

> B b b

VAROITUS: Jos laitetta liikutetaan manuaalisesti eikd Cardiodrive-jarjestelmalld,
kaikki aiemmin tallennetut sijaintitiedot voivat mitatoityd. Ladkarin tulee poistaa
kaikki aiemmin asetetut merkinnat, kun laitetta on litkutettu manuaalisesti.

VAROITUS: Varmista katetrin liike aina reaaliaikaisten fluoroskopiakuvien
avulla. Keskeyta toimenpide heti, jos katetrin liikettd ei enda voida varmistaa.

VAROITUS: Ablaatiojarjestelméan jalkapoljinta ei saa yhdistad RF-generaattoriin
toimenpidehuoneessa. Se on tarkoitettu kdytettavaksi vain valvomossa.

VAROITUS: Jos katetri liikkuu odottamattomasti ablaation aikana, lopeta
radiotaajuusenergian antaminen.

VAROITUS: Jos toimenpiteen aikana tapahtuu kyberturvallisuusrikkomus,
paina hatapysaytyspainiketta laitteen kaikkien toimintojen lopettamiseksi. Soita
hatapuhelukeskukseen ja ilmoita epdilyttavasta toiminnasta ennen toimenpiteen
jatkamista.

Varotoimenpiteet

> B

HUOMIO: Stereotaxis RMNS hyodyntada magneettikenttdd katetrin karjen
suuntaamisessa haluttuun intrakardiaaliseen suuntaan.

HUOMIO: CARTO 3 -ruudun pisteet on tarkoitettu vain viitteeksi. Vahvista
katetrin sijainnin suunta aina paikannusmenetelmilld, esim. fluoroskopialla,
elektrogrammien lisaksi.

HUOMIO: CARTO 3 -ruudussa ndkyvat CARTO 3 -pisteet ja katetrin kdrjen
sijainti voidaan siirtdd Navigant-ruutuun. Navigant-ruudussa ndytettavaa katetrin
karkea kaytetaan vain visuaalisena viitteend navigointiapuna, ei katetrin karjen
sijainnin tunnistamiseen syddmessd. Vahvista katetrin sijainnin suunta aina
paikannusmenetelmilld, esim. fluoroskopialla, elektrogrammien lisdksi.

HUOMIO: Jos ladkari epdilee, ettd katetri on vaarassa paikassa, fluoroskopiakuva
tulee paivittad. Jos kuvien valilld ilmenee eroja, ladkdrin tulee rekisterdida
kartoitusjarjestelma uudelleen Navigant-jarjestelmaan, merkitd katetrin kanta
uudelleen ja kalibroida Cardiodrive-jarjestelma uudelleen.

HUOMIO: Automaattiset toiminnot ovat kaytettdvissa vasta QuikCAS™-
pakkauksessa olevan viivakoodin aktivoinnin jalkeen.

HUOMIO: Al laita mitdan nappaimiston paalle tai kddnna nappaimistdd ympari.
Tama voi painaa ndppdimen alas aiheuttaen ei-toivottua toistuvaa liiketta.
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Suorituskykyominaisuudet
Navigantin olennaiset suorituskykyominaisuudet

Navigantissa on useita tdssa asiakirjassa kuvattuja kayttoliittymaominaisuuksia, joiden avulla
laakari voi litkuttaa ja ohjata magneettisesti yhteensopivia laitteita. Kukin ndistd ominaisuuksista

tukee yhta ohjelmiston perussuorituskykyominaisuuksista.

1) Antaa kayttdjdlle graafiset kuvat, jotta kayttdja voi ymmartdd MNS:n luoman

magneettikentdn suunnan suhteessa potilaaseen.

2) Antaa kayttajan muuttaa MNS:n luoman magneettikentdn suuntaa osoittamaan siihen
suuntaan, joka liikuttaa magneettisesti yhteensopivaa laitetta kdyttdjan tarkoittamalla

tavalla.

3) Antaa kayttdjalle mahdollisuuden viedd sisddn magneettisesti yhteensopivaa laitetta ja
vetda sitd pois hallitusti, jotta magneettisesti yhteensopiva laite voidaan sijoittaa kayttdjan

tarkoittamalla tavalla.

4) Kun kadytetdan integroitua kartoitusta, ndyttaa laitteen sijainnin kdyttoliittymassa ja antaa

peittokuvan kartoitustiedoista ennalta saaduissa fluoroskopiakuvissa.

Suorituskykyominaisuuksien testaaminen
Kentdn suunnan ymmartamiseksi potilaaseen nahden:

Suorituskykyominaisuuksia

tukevat toiminnot

Testauskohde

Tulos

Raportti

Paanavigointi-ikkuna

TC1308
Perustoiminnot —
Ikkunan ja
kohteen nakyvyys

TC689 — Haluttu
ja nykyinen kentta

Lapaisty
Lapaisty

NWS-447
NWS-430

Katselukulmavalitsin ja
synkronointivalinnat

TC1308
Perustoiminnot —
Ikkunan ja
kohteen nakyvyys

Lapaisty

NWS-447

Kellotaulunavigointi

TC 1316
Perustoiminnot —
Navigointitilat

Lapaisty

NWS-397

Verisuonindkymassa
navigointi

TC1345
Jarjestelman
yleinen validointi

TC777
Verisuoni-
navigointi perus

Lapaisty

NWS-422
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Suorituskykyominaisuuksia

tukevat toiminnot Testauskohde Tulos Raportti

TC1345
Jarjestelman
DynaCT™ (lisensoitu valinta) | yleinen validointi | | 5psisty | NWS-430
TC722 DynaCT:
Rekisterdinti

TC1345
Jarjestelman
yleinen validointi

Tilavuuskuvat-valintaikkuna | TC931 Lapaisty | NWS-430
Tilavuusohjauk-
sen valintaikkuna
perus

TC1345
Jarjestelman
yleinen validointi

Fluoroskopiakuvien TC600 e
huomautusten valintaikkuna Réntgenkuvien Lapaisty | PM3-641
huomautusten
(pisteryhman)
valintaikkuna

Antaa kayttdjan muuttaa magneettikentdn suuntaa:

Suorituskykyominaisuuksia

tukevat toiminnot Testauskohde Raportti
Vektori paanavigointi- TC689 — Haluttu ja e
ikkunassa nykyinen kentta Lapaisty | NWS-430
Vektorisarja TC775 - e
kellotaulunaytossa Kellotaulutoiminto Lapaisty | NWS-396
V‘(.ekt(‘).l:m 'as.t‘eltfalnen liike T?Zl%? - N?Vlgant- Lapaisty | CWS-149
nappaimistosta nappaimisto
TC978 - Click and Go
Kohdistus (napsauta ja siirry) - Lapaisty | NWS-452
kohdistus
TC69 — NaviLine-
NaviLine jarjestelman Lapaisty | NWS-447
kdynnistys ja asetukset
TC637 — Bullseye- e
Bullseye kohdistuksen hallinta Lapdisty | NW5-447
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Suorituskykyominaisuuksia
tukevat toiminnot

Testauskohde Tulos Raportti

TC777 -
Verisuoninavigointi Verisuoninavigointi Lapaisty | NWS-416
perus

TC108 — Nakyy
avustajassa

Navigant-avustaja Lapaisty | NWS-416

TC1318 -
Tyonkulkuskriptit

Elektrofysiologia LA
Automaattinen kartoitus Lapaisty | PM10-032
TC1321-

Tyonkulkuskriptit
Elektrofysiologia RA

Antaa kayttdjan vieda katetria eteenpdin ja vetaa sitd takaisin:

Suorituskykyominaisuuksia
tukevat toiminnot

Testauskohde Raportti

TC984 — Hiiren
vierityspyoran toiminta
TC110 - Cardiodrive- Lapdisty | CWS-149
liitdnta ja hiiren
vierityspyora CAS
TC2138 — Navigant-
nappaimisto — Yleiset Lapaisty | CWS-149
nappaimet

Hiiren vierityspyoran CAS-
kayttoliittyma

Nappaimiston asteittainen
CAS-askelkoko

TC978 — Click and Go
Kohdistus (napsauta ja siirry) - Lapaisty | NWS-452
kohdistus

TC2307 CardioDrive-
Ohjaussauva laiteohjelmiston/-laitteiston |Lapaisty
kayttoliittyma

PM10-
041

TC1318 -
Tyonkulkuskriptit

Elektrofysiologia LA PM10-
Automaattinen kartoitus Lapaisty
TC1321 - 032

Tyonkulkuskriptit
Elektrofysiologia RA
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Antaa kayttdjan nahda laitteen sijainnin ja fluoroskooppisen peittokuvan kartoitusjarjestelman
integroinnin avulla:

Suorituskykyominaisuuksia
tukevat toiminnot

Testauskohde Tulos Raportti

TC28-ablaatiokatetrin

Navigant-padikkuna T e

Lapaisty| NWS-452

i . TC194 Nakyvien s
Nakyvyyspaneeli objektien hallintapaneeli Lapaisty] NW5-452
TC65 Carto-
rekisterdinti-ikkuna
TC66 Carto- NWS-430
Kartoituksen rekisterdinti r?k%steromhmerkm Lapaisty| NWS-447
sijoitus
TC114 CAS- NWs-447

kalibroinnin/-katetrin
rekisterdinti-ikkuna

TC2262
Fluoro Overlay Kartoitusjarjestelman
(Fluoroskopiapeittokuva) - othojan Lapaisty| NWS-452
SvHS rekisterdinnin vapaa
nay tyonkulku
Kyberturvallisuus

Kyberturvallisuuden valvonta toimii Navigant-tydaseman taustalla. Kayttdjalta ei
edellytetd toimia jarjestelman turvallisuuden ylldpitamiseksi, mutta kaikista epaillyista
kyberturvallisuuteen  liittyvista = tapauksista ~on  ilmoitettava  Stereotaxisin
TeleRobotic -tukitiimille (TST).

Vain luotettaville kayttdjille tulee sallia fyysinen padsy Navigant- ja Stereotaxis
RMNS -jarjestelmaan.

Jarjestelman salasanat tulee aina pitda luottamuksellisina. Ne tulee olla vain luotettavien
kayttdjien tiedossa.

Varovaisuutta tulee noudattaa, jos Stereotaxis RMNS -jarjestelman kanssa kaytetdaan
siirrettavid tallennusvalineitd, kuten CD-, DVD- ja Blu-ray-levyjd tai USB-muisteja tai
USB-kiintolevyja. Erillistd virustarkistusta suositellaan ennen jarjestelméan asettamista
tai yhdistamista.

Yleisia huomautuksia

Varmista aina, etta fluoroskopiakuvat vastaavat sen hetkista potilasta.

Sahkoisesti zoomattuja ja/tai panoroituja kuvia ei voi siirtdd Stereotaxis RMNS -
jarjestelmaan.
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e C-kaaren tai potilastason liikkeen aikana kuvattuja kuvia ei voi siirtda Stereotaxis
RMNS-jarjestelmaan.

e Varmista ennen ablaatiota, ettd kenttd on kdytossa laitteen asianmukaisen toiminnan
varmistamiseksi.

Sahkomagneettista yhteensopivuutta koskevat
tiedot

A VAROITUS: Tama laitteisto on testattu radiotaajuisen hdirionsiedon osalta vain
valituilla taajuuksilla, ja kaytto lahellda muita taajuuksia lahettavia laitteita voi johtaa
virheelliseen toimintaan. Virheellinen toiminta voi aiheuttaa (1) potilaan hoidon
estymisen, (2) magneettien hallitsematonta liikettd ja (3) Cardiodrive-jarjestelman
hallitsematonta liiketta.

1/ | Huomautus: Yleisen standardin, joka koskee pysyvisti asennettuja suuria
sahkokayttoisia ladkintalaitteita ja suuria sahkokayttoisia ladkintdjarjestelmid, joihin
sovelletaan standardin IEC 61000-4-3 kohdassa 8.6 madritettyd vapautusta
testivaatimuksista, kohdassa 7.9.3 mainittujen vaatimusten lisdksi tdmd tekninen
kuvaus sisiltaa samat tiedot kuin edelld mainitussa varoituksessa.

Seuraavassa on lueteltu taajuudet ja modulaatiot, joita on kaytetty sdahkokayttoisia
ladkintalaitteiden ja ladkintdjarjestelmien hairionsiedon testaamiseen:

e 525MHz e 467 MHz
e 144 MHz e 470 Mhz
e 433 MHz e 12Ghz
o 448 Mhz o 24Ghz
e 452 Mhz e 50Ghz

Impedanssimittaus iCONNECT-jarjestelmaa kaytettaessa
Valinnaisen iCONNECT+jarjestelméan kanssa kaytettdessd katetrin impedanssilukemat voidaan
ndyttda kayttdjan niin halutessa. Syddamen impedanssiarvot ovat hyddyllinen keino ymmartaa
kudoskontaktia ja arvioida muutoksia ajan myota.

Impedanssin ldhtdarvot veren ja sydankudosten osalta vaihtelevat potilaiden valilla
merkittavasti. Tasta johtuen merkitysta ei ole varsinaisella numeerisella impedanssiarvolla vaan
mitatuilla muutoksilla, joita tapahtuu ndiden kudosten ja veren valilld katetria siirrettdessa seka
ajan mittaan, kun hoitoja annetaan. Impedanssin iCONNECT-mittausten ulkoinen ja sisdinen
tarkkuus riittdvat ndiden muutosten arvioimiseen.
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Genesis-jarjestelmdn kanssa kaytettyna iCONNECT-jdrjestelmd on suunniteltu mittaamaan
impedanssi seuraavasti:

Kanavat 2 (E1-E3 ja E2-E4)

Kalibroitu alue 120-340 ohmia

Ulkoinen tarkkuus <2,5%

Sisdinen tarkkuus <1 ohmia

Paastot

Laite on tarkoitettu kaytettavdksi seuraavissa taulukoissa esitetyssa sdhkomagneettisessa
ymparistossa. Laitteen kayttdjan on varmistettava, ettd sitd kdytetdan tdllaisessa ymparistossa.
Seuraavassa taulukossa esitetdaan laitetta koskevia ohjeita ja Stereotaxis-yhtion ilmoitus laitteen
sihkomagneettisista pddstoista:

Paastot Vaatimustenmukaisuus Sdhkomagneettinen ympadristo — ohjeet
Laite kayttaa radiotaajuusenergiaa vain sisdisiin
Radiotaajuuspadstot Ryvhm 1 toimintoihinsa. Siksi sen radiotaajuuspdéstot
CISPR 11 Y ovat hyvin alhaisia eikd niiden pitdisi hairita
lahettyvilla olevia elektronisia laitteita.
Radiotaajuuspaastot
CISPR 11
Harmoniset paastot
Luokka A
IEC 61000-3-2 oA
Vaatimustenmukainen
Jannitteen vaihtelut /
valkyntapaastot
IEC 61000-3-3

A VAROITUS: Tama laite soveltuu hairidominaisuuksiltaan kaytettavaksi teollisuudessa ja
sairaaloissa (CISPR 11, luokka A). Jos sitd kaytetddn asuinympadristossa (jota varten
normaalisti vaaditaan CISPR 11, luokka B), tdma laite ei ehka tarjoa riittdvda suojaa
radiotaajuuksia kayttaville viestintdpalveluille. Kayttdjan voi olla tarpeen ryhtyd
tarvittaviin toimenpiteisiin, kuten vaihtaa laitteen sijaintia tai suuntausta.
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Hairionsieto — yleiset sahkomagneettiset vaikutukset
Seuraavassa taulukossa on ohjeita ja Stereotaxis-yhtion ilmoitus sdhkoémagneettisesta
hiiirionsiedosta koskien yleisid sahkomagneettisia vaikutuksia laitteelle:

Hairionsieto-
testi

Sahkostaattinen purkaus
(ESD)

IEC 61000-4-2

IEC 60601 -
testitaso*

+ 8 kV, kosketus

+2,4,8jal5kV,
ilma

Vaatimusten-

mukaisuustaso*

+ 8 kV, kosketus

+2,4,8jal5kV,
ilma

Sdhkomagneettinen

ympadristo — ohjeet

Lattioiden tulisi olla puuta, betonia
tai  keraamista  laattaa.  Jos
lattiapinnoite  on  synteettistd
materiaalia, ilman  suhteellisen
kosteuden tulee olla vahintaan 30 %.

Nopeat transientit /
purskeet

IEC 61000-4-4

+2kV,
virransyotto-
johdot

+1kV, syotto-/
lahtojohdot

+2kV,
virransyotto-
johdot

+1kV, syotto-/
lahtojohdot

Kayttovirran laadun tulisi tayttaa
normaalin
sairaalaympariston vaatimukset.

kaupallisen  tai

+1kV johtojen

+1kV johtojen

Kayttovirran laadun tulisi tayttaa

Ylijanniteaalto valilla valilla
) . ) . normaalin kaupallisen tai
IEC 61000-4-5 + 2 kV johdoista + 2 kV johdoista : e e .
sairaalaympadriston vaatimukset.
maahan maahan
<5% Ur <5% Ur
(100 % lasku (100 % lasku
Ur:ssd) Ur:ssd)
0,5 jakson ajan 0,5 jakson ajan Kéyttovirran laadun tulisi
40 % Ur 40 % Ur tdyttdd normaalin kaupallisen tai
Jannitekuopat, lyhyet (60 %nlasku (60 %“1351(11 sairaa‘laympé}“is’c.&ir} vaatimu.k.set.
Katkokset ja Ur:ssd) Ur:ssa) Jos laitteen kayttdja edellyttaa
. e 5 jakson ajan 5 jakson ajan toiminnan jatkumista
virransyottdjohtojen o ] —
. . 70 % Ut 70 % Ur virransyoton katketessa, on
jannitevaihtelut o . 1.
(30 % lasku (30 % lasku suositeltavaa, ettd laitteen
WAC EIOED-2L Ur:ssd) Ur:ssa) virtaldhteena kéytetdan
25 jakson ajan 25 jakson ajan keskeytymitonta virtaldhdetta
<5 % Ur <5 % Ur tai akkua.
(> 95 % lasku (> 95 % lasku
Ur:ssa) Ur:ssa)

5 sekunnin ajan

5 sekunnin ajan

Verkkotaajuinen (50/60 Hz)
magneettikenttd

IEC 61000-4-8

30 A/m

30 A/m

Verkkotaajuisen
magneettikentdn voimakkuuden
tulee vastata tavanomaista
voimakkuutta kaupallisessa
ymparistossa tai
sairaalaymparistossa.

* Uron verkkovirran jannitetaso ennen testitasoa.
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Hairionsieto — radiotaajuushairiot
Seuraavassa taulukossa on ohjeita ja Stereotaxis-yhtion ilmoitus sdhkoémagneettisesta
hiiirionsiedosta koskien laitteen radiotaajuutta (RF):

Hairionsieto-testi

IEC 60601 -
testi taso

Vaatimus-
tenmukai-
suustaso

Sahkomagneettinen ymparisto —

ohjeet

Johtuva radiotaajuus

3 Vrms

3V
IEC 61000-4-6 150 kHz - 80 MHz
Sateileva radiotaajuus 3V/m
3V/m
IEC 61000-4-3 80 mHz - 2,7 GHz
27V/m
27V/m
380-390 Mhz
28V/m
Laheisyyskentit, jotka 430-470 Mhz
aiheutuvat radiotaajuisesta | g30_960 Mhz 28V/m
langattomasta 1700-1990 Mhz
viestintalaitteesta
2400-2570 Mhz
9V/m
704-787 Mhz 9V/m

5100-5800 Mhz

Kannettavia ja siirrettdvid radiotaajuisia
viestintdlaitteita ei saa kayttda suositeltua
etdisyytta ldhempand mitdan laitteen osaa,
kaapelit mukaan lukien. Suositeltu etdisyys
voidaan laskea kayttdmalld ldhettimen
taajuuden mukaista kaavaa.

Suositeltu erotusetéisyys
d=12P
d=1,2P 80 MHz — 800 MHz
d=2,3P 800 MHz - 2,5 GHz

lahettimen
ilmoittama suurin ldhetysteho watteina (W)

jossa P on valmistajan

ja d suositeltava vdlimatka metreind (m).

Kiinteiden radiotaajuusldhettimien
kentanvoimakkuuksien,

jotka on madritetty sdahkomagneettisessa

kenttakokeessa,? on oltava
vaatimustenmukaisuustason  alapuolella
jokaisella taajuusalueellab.

Seuraavalla symbolilla merkittyjen

laitteiden ldhelld voi esiintya hdirioita:

()

Huomautus 1: taajuuksilla 80 MHz ja 800 MHz sovelletaan korkeampaa taajuusaluetta.
Huomautus 2: Ndmé ohjeet eivat valttdmatta pade kaikkiin tilanteisiin. Sahkomagneettisten aaltojen etenemiseen
vaikuttavat imeytyminen ja heijastuminen rakenteista, esineista ja ihmisista.

a Kiinteiden ldhettimien, kuten radiopuhelinten (matkapuhelimet ja langattomat puhelimet) ja
maaradioiden tukiasemien, amatdoriradioiden, AM- ja FM-radioldhetysten ja TV-ldhetysten

kentanvoimakkuuksia ei

voida teoreettisesti

ennustaa tarkasti.

Kiinteiden RF-ldhettimien

aiheuttaman sahkomagneettisen siteilyn arvioimista varten kannattaa harkita sshkomagneettista

kartoitusta. Jos laitteen kayttopaikassa mitattu kentdnvoimakkuus ylittdd edelld mainitun
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sovellettavan radiotaajuuden vaatimustenmukaisuustason, laitetta on tarkkailtava normaalin
toiminnan varmistamiseksi. Jos havaitaan normaalista poikkeavaa toimintaa, lisdtoimet, kuten
laitteen uudelleensuuntaaminen tai siirtdminen tai yhteydenotto TeleRobotic-tukitiimiin, voivat
olla tarpeen.

b Taajuusalueella 150 kHz — 80 MHz kentdnvoimakkuuden on oltava alle 3 V/m.

Erotusetdisyydet

Laite on tarkoitettu kaytettdavaksi sdhkomagneettisessa ymparistossd, jossa sateilevat
radiotaajuushdiriét ovat hallinnassa. Kayttdja voi ehkdistd sdhkomagneettisia hairioita
sdilyttamallda seuraavassa taulukossa suositellun vahimmadisetdisyyden kannettavien ja
siirrettdvien radiotaajuisten viestintdlaitteiden (ldhettimien) ja laitteen valilld viestintdlaitteen
enimmaisldhtotehon mukaisesti.

Taulukossa esitetddn siirrettdvien ja kannettavien radiotaajuisten viestintalaitteiden ja laitteen
valiset suositellut erotusetdisyydet.

Erotusetdisyys lahettimen taajuuden perusteella

Lahettimen suurin m
nimellislahtoteho*
W 150 kHz - 80 MHz 80 MHz - 800 MHz 800 MHz - 2,5 GHz
d=12P d=12P d=23P
0,01 0,12 0,12 0,23
01 0,38 0,38 0,73
1 1,2 1,2 2,3
10 3,8 3,8 7,3
100 12 12 23

* Jos lahettimen enimmaisldhtotehoa ei ole mainittu ylld olevassa taulukossa, suositeltava erotusetdisyys d
metreind (m) voidaan arvioida lahettimen taajuuteen sovellettavalla yht&lolld, jossa P on lahettimen
enimmadislédhtoteho watteina (W) lahettimen valmistajan mukaan.

Huomautus 1: taajuuksilla 80 MHz ja 800 MHz sovelletaan korkeamman taajuusalueen erotusetaisyytta.
Huomautus 2: Nama ohjeet eivét valttamatta pade kaikkiin tilanteisiin. Sdhkomagneettisten aaltojen etenemiseen

vaikuttavat imeytyminen ja heijastuminen rakenteista, esineista ja ihmisista.

A VAROITUS: Kannettavia radiotaajuisia viestintalaitteita (mukaan lukien oheislaitteet,
kuten antennijohdot ja ulkoiset antennit) ei saa kdyttaa alle 30 cm:n (12 tuuman) paassa
laitteen mistdan osasta, mukaan lukien Stereotaxis, Inc.:n maarittamat johdot.

A1/ Huomautus: Jos laitteen sdhkomagneettiseen yhteensopivuuteen (EMC) liittyen
ilmenee kysyttavaa, ota yhteytta Stereotaxis TeleRobotic -tukitiimiin. Muuten laitteella
ei ole erityisid tiedossa olevia huoltoa koskevia vaatimuksia sahkomagneettisen

yhteensopivuuden yllapitdmiseksi.
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Perustiedot

Aloitusikkuna

ONSTEREDTANIS

Start New Procedure

Begin a new procedure

1Utilities

:-.:J settings an d f-:_' atures

Help Guide

View help documents

= 0

ODYSSEY

Kuva 1. Aloitusikkuna

Aloitusikkunan opas

Uuden toimenpiteen aloittaminen. Aloita uusi toimenpide napsauttamalla tiata painiketta.
Nakyviin tulee tyhja New Procedure Information (Uuden toimenpiteen tiedot) -ikkuna.
Tayta tarvittavat tiedot, valitse toimenpidetyyppi, napsauta OK ja jatka sitten padikkunaan.
Olemassa olevan toimenpiteen avaaminen. Palauta aiemmin suoritettu toimenpide
napsauttamalla tatd painiketta. Existing Procedure (Olemassa oleva toimenpide) -ikkuna
tulee ndkyviin ja ndyttdd luettelon olemassa olevista toimenpiteistd. Valitse toimenpide ja
Procedure Information (Toimenpidetiedot) -osio tdyttyy varmennusta varten. Jatka
padikkunaan napsauttamalla Open (Avaa).

Apuohjelmat. Tatd napsauttamalla paaset Utilities (Apuohjelmat) -ikkunaan ja sen kolmelle
valilehdelle: Physicians (Laakarit), Procedures (Toimenpiteet) ja Licenses (Lisenssit).
Physicians (Ladkarit) -valilehdelld voit nimetd uudelleen tai poistaa ladkdrien nimia.
Procedures (Toimenpiteet) -vililehdella voit katsella, tuoda, viedd ja poistaa toimenpiteita.
Licenses (Lisenssit) -valilehdelld voit katsella ja asentaa lisenssejd. Palaa aloitusikkunaan
napsauttamalla Close (Sulje).
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e Ohje. Tata napsauttamalla saat nakyviin ndyton ohjeasiakirjat. Voit my0s napsauttaa mita
tahansa oranssin ympyran sisélld olevaa kysymysmerkkia milta tahansa naytoltd, niin saat

nakyviin hyodyllista tietoa kyseisesta aiheesta.
e Jdrjestelmdn sammutus. Sammuta jarjestelmd napsauttamalla tdtd painiketta. Nakyviin

tulee vahvistusikkuna. Napsauta Yes (Kylld) tai No (Ei).
e Jdirjestelman ilmaisimet
o Stereotaxis RMNS -kuvake — -kuvake nayttdd Stereotaxis RMNS -jarjestelman viestit,

varoitukset tai virheet.
o Réntgen-kuvake — kuvake ndyttdd rontgenjarjestelman viestit, varoitukset tai virheet.
o Jarjestelmén tiedot -kuvake — kuvake nayttdd Stereotaxis RMNS -jarjestelmén viestit,

varoitukset tai virheet.

1/ Huomautus: Kaikki jarjestelman ilmaisimet voivat esiintya kolmessa eri tilassa:

e Tyhja - Jarjestelma on valmis.
e “No” (Ei) -symboli - Jarjestelma ei ole valmis kayttoon.
e Varoitus - Varoitusilmoitus on annettu. Kaksoisnapsauta kuvaketta

nahdaksesi viestin.

Uuden toimenpiteen tiedot -ikkuna

Aloitat sitten uuden toimenpiteen tai avaat olemassaolevan, aloitusikkunan jdlkeen nakyviin
tulee toimenpidetietojen ikkuna (Kuva 2). Alla olevassa kuvassa on esitetty QuadHD Odyssey -
kayttoliittyma. (Perinteisessa Odyssey-kayttoliittymassa ei ole Profile (Profiili) -kenttdd, mutta
siind on kaikki muut kentat.)

Info o Start Time: 02-Jan-2020 16:07:06

ePaUent ID 190906 15:21 44-STD-4.0) DOB 03-Nov-1970
Sex - Male ~ Female ® Other Arrhythmia o

[ TR0 o (e e— ; )

o Notes [OdysseyQuadHD

Heart Chamber
e Electrophysiology

A8 ¢
Right Left Right Left
Atrium Atrium Ventricle Ventricle

o Use Mapping: [tk v Use RMN

@ (o) [Caneen

Kuva 2. Uuden toimenpiteen tiedot -ikkuna
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Uuden toimenpiteen tiedot -ikkunan opas

@

®® ©

©® ©

Start Time (Aloitusaika) -kenttd. Uuden toimenpiteen aloituspdiva ja -aika taltioidaan
automaattisesti.

Patient information (Potilastiedot) -kentdt. Anna potilastiedot (sukunimi, etunimi,
potilastunnus, syntymaaika ja sukupuoli) asianomaisiin kenttiin.

Arrhythmia (Rytmihairio) -kenttd. Valitse pudotusvalikosta potilaan rytmihairion tyyppi.

Physician (Lddkdri) -kenttd. Napsauta alas-nuolta nimen valitsemiseksi, tai napsauta
painiketta B Jidkirin lisidmiseksi Utilities (Apuohjelmat) — Physicians (Laakarit) -
valilehden kautta.

Notes (Huomautuksia) -kenttd. Kirjoita tapausta tai toimenpidettad koskevia erityistietoja.

Procedure Type (Toimenpidetyyppi) -valilehdet. Toimenpiteet jaetaan valilehdilld kolmeen
tyyppiin. Valitse asianmukainen vililehti: Electrophysiology (EP) (Elektrofysiologia),
Coronary for Interventional Cardiology (IC) (Sepelvaltimon interventionaalinen
kardiologia) tai CRT (Cardiac Resynchronization Therapy) (Sydantd synkronoiva
tahdistus).

Heart Chamber (Syddnkammio) -paneeli. Toimenpidetyypit jaetaan edelleen
sydankammion perusteella (milloin sovellettavissa). Valitse sydankammio napsauttamalla
asianomaista anatomiakuvaketta. Kuva 2 nayttda EP-toimenpiteen oikea eteinen valittuna.

o EP: oikea eteinen, vasen eteinen, oikea kammio tai vasen kammio
e Coronary (Sepelvaltimo): Coronary arteries (Sepelvaltimot)
e CRT: Coronary sinus (Sepelpoukama)

Kartoitusjarjestelma. Pudotusvalikosta voit valita toimenpiteessd kaytettdvan
kartoitusjarjestelman.  Luettelossa  ndkyvat  kaikki  yhteensopivat  yhdistetyt
kartoitusjarjestelmat. Nakyy vain EP-valilehdella.

Profile (Profiili) -kenttd. Jos tyoskentelet aiemmin syotettyjen tietojen kanssa, napsauta
kentdn oikealla puolella olevaa alas-nuolta toimenpiteen valitsemiseksi. Jos tyoskentelyssa
ei kdytetd aiemmin sy0tettyja tietoja, kentta ei ole kaytettavissa.

Ohje-valintaikkuna-painike. Nayttdd Ohje-valintaikkuna-painikkeen kyseisen nayton

kentille.

1/ Huomautus: Voit syottdd uusia tietoja Physician (Laakari)- ja Profile (Profiili) -kenttiin,

jolloin ndma sailytetdan myohempid toimenpiteitd varten. Physician (Laadkari)- ja Profile
(Profiili) -kenttid kdytetaan nayttdmaan ladkarin luomia muokattuja asetteluja.



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Olemassa olevan toimenpiteen tiedot -ikkuna

Ylemmassd Procedures (Toimenpiteet) -paneelissa (Kuva 3) on lueteltu kaikki aiemmat
toimenpiteet, joista viimeisin on esitetty ensin. Kdyttdjan on valittava toimenpide. Alempi paneeli
ndyttda tiedot, jotka kayttdja on kirjoittanut korostetun toimenpiteen alussa: aloitusaika ja -
pdivamaara, potilastiedot, ladkarin nimi ja huomautukset.

“1/ Huomautus: Voit muokata potilaan nimed ja huomautuksia toimenpiteen avaamisen
jalkeen. Mene kohtaan System options (Jarjestelmdasetukset) — Settings (Asetukset) —
Procedures (Toimenpiteet).

Procedures

Start Time Patient Patient ID Physician  Arrhythmia
17-Feb-2021 13:24:33  Ring, Julia 2488 Melinda AF Redo
17-Feb-2021 13:23:28 Adams, Jeff 555 Genevieve A Flutter
17-Feb-2021 13:17:18  Smith, Linda 321 Diane SVT
17-Feb-2021 13:15:28  Jenkins, Debra 12345 Carla A Flutter
17-Feb-2021 13:14:16  Jones, Steve 123 Alex A Flutter

Start: {17-Feb-2021 13:23:28
Patient: Adams, Jeff

ID: 555
Sex: M Date of Birth: ¢7-Jan-1970

Physician: Genevieve

Notes:

Kuva 3. Olemassa olevan toimenpiteen tiedot -ikkuna

Apuohjelmat-ikkuna

Utilities (Apuohjelmat) -ikkunassa on kolme vaililehted: Physicians (Laakérit), Procedures
(Toimenpiteet) ja Licenses (Lisenssit), (sekd neljds, Odyssey, jos se on kdynnissd). Nailla
vdlilehdilla konfiguroidaan sellaisia Navigant-alustan ominaisuuksia, jotka eivdt ole
toimenpidekohtaisia, kuten esim. lisensointi.
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Physicians (Ladkérit) -vililehti

Physicians (Ladkarit) -vélilehdelld laakariluettelo nadkyy aakkosjdrjestyksessd. Kun aloitat
toimenpiteen, on valittava tai lisdttava ladkarin nimi. Voit poistaa tai nimeté uudelleen ladkarin
napsauttamalla nimed hiiren oikealla painikkeella ja valitsemalla Delete (Poista) / Rename
(Nimea uudelleen) tai kdyttamalla valilehden alareunan toimintopainikkeita.

Valittuasi Rename (Nimed uudelleen) voit muokata nimed Edit (Muokkaa) -kentassa. Tallenna
muutos painamalla Enter. Lisdtessdsi lddkdrin nimen napsauta Add (Lisdd) ja kirjoita nimi
Physician Name (L&akdrin nimi) -kenttddn. Tallenna lisdys painamalla OK. Nayttd palaa
aiempaan ruutuun valitun ladkarin kanssa. Jos ladkarin nimi kuitenkin on sama kuin aiemmin
syotetty, ndkyviin tulee viesti “That name already exists” (Nimi on jo olemassa). Muokkaa
kenttdd ainutlaatuisen nimen luomiseksi ja napsauta sitten OK tai napsauta Cancel (Peruuta)
palataksesi Physicians (Ladkarit) -valilehdelle. Valitse kaikkien muokkausten jdlkeen Close
(Sulje) -painike ikkunan sulkemiseksi.

Procedures (Toimenpiteet) -valilehti

Procedures (Toimenpiteet) -luettelo (Kuva 4). Kayttdjan on valittava toimenpide. Voit valita
useita toimenpiteitd painamalla Ctrl-ndppdintd erilldidn olevien kohtien valintaan tai Shift-
ndppdinta perdkkdisten kohtien valintaan. Procedures (Toimenpiteet) -luettelo nayttaa
tallennetut toimenpiteet, jotka voidaan lajitella napsauttamalla sarakkeen otsikkoa seuraavasti:
aloitusaika, potilas, ladkari tai toimenpidetyyppi.

Voit poistaa, tuoda tai viedd toimenpiteitd valitsemalla toimintopainikkeita valilehden
alareunasta. Napsauta Import (Tuo) ndyttadksesi ikkunan Select source folder for Import
(Valitse ldhdekansio tuontia varten), josta voit valita tuotavat kansiot. Vie toimenpide
valitsemalla toimenpide ja napsauttamalla Export (Vie). Nakyviin tulee ikkuna Select
destination folder for Export (Valitse kohdekansio vientia varten). Kun kaikki muokkaukset on
tehty, napsauta Close (Sulje) -painiketta.

Procedures

Start Time Patient Physician Procedure Type
17-Feb-2021 13:24:33 Ring, Julia Melinda IC/IC_Niobe_C.
17-Feb-2021 13:23:28 Adams, Jeff = Genevieve EP/EP_Niobe_..
17-Feb-2021 13:17:18 Smith, Linda  Diane EP/EP_Niobe_..
17-Feb-2021 13:15:28 Jenkins, De... Carla EP/EP_Niobe_..
17-Feb-2021 13:14:16 Jones, Steve Alex EP/EP_Niobe_..

Kuva 4. Toimenpiteet-valilehti
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Lisenssit-valilehti

Lisenssit-valilehti sisdltdda Navigantin mukana saadut lisenssit. Jokainen syote sisdltdd nimen,
aloituspdivéan, umpeutumispdivan ja tilan — Active (Aktiivinen) tai Expired (Vanhentunut). Vain
Stereotaxis-yhtion edustaja saa kdyttad Install (Asenna) -painiketta.

Tuo-ikkuna

Select source folder for Import (Valitse lahdekansio tuontia varten) -ikkunassa kayttdja voi
siirtyd asemaan tai hakemistoon, joka sisdltdd tuotavan toimenpidekansion. Kun valinnat on
tehty tuo toimenpide napsauttamalla OK tai peru tuonti napsauttamalla Cancel (Peruuta) -
painiketta.

Vie-ikkuna

Select destination folder for the Export (Valitse kohdekansio vientid varten) -ikkunassa
(Kuva 5) voit siirtyd asemaan tai hakemistoon, johon vietdva toimenpidetiedosto tallennetaan.
Kaytad tata tyokalua varmuuskopioiden ottamiseen, silld Navigant ei ota varmuuskopioita
automaattisesti. Tiedosto on mahdollista tallentaa flash-muistiin tai CD:lle. Valitse toimenpiteen
vientitaso. Kun kaikki valinnat on tehty, vie napsauttamalla OK tai peru vienti napsauttamalla
Cancel (Peruuta) -painiketta.

Vientitaso
e Full Procedure (Koko toimenpide)
e De-Identified (Ei tunnistettu) — Toimenpide ei sisilli tunnistettavia potilastietoja
e Image only (Vain kuva) — Vain toimenpiteen aikana tallennetut niyttokuvankaappaukset

Select destination folder for Export
= Desktop )y © Full Procedure

- @ This PC De-ldentified

12/ Recycle Bin Image only
= Control Panel

=& Navigant

%+ Librares
o-% Network

-4 OneDrive s

Kuva 5. Valitse viennin kohdekansio -ikkuna

,jj Huomautus: Kayttdjan yksinomaisella vastuulla on vieda tietoja laitoksen omien
sisdisten kdytantojen mukaisesti. Jos laitoksella ei ole omaa ohjeistusta, Stereotaxis
suosittelee kaikkien toimenpiteiden varmuuskopiointia kolmen kuukauden valein.

Syottolaitteet

Valvomossa on seuraavat syottolaitteet: rullahiiri, vakiondppdimisto, lisdandppdimistd, (joissakin
laitoksissa) Cardiodrive-kadyttoliittymd ja QuikCAS-viivakoodinlukija. Perustoimintojen ohella
rullahiirelld ohjataan katetrin eteen- ja taaksepdinliikettd pyorittamalld rullaa vastaavasti joko
eteen- tai taaksepdin.

Jos laitokseen asennetaan Logitech PRO -hiiri, se korvaa olemassa olevan rullahiiren ja silld on
samat toiminnot. Lisdtietoja alla, ks.

jj Huomautus: Téata tilaa voidaan kayttad vain Genesis RMNS -jarjestelmassa.



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Logitech PRO -hiiri.
Cardiodrive-kayttoliittyma (jos sisaltyy)

Jos laitoksessa on Cardiodrive-katetrinsiirtojarjestelman (CAS) kayttoliittyma (Kuva 6), se sisaltaa
CAS-ohjaimet ja vaihtoehtoiset navigointimenetelmat. Tama kayttoliittyma on yksi kolmesta
CAS-katetrin ohjaukseen tarkoitetusta instrumentista. Kaksi muuta ovat rullahiiri ja valvomon
Navigant-ndppaimiston erikoispainikkeet.

Kuva 6. Cardiodrive (CAS) -kayttoliittyma

Cardiodrive (CAS) -kayttoliittyman opas

® Hatapysdytyspainike. Paina punaista painiketta, kun haluat katkaista virran CAS-
kayttoliittymastd. Kun painiketta painetaan, virta katkeaa ja vihred valo sammuu. Kytke
virta uudelleen kaantamalld painiketta myo&tdpdivaan. Vihredn valon pitdisi syttyd. (Jos
Stereotaxis RMNS -jarjestelmén hatapysadytys on kytketty, CAS:n hatapysaytyksen vihrea
valo ei syty.)

@ valinta painike. Ota CAS kayttoon painamalla tata painiketta. Kun CAS on otettu kdyttoon,
vihred valo palaa. Tallda painikkeella otetaan myos hallinta toimenpidehuoneelta tai
valvomolta.

©) Ohjaussauvapainike. Ota ohjaussauva kayttoon pitamalld tata painiketta painettuna.
Graafisessa esityksessd nakyy paaltd esitetty ohjaussauva, jossa painike on korostettu
katkonaisella oranssilla ympyralla.

@ Ohjaussauva. Kallista ohjainsauvaa eteenpdin (plussaa + kohti), jolloin katetri etenee, ja
taaksepdin (miinusta - kohti), jolloin se vetdytyy. Liike on hitaampaa ohjaussauvan
keskikohdan ldhelld ja nopeutuu ohjaussauvaa kallistettaessa kauemmas jompaankumpaan
suuntaan.

® Askelkoon ohjain. Tilli painikkeella siddetidn askelkokoa. Kadnnd painiketta
vastapdivaan sen siirtdmiseksi 1 mm:n asetukseen ja myé6tapadivaan 3 mm:n asetusta varten.

® Yhden askeleen painikkeet. Paina nditd painikkeita siirtddksesi CAS-jarjestelmaa eteenpdin
(+) tai taaksepdin (=) askel kerrallaan (I mm tai 3 mm). Voit my6s kaksoisklikata
painikkeita, jos haluat kaksinkertaistaa asetetun etdisyyden (2 mm tai 6 mm).

ig Huomautus: Cardiodrive CAS -katetrinsiirtojarjestelman avulla ladkdri voi liikuttaa
yhteensopivia magneettisia elektrofysiologisia katetreja (EP) eteen- ja taaksepdin
valvomosta. Ennen CAS-jarjestelmén kayttamistd yhteensopiva katetri on rekisterditava.
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QuikCAS-viivakoodinlukija
QuikCAS-katetrinsiirtojarjestelmda kaytetddn katetrien etdohjaukseen eteen- ja taaksepdin
magneettinavigoinnin aikana.

Kunkin QuikCAS-yksikon aktivointikoodin skannaus on valttdmatonta ennen kayttod. Tama
toimenpide varmistaa, ettd magneettinavigoinnin aikana kdytetdan ainoastaan valtuutettuja
tuotteita, ja samalla valtytdadn vanhentuneiden steriilituotteiden tahattomalta kaytolta.
Viivakoodinlukija sijaitsee valvomossa. Lukijaa on kadytettdvd skannaamaan kelvollinen
aktivointikoodi QuikCAS-laitteen aktivoimiseksi. QuikCAS-aktivointikoodi (Kuva 7) sijaitsee
CAS 1II -tarvikepakkauksessa ulomman laatikon etiketissa. Skannaa etiketti QuikCAS-laitteen
aktivoimiseksi. Skannaa aktivointikoodi ennen magneettikentdn suunnan pyytamista.

» @ B
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Kuva 7. QuikCAS-aktivointikoodi

Vahvista skannauksen onnistuminen seuraamalla asianmukaisia tilaviesteja. Ennen
toimenpiteen aloittamista tilaviestit ndkyvdt jdrjestelmdn ilmaisimien yldpuolella
aloitusikkunassa. Tilaviesti aktivointikoodin skannauksen onnistumisesta, katso Kuva 8.
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o Activation succeeded

Kuva 8. Aktivointi onnistui

Aktivointikoodi ndkyy laitteen valintaikkunan alareunassa olevassa tekstikentdssa (Kuva 9). Jos
skannaus onnistui, tekstikenttaa ei voi muokata. Kayttdjan ei tarvitse tehda mitaan. Jos skannaus
ei ole kelvollinen, tekstikenttdd voi muokata ja kdyttdja voi syottaa kelvollisen skannauskoodin.
CAS-jarjestelman tila on mahdollista tarkistaa napsauttamalla CAS-kuvaketta (ympyroity
punaisella, ks. Kuva 10) laitteiston tilapalkissa.

Select Device

CELSIUS(R) RMT Catheter
CELSIUS(R) RMT ThermoCoolR)

NAVISTAR(R) RMT Cathetes
=EE_I- VISTAR J- hermeCooliR) |

Activate Device

Activation Code: [EEIEESN ksl b iR ik

Activalion Gode i5 case sensithe and contalns npmbers and the uppoer case fotlers A2

Kuva 9. Laitteen valintaikkuna, jossa ndkyy aktivointikoodi

Kuva 10. CAS-toimenpiteen ilmaisin
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Lisandppadimisto

Lisandppaimisto tdydentaa tavallista ndppadimistod. Monet Navigant-jarjestelman toiminnot ovat
kaytettavissa tdlta lisindppdimistolta ja ne on kuvattu seuraavassa.

Ohjeet, Kuva 11

Kayta kenttaa

Pienenna kenttaa

Siirrda kuva

Viahenna laitteen taivutusta

Lisaa laitteen taivutusta

@O®OEO

Laitteen kierto vastapdivaan (jaljittelee vaantoa)
(@ Laitteen kierto myotapdivaan (jaljittelee vaantoa)
“1/ Huomautus: Laitteen taivutus- ja kiertonappaimet

jaljittelevat tavallisen (ei-magneettisen) taipuvan
laitteen toimintoja. Tee niilld pienia saatoja.

Ohjeet, Kuva 12

Kuva 11. Yldrivin siniset ndappdimet ja
oranssit ndppdimet

Y16s-nuoli magneettikentan taivutukseen
@ Alas-nuoli magneettikentan taivutukseen
Oikea nuoli magneettikentan taivutukseen

@ Vasen nuoli magneettikentdn taivutukseen

1/ Huomautus: Nima nappaimet viittaavat Settings
(Asetukset) -paneelissa valittuun ikkunaan.
Vasemman ja oikean kentdn taivutuksessa
saadetdan  kiertoa  pystyakselin  ympari.
Magneettikenttien taivuttamiseksi paina vastaavaa
nuolindppdintd ja vapauta se.

%

Kuva 12. Vihreat nappdimet
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Ohjeet, Kuva 13

Tallenna navigointi
Cardiodrive-laitteen askellus eteenpain

Cardiodrive-laitteen askellus taaksepdin

@PO®

Pysayttaa seuraavien automaation:

e Kammion kohdistus

e  Bullseye-kohdistusmallinavigointi
e Verisuonen jaksotus

e Automaattinen kartoitus

Kuva 13. Stop-ndppadin ja oikean
reunan siniset nappdaimet

Logitech-hiiri ja -nappaimisto: ominaisuudet ja vianetsinta

\_i_) Huomautus: Téata tilaa voidaan kayttaa vain Genesis RMNS -jarjestelmassa.

Logitech PRO -hiiri

Logitech PRO -hiiressa on DPI Cycle (DPI-jakso) -painike, joka sijaitsee vierityspyoran vieressa.
Joka kerran, kun painiketta painetaan, hiiren nopeus (se, kuinka nopeasti se liikkuu naytolla
verrattuna laitteen liikkkumiseen) kay lapi 4 asetusta.

Vianetsinta

e Jos hiiri tuntuu liian nopealta tai liian hitaalta, voit napsauttaa DPI Cycle (DPI-jakso) -
painiketta, kunnes nopeus on sopiva.

e Jos hiiren nopeus on muuttuu yllattden, olet voinut vahingossa napsauttaa DPI Cycle (DPI-
jakso) -painiketta. Sddda nopeutta napsauttamalla painiketta.
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DPI Cycle (DPI-

Kuva 14. Logitech PRO -hiiren DPI Cycle (DPI-jakso) -painike

Logitech G512 -ndppaimisto — erityiset FN-ndppaimet
Logitech G512 -ndappdimistossa on FN-ndappdimis, joilla on erityisid ominaisuuksia vianetsintdan.
ALA paina mitaan FN-nappaints, ellet yritd vianetsintda. Katso lisitietoja alla olevasta osiosta.

e Jos Windows-painike ei endd toimi, tarkista numerondppdimiston merkkivalot
numerondppdimiston yldpuolelta. Jos oikeanpuoleinen valo palaa, nappdimistd on Game
Mode -pelitilassa, jossa Windows-ndppdin on pois kaytosta.

o Voit kytked pelitilan paalle/pois painamalla FN- ja F8-painikkeita samanaikaisesti.

Kuva 15. Nappaimiston merkkivalot

e Jos ndppdimistd on himmed tai tumma hiiren nayttdessd varejd, tarkista ndppdimiston
kirkkausasetus.

o Kun FN- ja F7-painikkeita painetaan samanaikaisesti, kirkkausasetusta voi selata
vélilla 0-100 %.

e Jos nippiimisté on tumma hiiren niyttiessi vireji EIKA edellinen ehdotus (FN+F7) toimi,
kokeile seuraavaa:

o Paina FN- ja F5-painikkeita samanaikaisesti.
o Varmista, ettd nippdimist6 on liitetty oikein (Kuva 16).

e Jos ndppdimistd nayttdad varikuvioita, jotka eivit vastaa hiirtd (myos jos vireja ei ndy), kayttdja
on todenndkdisesti painanut FN- ja F5-painikkeita samanaikaisesti, mikad vaihtaa nappaimiston

kuviotilaa.

o Voit korjata nappdimiston varit siirtdimalla magneettia siten, ettd hiiren varivaikutus
muuttuu ja ndppdimiston varit paivittyvat.
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Kuva 16. Logitech G512 -ndppdimiston johto

\i_‘J Huomautus: Logitech G512 -nappdimistdssa on johto, jossa on 2USB-pistokkeet. Kun liitat
nappaimiston UIC:hen, kdyta johtoa, jossa on nappaimiston kuva (Kuva 16).

Nappaimiston ja magneetin valinen tiedonsiirto

Normaalissa kdytossd, kun Navigant osaa ”"puhua” magneeteille, ndppdimistd ja hiiri ovat
variltddn tasaisen vaaleansinisid. Kun magneetit liikkuvat tai ovat tietyissd asennoissa,
ndppdimiston ja hiiren varit muuttuvat. Katso alla olevasta taulukosta magneetin tilan ja

ndppaimiston/hiiren varin valinen suhde.

Taulukko 1. Magneetin tila ja nappadimiston/hiiren vari

Magneetin tila Ndppaimiston ja hiiren vari

Magneetit liikkuvat Nappaimisto ja hiiri vilkkuvat vaaleansinisina
Magneetit ovat kiinnitetyssa Nappdimisto ja hiiri ovat tasaisen tummansinisia
asennossa

Magneetit ovat Nappaimisto ja hiiri ovat tasaisen Stereotaxis-oransseja

navigointiasennossa

Kliinisen tyonkulun hallinta

Kliinisen tyonkulun hallinta (KTH) on kliinistad tydnkulkua ohjaava kartta. Se nakyy padikkunan
vasemmassa reunassa koko toimenpiteen ajan. Voit kayttaa kliinisen tyonkulun hallintaa koko
toimenpiteen ajan tai jattdd sen huomiotta ja noudattaa omaa tyonkulkuasi. Voit muuttaa
tyonkulkuja valitsemalla jonkin asteriskilla merkityista tyonkuluista Start (Aloitus) -vélilehdelta

(Kuva 17).



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Start

Patient Setup

Switch To Left Atrium...

Kuva 17. Kliinisen tyonkulun hallinta (KTH)

Oletusasettelussa KTH nakyy ensimmadisend auki olevana vililehtend, kun toimenpide
kdaynnistetddn. Valilehtien kuvakkeet ovat seuraavat:

KTH P Objektin
nakyvyys ' Bullseye-

R e kohdistus
Tallennetut Rontgenjarjes-
navigoinnit

telman asennot
Hallintapaneaelit

Navigoinnit-hallintapaneeli
Navigations (Navigoinnit) -hallintapaneeli ndyttdd kategoriat, joista ndytetddn esiasetetut
navigoinnit. Esiasetettujen navigointien luettelo muuttuu tyonkulun perusteella.

Voit ndyttda esiasetetut navigoinnit napsauttamalla kategorian nimen vieressd olevaa nuolta.
Valitse esiasetettu navigointi napsauttamalla sitd sen korostamiseksi. Kun esiasetettu navigointi
on korostettu, Apply (Kéytd) -painike tulee kayttoon (Kuva 18). Esiasetetut navigoinnit edustavat
yleisesti kaytettyja kentdn suuntauksia. Naita asetuksia voidaan hienosddtda siirtamalla
kenttdvektoria hieman. Kun olet valinnut Apply (Kéytd), navigoinnin tallennusvaihtoehto tulee
kayttoon.
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Navigations

Kuva 18. Esiasetetut navigoinnit, valiseina valittu

Tallennetut navigoinnit

Voit tallentaa uuden kentdn suunnan napsauttamalla Store (Tallenna) -painiketta tai painamalla
ndppdimistoltda Store Navigation (Tallenna navigointi) -painiketta (Kuva 19). Tallennetut
navigoinnit nakyvat uuden otsikon, Stored Navigations (Tallennetut navigoinnit), alla ja kentat
on nimetty jarjestyksessa: Navigointi nro 1, Navigointi nro 2 jne. Tallennetut navigoinnit
tallentavat vain kenttd (vektori) -suuntia, eivit asentoja.

Kuva 19. Tallenna navigointi -painike

Parhaillaan kaytettava navigointi

Kuva 20, vasemmalla, Navigointi nro 1 on valittuna, mutta sitd ei ole tummennettu, silld
Navigointia nro 1 ei ole viela otettu kayttoon. Kuva 20, oikealla, Navigointi nro 1 on tummennettu,
silld se on nyt parhaillaan kdytettdva navigointi. Jos kdyttdja haluaa tarkastella muita tallennettuja
navigointeja, tallennetut navigoinnit voidaan valita (ja korostaa) ennen niiden kayttamista.

Navigations = Navigations

Kuva 20. Vasemmalla: navigointi valittu, mutta ei kdytossd;
oikealla: navigointi valittu ja kdytossa
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Nimea tallennettu navigointi uudelleen

Nimea tallennettu navigointi uudelleen kaksoisnapsauttamalla nimed hiiren oikealla
painikkeella ja valitsemalla Rename (Nimed uudelleen). Kirjoita uusi nimi ja napsauta Apply
(Kayta). Tallennettu navigoinnin nimi on vaihdettu.

Poista tallennettu navigointi

Poista tallennettu navigointi napsauttamalla hiiren oikealla painikkeella nimed ja valitsemalla
Delete (Poista). Vahvistusviesti nakyy Navigoinnit-paneelin keskelld. Vahvista napsauttamalla
Yes (Kylld) tai peru napsauttamalla No (Ei).

Nakyvat objektit -hallintapaneeli

Kun uusi toimenpide avataan, Visible Objects (Nakyvat objektit) -hallintapaneeli on tyhja.
Hallintapaneeli tayttyy sita mukaa, kun verisuonten rekonstruktioita, pisteryhmid, pintapisteita
ja karttoja luodaan (jos kdytossd on kartoitustyokalu). Seuraavassa ovat niiden luomien
valintaikkunoiden ja ndkyvien objektien tyypit:

Valintaikkuna Nakyvat objektit

Fluoroskopiakuva Ryhmat
NaviView3 Verisuonet
Tilavuusmerkinta Verisuonet,
pinnat
CARTO 3:N rekistertinti | Kartat

,ju) Huomautus: Toimenpiteen aikana katetrit, vektorit ja pisteryhmat nakyvét korostettuina,
kun kohdistin vieddan niiden paalle. Objekti valitaan napsauttamalla sita.

Nakyvat objektit -valintaruudut
Navigant- ja LiveXRay-jdrjestelmien valintaruudut toimivat suodattimina. Kun ne valitaan,
valitut objektit nakyvat Navigant- ja LiveXRay-ndytdissd. Kun ne tyhjennetaan, objektit eivat nay.
Voit valita tai tyhjentda kokonaisen valintaruutusarakkeen napsauttamalla otsikon viereistd
valintaruutua valikkorivilld: Navigant tai LiveXRay (Kuva 21).

Visible Objects
Navigant = LiveXRay

Kuva 21. Nayton valintaruudut Nakyvat objektit -hallintapaneelissa



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Nakyvien objektien muokkaaminen ja poistaminen

Kullakin néakyvélla objektityypilla on erilainen hiiren oikealla painikkeella avautuva valikko.
Niissa kaikissa on kuitenkin Delete (Poista) -komento. Jos haluat poistaa objektin, napsauta sen
nimed objektiluettelossa hiiren kakkospainikkeella ja valitse Delete (Poista). Objektia voidaan
muokata kaksoisnapsauttamalla sen nimed nakyvien objektien luettelossa tai napsauttamalla
hiiren oikeaa ndppdintda ja valitsemalla Edit Geometry (Muokkaa geometriaa). Sen
lahdeopastusikkuna avautuu muokattavaksi (Kuva 22). Verisuonet ovat nakyvistd objekteista
ainoat, joissa Properties (Ominaisuudet)- ja Manual Registration (Manuaalinen rekisterdinti) -
komennot avautuvat hiiren oikealla painikkeella (Kuva 23).

Visible Objects
Name Navigant = LiveXRay =

| Grou ,
E j Edit Geometry -
= LR Delete =

Kuva 22. Muokkaa geometriaa ja poista

E

Visible Objects
Navigant  LiveXRay

§ Properties
Edit Geometry

[ Manual Registration |
Delete

Kuva 23. Hiiren oikealla painikkeella avautuva valikko verisuonille

Verisuonen ominaisuudet

Hiiren oikealla painikkeella avautuvasta Visible Objects (Nakyvat objektit) -valikosta Properties
(Ominaisuudet). Nakyviin tulee Vessel Properties (Verisuonen ominaisuudet) -valintaikkuna
(Kuva 24), jossa voidaan muuttaa Name (Nimi), Opacity (Peittdvyys), Diameter (Halkaisija) ja
Color (Viri). Olemassa oleva nimi ndkyy oletusarvoisesti korostettuna, mutta voit antaa sille
uuden nimen. Peittdvyys on 0-100 prosenttia. Etsi haluamasi numero nuolindppaimilla.
Halkaisijan vaihtelualue on 1-12 mm. Valitse haluamasi numero napsauttamalla pudotusvalikon
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nuolta. Napsauta ndkyvaa varid avataksesi varipaletin, josta voit valita haluamasi varin.
Valintaruutua Apply changes to branches (Ota muutokset kdyttoon haaroissa) voi napsauttaa
vain, jos sivuhaaroja on. Kun kaikki valinnat on tehty, tallenna muutokset napsauttamalla Save
(Tallenna) -painiketta tai Cancel (Peruuta) -painiketta.

Vessel Properties
Name:
Opacity: %  Diameter:

Color: Il

Apply changes to branches

Kuva 24. Verisuonen ominaisuudet -valintaikkuna

Verisuonen manuaalinen rekisterointi

Napsauta hiiren oikealla painikkeella Visible Objects (Nakyvat objektit) -hallintapaneelissa
Vessel (Verisuoni) ja valitse Manual Registration (Manuaalinen rekisterdinti). Esiin tulee Vessel
Registration (Verisuonen rekisterdinti) -valintaikkuna (Kuva 25). Lataa tai siirrd rontgenkuvat
Aja B Load Fluoro (Lataa fluoroskopiakuvat)- tai Transfer Fluoro (Siirrd fluoroskopiakuvat) -
toiminnolla vastaaviin ikkunoihin. (Alla olevassa kuvassa kuvakkeet on korostettu punaisilla
suorakaiteilla.)

Valitse verisuoni. Napsauta ja vedd verisuonta mihin tahansa suuntaan (ei kuitenkaan
kiertavaan). Kuvan vetdiminen yhdessa fluoroskopiandkymassa muuttaa toisen nakyman kuvaa
aivan samalla tavalla. Verisuonen kasittelyn jalkeen tallenna muutokset napsauttamalla Accept
(Hyvéksy) tai sulje valintaikkuna painamalla Cancel (Peru) -painiketta.

Voit kayttad tdtd ominaisuutta, jos olet poiminut verisuonen tilavuudesta tai merkinnyt
verisuonen, joka ei vastaa nykyisid fluoroskopiakuvia. Tdama ominaisuus voi siirtaa
verisuonikuvat ohjainlangan asennon tarkastelemista varten.
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Vessel Registration
RAD=29CRAN=0 LAD=25. CRAN=0

Load complementary fluoros
Select a vessel

3. Click and drag on the vessel to
its registration

ssel extracted from a
o adjust that volume
and surfaces

Kuva 25. Verisuonen rekisterointi -valintaikkuna

L4 . . . . e ee e . sees eeee . . . . .
1/ Huomautus: Tilavuudesta poimitun verisuonen sadtaminen sdataa lisdksi tilavuutta ja
sen verisuonia ja pintoja.
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Kartoituksen varit ja merkit

Valikkokohteet Mapping Colors (Kartoituksen vdrit) ja Mapping Tags (Kartoituksen merkit)
voidaan tarkistaa tai poistaa niistd valinta Navigant-sarakkeessa Visible Objects (Nakyvat
objektit) -paneelissa, kun Kkartoituksen rekisterdinti on tehty. Alla on esitetty kaksi
nayttovaihtoehtoa (Kuva 26 ja Kuva 27), mutta kdytettdvissa on useita ndyttovaihtoehtoja.

Visible Objects
Navigant  LiveXRay

Frames : 6520

LL RL IHF SUP MAPPING

Kuva 26. Kartoituksen virit ja merkit

%l LAO=180, CRAN=0
st

Registered

196ms LAT & 2ms

Visible Objects
Navigant = LiveXRay

| |

LL RL HF SUP MAPPING

Kuva 27. Kartoituksen varit ilman kartoituksen merkkeja
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Rontgenjarjestelman asennot -hallintapaneeli

Tassa

hallintapaneelissa

voit

nahda

rontgenjarjestelman

asennot,

kun

yhteys

rontgenjarjestelmdan on muodostettu. Rontgenjarjestelmat eivat valttamatta ndytd kaikkia
asentoja. Katso jarjestelmakohtaiset tiedot alla olevasta taulukosta.

Taulukko 2. Rontgenjarjestelman asennot -hallintapaneeli

Jarjestelma

Model S

Rontgenjarjestelman asennot

Siemens

Philips

/ Height

X-Ray Positions
Connection to X-Ray established
LAO-RAO: 3.5° RAO
Cranial-Caudal 3.6° Caudal
SID 1208 mm

7 mm
966 mm
616 mm

Lateral

Longitude

Rotated:

X-Ray Positions

Connection to X-Ray established
LAO-RAO: 3.5° RAO
Cranial-Caudal: 3.6° Caudal
SID: 1208 mm
FD Rotation: 0.2°
Lateral: 7 mm
Height: 966 mm
Longitude: 616 mm
Tilt: -0.1°
Cradle: -1.9°
Rotation 0.2

X-Ray Positions
Connection to X-Ray established.
LAO-RAO: °RAQ
Cranial-Caudal: 3° Cranial
SID: 1207 mm

-7 mm
966 mm
713 mm

Lateral:

Height:
Longitude:
Tilt: of

“1/ Huomautus: Philips-
rontgenjarjestelmid on saatavilla
vain laboratorioihin, joissa on Niobe.




Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Buliseye-kohdistuksen hallintapaneeli
Bullseye™-kohdistuksen hallintapaneeli (Kuva 28) sisdltdd yksinkertaisen kayttoliittyman
katetrin  navigoimiseen keskipisteen ymparilld. Stereotaxisin  Bullseye-kohdistuksen
hallintapaneeli on tarkoitettu helpottamaan vektorin suuntausliikettd ja ndyttam&dan sen
suhteessa parhaillaan kaytettavdan vektoriin (tai keskiakseliin). Keskiakselin ymparilla
tapahtuvat liikkeet tehddan kayttamalla toistopainiketta, joka sijaitsee  Bullseye-
hallintapaneelissa. Voit my06s kaksoisnapsauttaa suoraan Bullseye-kenttda vektorin siirtamiseksi
haluamaasi paikkaan. Bullseyen liike nakyy Bullseye-kohdistuksen hallintapaneelissa tai
tarkkailemalla vektorin liikettd Ideal Anatomy (Ihanteellinen anatomia) -ikkunassa tai 3D-kartta-
ikkunassa.

Bullseye

Kuva 28. Bullseye-kohdistuksen hallintapaneeli

Bullseye -kohdistustytkalua on mahdollista kdyttda magneettisilla katetreilla EP-toimenpiteissa
tai ohjainlangoilla vaskulaarisissa toimenpiteissa:

e [EP-toimenpiteissda Bullseye mahdollistaa sdhkosignaalien sirkulaarisen arvioinnin
syddmen isoissa verisuonissa, kuten keuhkolaskimoissa, tai syddnseindman
systemaattisen aluekartoituksen kiinnostavien signaalien, kuten johtumiskatkoksen tai
CFAE:n tunnistamiseksi.

e Vaskulaarisissa toimenpiteissd Bullseye-kohdistuksen avulla voidaan paikallistaa
yksittdisen haaran vayla tai 10ytda kanava sairaan verisuonen lapi.

Bullseye-kohteen varit

Bullseye-kohteessa on nelja varillistd merkkid, jotka vastaavat kentdn suuntauksen vektoreiden
molemmissa pdissd olevaa neljad merkintdd: punainen, sininen, violetti ja turkoosi. Kuten
aiemmin on mainittu, Bullseye-kohdistuksella voi navigoida kahdella tapaa:

e Kaksoisnapsauta Bullseye-kenttdd osoittaaksesi, minne haluat vektorin. Minka tahansa
Bullseye-kentan sisdlld olevan pisteen kaksoisnapsauttaminen siirtdd vektoria siihen
suuntaan.

e Napsauta automaattisen toiston painiketta, jolloin vektorit liikkuvat valitun
konfiguraation mukaisesti.
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Jos kaytat varimerkintdjd ja kaksoisnapsautat punaista Bullseye-merkkid, vektorit liikkuvat
punaisen merkinndn suuntaan. Jos kaksoisnapsautat varien vililld, vektorit liikkuvat kohti
ndiden kahden vérin vililld olevaa asentoa. Automaattisella toistolla voit paremmin nahda
vektorien asennon, kulman, kierron ja suunnan tarkkailemalla, mihin vektori on menossa
suhteessa Bullseyen pinnassa oleviin merkkeihin ja vektoreihin.

Tassa sateittdiskokoonpanossa (Kuva 29) keltainen vektori liikkuu kohti oikeaa alakulmaa
osoittavaa vihreda vektoria. Vektorit seuraavat Bullseye-ohjausta liikkumalla sinisten ja violettien
merkkien valiseen pisteeseen.

Bullseye

Kuva 29. Bullseye-kohde ja vektorimerkinnat avustavat navigointia

Bullseye-kohdistuksen muuttaminen

Bullseye-kohde on se pohja, jolla keskiakseli ja pisteet kuvataan. Oikeassa reunassa olevilla
painikkeilla sdddetdan pisteiden ulkomuodon ja liikkeiden vaihtelua kohteessa. Taulukko 3
esittdd oletusasetukset ja ndyttdd muutokset valikon valintoja kaytettdessa. Valkoiset
valintamerkit osoittavat kussakin kuvassa muutetut ominaisuudet.

‘-ju‘" Huomautus: Play/Stop (Toista/pysdytd) -painike kdynnistdd ja pysdyttda katetrin
automaattisen liikkeen madritellylld tavalla. Se on valintapainike, joka esittdd tulevan
toiminnon, ei nykyista.
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Taulukko 3. Bullseye-kohdistuksen asetukset

Painike Kuvake Oletusasetus Selitys
Kulma 30° 15 Saatelee
s v 30 poikkeamiskulmaa
45 keskiakselista. Kulman
60 suurentaminen laajentaa
poikkeamaa; kulman
pienentaminen vahentdd
poikkeamaa
keskiakselista.
Pisteet E 4
Y8
12 Satid naytettivien
pisteiden lukumaaraa.
Malli E 7 Ympyra
Séateittainef
Alueelliner] Sdatad pisteiden mallia:
ympyra, sateittdinen tai
alueellinen.
Tauon n Saataa katetrin liikkeen valisten taukojen
pituus E 0,1 pituutta automaattisen toiminnan aikana.
o .
g 1/ Huomautus: Bullseye-kohdistuksen
4 automaatio on mahdollista suorittaa
. jatkuvassa liiketilassa  valitsemalla

tauon pituudeksi ”0”.
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Automaattinen Bullseye-kohdistus

Kun olet maaritellyt asetukset, aloita automaattinen navigointi napsauttamalla Play (Toista) -
painiketta. Automaation ilmaisimessa ndkyy “hyrrd”. Voit pysdyttdd automaation milloin
tahansa napsauttamalla Stop tédstd valintaikkunasta (Kuva 30). Stop -painikkeen valitseminen
lopettaa kaikki automaatiot, ei ainoastaan Bullseye-kohdistuksen automaatiota.

Vihredt ja keltaiset tdplat osoittavat magneettista suuntausta Bullseye-kohdistuksessa. Kuten
vektoreilla, vihred edustaa kohdesuuntausta ja keltainen tdimanhetkistd suuntausta. Vihrea tapla
liikkuu ensin ilmaisten kohdesuunnan, minka jalkeen keltainen tapld seuraa (Kuva 30 ja Kuva 31).

Bullseye

-
W 0

Kuva 30. Automaatio-valintaikkuna Kuva 32. Alueellinen malli

Liikkeet vaihtelevat valitusta mallista riippuen:
e Jos olet hyvaksynyt oletusarvoisen ympyramallin, tdplat liikkuvat myo6tapdivaan
ympyrassa.
e Jos olet valinnut sateittdisen mallin, tdplat liikkuvat keskelta kohti kehdd, takaisin

keskelle, ja sitten seuraavaan pisteeseen kehalla.

e Aluemallissa (Kuva 32) taplat liikkuvat tavallisesti ensin ulomman ympyran ja sitten
sisemman ympyran ympadri. Jos valitset alueellisen mallin, ndytettdvien pisteiden maaraa
kannattaa lisatd, jotta malli ndkyy selkeammin.
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Bullseye-kohdistuksen aani

Jos @animerkit ovat kdytossa, kuulet danisignaalin aina, kun keltainen tdapla tavoittaa kohteen
(vihrea tapla). Voit kytked ddnen pois paalta painamalla System options (Jarjestelmaasetukset) -
kuvaketta — Settings (Asetukset) — System (Jarjestelmd) — Audio Settings (Asniasetukset) —
Play sounds on field apply (Toista dénet kenttaa kaytettaessd): Never (Ei koskaan) (Kuva 33).
Toimenpidehuoneen ja valvomon danenvoimakkuuden liukusaatimet ovat heti pudotusvalikon
ylapuolella.

Audio Settings

Kuva 33. Adniasetukset

Pisteiden tallennus Bullseye-kohdistuksessa

Lisdksi kun keltainen tdpld tavoittaa kohteen, myos Store (Tallenna) -painike aktivoituu
Navigations (Navigoinnit) -paneelissa. Napsauta sitd, jos haluat tallentaa kenttisuunnan — tai
paina nappdimiston Store Navigation (Tallenna navigointi) -painiketta. Saatamalla liikkeen
nopeutta saat enemman aikaa napsauttaa Store (Tallenna) -painiketta, kun se on kadytossa. Tama
on hyodyksi, silla heti kun vihrea tapla liikkuu uudelleen, Store (Tallenna) on pois kaytosta.

Hallintatyokalurivit — "kojetaulu”

Kaksi tyokalurivid padikkunan vasemmassa alakulmassa nayttavat toimintopainikkeet ja tietoa
jarjestelmasta.

Paatyokalurivi
Paatyokalurivi (Kuva 34) on ensimmadinen kojelaudan kahdesta tyokalurivistd. Taulukko 4
esittad tiedot padtyokalurivin asetuksista ja ominaisuuksista.

Kuva 34. Paatyokalurivi

Taulukko 4. Paatyokalurivin asetukset

Toiminto

) Nayttaa asteittaisen kulmavalikon. Oletusarvo on 5 astetta.
s:l’:‘zz:' Kaksiulotteiset anatomiset hallintaikkunat, anatomisen
askelkoko l | suunnan sddtondppaimet seka kierto- ja taivutusnappdimet

kayttavat askelkokoa.
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Asetus

Globaali
askelkoko

Kuvake

Toiminto

Nayttaa Cardiodrive-laitteen askelkokoparametrien valikon
1 millimetrista 9 millimetriin. Oletusarvo on 3 mm.

Magneettiken-
tan
voimakkuus

Nayttaa nykyisen toimenpiteen magneettikentan
voimakkuuden ja antaa kdyttdjan muuttaa magneettikentan
voimakkuutta. Oletus on 0,08 T.

Kayta = | Voit palauttaa magneettikentan voimakkuuden aiempaan
magneetti- [ voimakkuuteen. Painikkeen kaytto on estetty, jos ohjelmisto ei
kenttaa ole yhdistetty Stereotaxis RMNS -jarjestelmaén.
Voit heikentda katetrin tai ohjainlangan magneettista
vetovoimaa. Seuraavassa on erditd tilanteita, joissa haluat
ehka heikentdd magneettikenttaa:

. . e Katetrien sisdanvienti, jotta ne eivat hankaa holkkia
Heikenna = e Holkin asennon siirtdiminen katetrin pitamiseksi
magneetti-
kenttai = kiristymattomana

e Katetrin kérjen siirtaminen alaonttolaskimoon ilman
holkkia

e Langan vajhtaminen

e Langan vetdminen pois kehosta

Kadyton suojaus

Osoittaa kdyton suojauksen tilan seuraavasti: ei kdytdssd,
lukittu ja lukitsematon. Tassa esimerkissa nakyva kuvake on
lukitsematon. Lisdtietoja tasta ominaisuudesta, ks. Kuva 58.

Kuvakaappaus

Voit kaapata koko ndyton kuvan ja tallentaa sen tietokoneen
kiintolevylle. Jarjestelmailmoitus nayttda kaappauksen ajan ja
pdivamaaran. Kuvankaappaus tallennetaan kaikilla kuudella
numerolla ja jarjestelmatunnisteella.

Kun mitaan laitetta ei ole valittu, paatyokalurivi on alla olevan kuvan kaltainen, ks. Kuva 35.

Magneettikentta- ja Kayton suojaus -painikkeet eivit ole kdytettavissa.

Kuva 35. Padtyokalurivi, kun mitaan laitetta ei ole valittu
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Laitteiston tilan tyokalurivi

Laitteiston tilan tyokalurivilla (Kuva 36) voi ndkya useita kuvakkeita liitetyistd laitteista riippuen.
Jokainen kuvake toimii painikkeena ja tilan ilmaisimena. Kuvakkeet ilmaisevat jotakin kolmesta
tilasta: hyva (tyhji kuvake), tietoja (kuvake ja kultainen kolmio) seka ei yhteydessa (kuvake ja "ei”-
symboli). Taulukko 5 esittda tiedot laitteiston tilan tyokalurivin ominaisuuksista.

Kuva 36. Laitteiston tilan tydkalurivi

Taulukko 5. Laitteiston tilan tydkalurivin asetukset

Asetus Kuvake Toiminto ‘

Jarjestelma- Nayttaa System Options (Jarjestelméasetukset) -valikon. Katso

B valikon vaihtoehdot Jarjestelmaasetukset-osiosta jaljempaa
muutaman sivun paasta.
RMNS
Osoittaa Stereotaxis RMNS -jarjestelmdan yhteyden tilan.
Rontgenjarjes-

telman tila Osoittaa rontgen-/fluoroskopiajirjestelmén yhteyden tilan.

Kartoitusjarjes-

telmén tila Osoittaa kartoitusjarjestelman yhteyden tilan.

Stockert-

generaattori Osoittaa ablaatiogeneraattorin yhteyden tilan.

Jarjestelman

Osoittaa Navigant-jarjestelman tilan. Jos toimenpidetta ei ole
tila

kadynnissd, tima kuvake ilmaisee kartoitusjarjestelman,
Cardiodrive-jarjestelman ja ablaatiogeneraattorin yhteyden
tilaan liittyvia viesteja.

Cardiodrive-
jarjestelmén Osoittaa Cardiodrive-jarjestelman yhteyden tilan.
tila
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Tilaviestit

Laitteiston tilaviestejd voidaan tarkastella kolmella tavalla:

Tyokaluvinkit (Kuva 37): Pitele
kohdistinta painikkeen paalla
nahdaksesi Tyokaluvinkit-
tilaviestin yhteenvedon.

Ponnahdusilmoitukset (Kuva 38):

Navigant nayttaa viesteja

tarvittaessa. Ne ponnahtavat

le;tte:stokuvakkeesta, ' ](.)lia L W6 g & % = ¥
.e“ 1.18 aa aslanomaista Kuva 38. Ponnahdusikkunaviesti
jarjestelmaa.

vallntalkkunat (Kuva 39) Connection to CARTO® 3 established
Kaksoisnapsauta painiketta 2

. . e e . Complete registration with guidance dialog
laitteistojarjestelmaa koskevia

tietoja sisdltavan valintaikkunan
avaamiseksi.

Kolme viestityyppid voidaan
erottaa toisistaan kuvakkeiden
perusteella:

History

§15:14:46 Connection to CARTO® 3 established
4 15:13:36 Navigant is not registered to CARTO® 3
812:50:29 Connection to CARTO® 3 established

312:48:25 Problem with CARTO® 3 system

0 4.12:18:25 Navigant is not registered to CARTO® 3
i =
¥ Tietoa

—Hl Varoitus
9 Virhe

Kuva 39. CARTO 3 -valintaikkunaviestit

Jarjestelmaasetukset-valikko
Paaset System Options (Jarjestelmaasetukset) -valikkoon napsauttamalla System Options
(Jarjestelmaasetukset) -painiketta (darimmadisend vasemmalla) laitteiston tilan tyokalurivilta.
Naytossd nakyy useita vaihtoehtoja (Kuva 40).
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About Navigant
Settings

Lock Layout

Device Selection
Cardiodrive® Calibration
CARTO® 3 Registration
Peint Annotation on Fluoro
Volumes

NaviView3

Manual Vessel Registration
Odyssey

@ Close Procedure

Kuva 40. Jarjestelmdasetukset-valikko

Valintaikkuna Tietoja Navigant-jarjestelmasta (Kuva 41) ndyttdd tietoja ohjelmistosta, esim.
nimen, yhtion nimen, versionumeron ja tekijanoikeudet. Padset sinne System options
(Jarjestelmaasetukset) -painikkeella laitteiston tilan tyokalurivilta.

| Rights Reserved m

Kuva 41. Tietoja Navigant-jarjestelmasta

Asettelueditori

Asettelueditorissa (Kuva 42) voit muokata esitetyn toimenpiteen asettelua. Seuraavassa osiossa
kerrotaan, miten asetteluita voidaan muokata.
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DEAL
NATOM Y
VIEW

Kuva 42. Asettelueditori

Asettelueditori on kaytettdvissa perinteisissd tai magneettisissa HD-jarjestelmissa.
Katso ohjeet asettelujen muokkaamisesta magneettisissa Quad-jarjestelmissa Odyssey
Visionin kdyttdoppaasta tai Odyssey Vision QHD -kayttooppaasta.

Siirra

Siirrd ikkuna tai hallintapaneeli painamalla ja vetdmalla mista tahansa elementin kohdasta paitsi
punaisessa ympyrassd olevasta X-rastista (oikea ylakulma). Kun valitset elementin, sen ymparilla
nakyy kirkas sininen reuna. Kun vedat elementin paikkaan, missa se limittyy toisen elementin
padlle, valitun elementin ja limittyneen elementin reunat muuttuvat kirkkaanpunaisiksi
(Kuva 43). Et voi tallentaa asettelua, jossa elementit ovat paallekkain.

Stored Navigations

Object Visibility

Kuva 43. Vasemmalla: ohjauspaneeli on valittuna; oikealla: hallintapaneelit limittyvat

“1¢ Huomautus: Koska Kliinisen tyonkulun hallinnan sijainti Navigant-jarjestelméssa on
staattinen, et voi siirtaa, sulkea tai muuttaa sen kokoa asettelueditorissa.

Muuta kokoa

Jos haluat muuttaa ikkunan tai hallintapaneelin kokoa, pida kohdistinta missa tahansa kohdassa
reunaa. Kohdistimen nuoli muuttuu kaksoisnuoleksi. Paina ja veda reunaa haluamallasi tavalla.
Jos muutat elementin kokoa niin, ettd se asettuu paillekkdin toisen kanssa, reuna muuttuu
punaiseksi. Et voi tallentaa asettelua, jossa elementit ovat paallekkain.
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Sulje

Sulje elementti Asettelueditorissa napsauttamalla punaista X-merkkia ('@ ) oikeasta
ylakulmasta.

Asettelueditorin hallintapaneeli

Asettelueditorin asetukset

Nav Windows (Nav-ikkunat) -painike. Nayttaa listan kaytettavissa olevista ja naytetyista
Navigant-ikkunoista.

Nav Controls (Nav-ohjaus) -painike. Nayttad kaytettavissd olevat ja naytetyt Navigant-

ohjauspaneelit.

Accept (Hyviksy) -painike. Tallentaa kaytetyn asettelun.

Cancel (Peruuta) -painike. Hylkaa asetteluun tehdyt muutokset ja palaa edelliseen ruutuun.

Load From (Lataa ldhteestd) -painike. Kayttdja voi kopioida asettelun toiselta kayttajalta
samaa asettelua varten.

“L‘I Huomautukset:

Ikkunaa tai hallintapaneelia (esim. Reaaliaikainen fluoroskopia A) ei valttaimatta toisteta
asettelun sisalla.

Valitse ikkuna tai hallintapaneeli valikosta ja lisdd se asetteluun. Siirrd tai muuta
tarvittaessa muiden asettelun elementtien kokoa. (Limittyvien elementtien reunat
ndkyvat punaisina.) Jos haluat mieluummin kdyttdaa olemassa olevaa asettelua, napsauta
Load From (Lataa lahteestd) -painiketta.

Load From (Lataa lahteesta) -valintaikkuna

Kéyta Load From (Lataa ldhteestd) -valintaikkunaa tuomaan tama asettelu toiselta ladkarilta.
Valitse ladkarin nimi (ja/tai asettelun profiili) ja napsauta sitten OK.

Jos haluat kayttaa Odyssey-oletusasettelua, jatda Ladkarin nimi- ja Toimenpidetyyppi-
kentat tyhjiksi ja napsauta OK.

Kun asettelu on tyydyttavd, napsauta Accept (Hyviksy) -painiketta asettelueditorin
hallintapaneelista. (Accept (Hyviksy)- ja Cancel (Peruuta) -painikkeet ovat kaytettavissa
vasta, kun asettelua on muutettu.) Napsautettuasi Accept (Hyvidksy) -painiketta nayttoon
ilmestyy tallennusikkuna.

Napsauta For This Procedure Only (Vain tille toimenpiteelle) -painiketta kayttaaksesi
asettelua vain nykyiseen toimenpiteeseen.

Napsauta As My New Default (Uusi oletusasetus) -painiketta, jos haluat kayttaa asettelua
tulevissa toimenpiteissa (tallennettu tietylle lddikidrille ja toimenpidetyypille).



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Asetukset-valintaikkuna

Settings (Asetukset) -valintaikkuna sisdltaa nelja vélilehted (sekd yhden tai kaksi vélilehtea lisaa,
jos Odyssey Vision -jarjestelma on yhdistetty). Jokaisella vélilehdelld voi hallita erilaisia Navigant-
elementteja:

e Navigant-ikkuna

e Jarjestelma

¢ Reaaliaikainen fluoroskopia

e Toimenpide

Navigant-ikkunan valilehti

Navigant-ikkunan vaélilehdelld (Kuva 44) tehdyt asetukset tallennetaan ldakarin ja
toimenpidetyypin mukaan. Esim. tri Nestorilla saattaa olla useita erilaisia toimenpidekohtaisia
oletusasetuksia. Jokaisella asetusvalilehdelld voi hallita erilaisia Navigant-elementtejd. Kohdassa
Please select window (Valitse ikkuna) voit valita haluamasi ikkunan nadytetyistd. Taman jdlkeen voit
saatad asetuksia (Kuva 44).

Navigant Window

Please sefect window |3D Map View

3D Map View B
ClockDial View AP
ClockDial View INF
ClockDial View LL
Ideal Anatomy View

Kuva 44. Asetukset-ikkunat — Navigant-valilehti
Kuva 45, valittuna on 3D-karttandkyma. 3D-karttandkyma ja 3D-karttandkyma B nakyvét
kartoitusjarjestelman valikkokohteissa. Rekisterdidyttaessa kartoitusjarjestelmaan
fluoroskopiatiedot (rontgentiedot) nakyvat. Vaihtoehtoisesti, kun valittuna on mika tahansa muu
ikkuna, kuten Ideal Anatomy View (Ihanteellinen anatomia -ndkyma), nakyvat fluoroskopian
(rontgenin) valikkokohteet. Rekisterdidyttdessda kartoitusjdarjestelmddan kartoitusjarjestelman
tiedot nakyvat.
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Navigant Window

Show on selected window |3D Map View
3D Map View B

ClockDial View AP
ClockDial View INF
ClockDial View LL
Ideal Anatomy View

3D Map View
Anatomic Model* J/ Diagnostic Catheter
Reference Fluoro A* J Ultrasound Fan
Reference Fluoro B* J Ablation Catheter
Points and Lines* J Virtual Catheter Base (Sheath)*
Surface* J Crossing Plane*
Vessel* Virtual Catheter*
J Volume* J/ Field Vectors
J MPR Slice* J Target
J Contact Meter Display
J Contact History Display
J Viewpoint angle J Resp. Comp. Indicator
J Standard Viewpoint Selector |/ Color Scale

Synchronize image to: Mapping System v

Kuva 45. Navigant-ikkunan asetukset

Navigant-ikkunan vililehden opas

Valitut ikkunankatseluvalinnat
Voit valita kohteita, joita haluat katsella. Valituissa kohteissa ndkyy V. Esimerkissa 3D-
karttanakyman ikkunasta, Kuva 45, on esitetty tyypilliset valinnat 3D-karttandkyman ikkunalle.

Synchronize image to (Synkronoi kuva kohteeseen) -pudotusvalikko

Kuvan synkronoinnin valintavalikko. Vaihtoehtoja ovat C-Arm (C-kaari), Fluoro A (Fluoroskopia
A), Fluoro B (Fluoroskopia B), Mapping System (Kartoitusjarjestelma), System (Jarjestelma) tai
None (Ei mitaan).
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OK / Peruuta

Hyvaksy muutokset napsauttamalla OK tai Cancel (Peruuta), jos haluat sulkea ikkunan
tallentamatta muutoksia.

Jarjestelma-valilehti

System (Jarjestelma) -valilehden asetukset (Kuva 46) tallentaa lddkari ja niitd voidaan muokata.
Alla on selitetty tarkemmin seuraavat asetukset: General (Yleiset), NaviLine™, Audio (Aéni) ja
Ablation History (Ablaatiohistoria), ks. Kuva 46.

System

General Settings
Default Field Strength @ 0.08 Tesla 0.10 Tesla

View controlled by keypad arrows Default v

y Access Protection Defaulted On Single Vector Mode Enabled

Initial CAS Step Size (range: 1mm to 9mm)
NaviLine™ Settings
Wall Contact Threshold (range: 0.0 to 1.0)
3

NaviLine™ Step size (range: 1 mm to 9 mm) -
On Target Tolerance (range: 2 mm to 8 mm) _

Default NaviLine™ Speed (range: 0.05 to 2.00mm/s) 0.

Audio Settings

Volume for procedure room €

Volume for control room €

Play sounds on field apply:

Ablation History

Use Time Reset

4 Use Contact

Kuva 46. Asetukset-ikkunat - Jarjestelma-vililehti

Yleiset asetukset

e Default Field Strength (Kentén oletusvoimakkuus). Magneettikenttd navigointitilavuuden
sisapuolella isosentrissa. Jarjestelmalisensoinnista riippuen ndytossa saattaa nakya erilaisia
magneettikentdn voimakkuuksia. Jos ndkyvissa on useita valintoja, kdyttdja voi muuttaa
oletusasetusta  valitsemalla  haluamansa  kentdnvoimakkuuden.  Oletusarvoisen
magneettikentdin ~ voimakkuuden muutos ei muuta nykyisen toimenpiteen
kentanvoimakkuutta, vaan seuraavan suoritettavan toimenpiteen kentanvoimakkuutta.

e View controlled by keypad arrows (Nippaimistonuolilla hallittava ndkymai). Valitse
ikkuna, jota voi hallita Navigant-jarjestelman nappdimiston nuolilla: ylos, alas, vasemmalle
ja oikealle. Valinnat vaihtelevat tydjarjestyksen mukaan.
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e Orientation Model (Suuntamalli). Pudotusvalikossa on ikkunan sditimien kanssa
ndytetyille kuvakkeille eri valintoja: Torso (Yldvartalo), Heart (Sydan) ja Chamber (Kammio).
Valinta edustaa haluttua anatomista mallia tietylle tyonkululle ja se pysyy oletuksena,
kunnes sitda muutetaan.

e Access Protection Defaulted On (Kdyton suojaus oletuksena pailld). Asetus on
oletusarvoisesti valittu valintamerkilld. Kayton suojaus on katetrin taaksepdin vetamiseen
liittyva toiminto vasemman eteisen toimenpiteissd ja se estdd vetamastd katetria tietyn
kohdan yli. Poista ruudusta valintamerkki, jos haluat kytkea kdyton suojauksen pois paalta
seuraavaan toimenpiteeseen.

e Single Vector Mode Enabled (Yhden vektorin tila kdytéssd). Asetus on oletusarvoisesti pois
kiytostd, eli ei valintamerkkid. Valitse valintaruutu, jos haluat kdyttdd yhden vektorin tilaa
nykyiselle toimenpiteelle. Asetus tallentuu tulevia toimenpiteita varten, kunnes sen valinta
poistetaan.

e Initial CAS Step Size (Alustava CAS-askelkoko) (vaihtelualue: 1-9 mm). Oletusarvo on
3mm. Ladkari voi valita alustavan CAS-askelkoon tai etdisyyden katetrin alustavaan
etenemiseen/vetdytymiseen. Ladkari voi muuttaa askelkokoa milloin tahansa toimenpiteen
aikana kayttamalla paatyokalurivin viivainta.

NavilLine-asetukset

e Wall Contact Threshold (Seindkontaktin raja-arvo) (vaihtelualue: 0,0-1,0). Suurin
sallittu katetri-seind-kontakti. Arvo edustaa prosenttilukua, esimerkiksi: 1 =100 %, 0,5 =
50 %.

¢ NaviLine Step size (NaviLine-askelkoko) (vaihtelualue: 1-9 mm). Askelvilin pituus
NaviLine-jarjestelméassa.

e On Target Tolerance (Kohdetoleranssi) (vaihtelualue: 2-8 mm). Sallittu varianssi
kohteeseen paasemiseksi.

e Default NaviLine Speed (NaviLine-jarjestelman oletusnopeus) (vaihtelualue: 0,05-
2,00 mm/s). Aloitusnopeus eli oletusnopeus on automaattisen liikkeen nopeus pitkin
NaviLine-viivaa.

Ainiasetukset

e Volume for procedure room (Toimenpidehuoneen &anenvoimakkuus). Navigant-
jarjestelman danten voimakkuus toimenpidehuoneessa.

e Volume for control room (Valvomon &inenvoimakkuus). Navigant-jarjestelman &aanten
voimakkuus valvomossa.

e Play sounds on field apply (Toista d&dnet kenttad kdytettdessd). Jarjestelman adanten
toistaminen, kun kenttda kdytetdan. Vaihtoehdot ovat Always (Aina), Bullseye only (vain
Bullseye) ja Never (Ei koskaan).

Ablaatiohistoria

e Use Time Reset (Kdyttéajan nollaus). Asetus on oletusarvoisesti pois, ei valintamerkkia.
Kun laitat ruutuun valintamerkin, Ablaatiohistoria nollataan, kun kyseinen alue on ollut
kayttamatta madritetyn ajan.

1 Huomautus: Asetuksia Kentdnvoimakkuus, CAS-askelkoko, NavilLine-jarjestelman nopeus ja
dyton suojaus voidaan muuttaa muualla Navigant-jarjestelmdssa muuttamatta ladkarin asetuksia.
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Reaaliaikainen fluoroskopia -valilehti

Live Fluoro (Reaaliaikainen fluoroskopia) -vililehdella (Kuva 47) voit saatda
fluoroskopiaikkunoiden grafiikkojen esitystapoja. Live Fluoro (Reaaliaikainen fluoroskopia) -
valilehden asetukset tallentaa ladkari.

Reaaliaikaisen fluoroskopian asetukset

e Show Graphic On Monitor (N&ytd grafiikka monitorissa). Tami kohta viittaa
reaaliaikaiseen rontgenmonitoriin. Valitse grafiikkandyttd seuraavista vaihtoehdoista:
Live X-Ray (Reaaliaikainen rontgen), Last Image Hold (Viimeisen kuvan naytto) tai
molemmat.

e Show Graphic Type (N&ytad grafiikkatyyppi). My0Os tdma viittaa reaaliaikaiseen
rontgenmonitoriin. Valitse grafiikkakuvat, jotka haluat nayttdd rontgennaytossa.
Vaihtoehtoja ovat Points and Lines (Pisteet ja viivat), Vessels (Verisuonet), Virtual
Catheter (Virtuaalikatetri), Target Circle (Kohdeympyrd), Magnetic Field Vector
(Magneettikentan vektori) ja Navigation Status (Navigointitila).

e OK/Cancel (OK/Peruuta). Hyvaksy muutokset napsauttamalla OK tai Cancel (Peruuta),
jos haluat sulkea ikkunan tallentamatta muutoksia.

Live Fluoro

Show Graphic On Monitor:
Live X-ray
J Last Image Hold

Show Graphic Type:

4 Points and Lines
J Vessels

Virtual Catheter
J Target Circle
 Magnetic Field Vector
4 Navigation Status

Kuva 47. Asetukset-ikkunat - Reaaliaikainen fluoroskopia -valilehti

Procedure (Toimenpide) -valilehti

Procedure (Toimenpide) -vililehti (Kuva 48) nayttda toimenpidetiedot ja sisdltdd myos aiemmin
syotetyt tiedot. Tdlld vélilehdelld voidaan muokata seuraavia: potilaan nimi ja huomautukset,
toimenpidetyyppi ja anatomia, kartoitusjarjestelman valinta sekd RMN:nn kayttd, jos
toimenpiteessa kdytetddn yhteensopivaa magneettijarjestelmaa. Aloitusaikaa tai ladkarin nimea
ei voi muuttaa Procedure (Toimenpide) -valilehdella.

Toimenpideasetukset

e Potilaan nimi (Patient name).
¢ Huomautukset. Tapausta tai toimenpidettd koskevat erityistiedot.
e Toimenpidetyyppi ja anatomia. Napsauta haluamaasi valilehted ja valitse anatomia.

e Elektrofysiologia, sepelvaltimottai CRT. Valitse anatomiatyyppi napsauttamalla haluamaasi
kuvaketta.

e Use Mapping (Kayta kartoitusta) (ndkyy vain EP -vililehdelld) ja Use RMN (Kdytd RMN:aad).
Use Mapping (Kdyta kartoitusta) -valinnalla voit valita minkd tahansa yhteensopivan
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yhdistetyn kartoitusjarjestelman (ja katetrin).
merkitsee, ettd toimenpide on magneettinen.

haluat sulkea ikkunan tallentamatta muutoksia.

Current procedure:
Start Time 27-Jan-2020 13:23:03

Physician: Dr. OM

Patient

Jos Use RMN (Kdyta RMN:4d) valitaan, se

Ok/Cancel (Ok/Peruuta). Hyviaksy muutokset napsauttamalla OK tai Cancel (Peruuta), jos

Procedure

ID 124-56.0778

Sex ® Male Female

LN 01-Oct-1979 ;

Other

Notes: Traditional

Electrophysiology

Left
Atrium

Right

Atrium Ventri

Right

Left

cle Ventricle

Use Mapping: J Use RMN

Kuva 48. Asetukset-ikkunat — Toimenpide-valilehti

Navigant-ikkunat

Ikkunoiden lukumaara, tyyppi ja asettelu vaihtelevat toimenpidetyypin ja tyonkulun vaiheen
mukaan. Jokainen toimenpide avautuu oletusasettelussa, jota voi muuttaa. Seuraavat ikkunat

ovat kaytettavissa:

Elektrofysiologia:

Vasen ja oikea eteinen seka

Interventionaalinen kardiologia:
Sepelvaltimot

vasen ja oikea kammio

3D-karttanakyma

3D-karttanakyma B

Kellotaulunakyma AP
Kellotaulundkyma INF

Kellotaulundkyma LL
Fluoroskopia A -nakyma
Fluoroskopia B -nakyma

Ihanteellinen anatomia -nakyma

Ablaatiohistoria-kuvaaja

3D-verisuoninakyma
3D-verisuoninakyma B
Kellotaulu synkr. C-KAARI
Kellotaulundkyma AP
Kellotaulunakyma INF
Kellotaulunakyma LL
Endoluminaalinen nakyma
MPR-leike
MPR-leike B
Ihanteellinen anatomia -ndkyma
Rontgen A -nakyma
Réntgen B -nakyma
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Ikkunan saatimet
Useimmissa ikkunoissa on osittain lapindkyva tyokalurivi nimelta “Window Controls” (Ikkunan
sadtimet). Tama tyOkalurivi sijaitsee ikkunan alalaidassa ja ndyttdaa kyseisen ikkunan saatimet.

Ikkunan saatimien (Kuva 49) esittimien painikkeiden maara riippuu ikkunatyypista.

Kuva 49. Esimerkki ikkunan sadtimista fluoroskopiaikkunasta

Painike

Anatomisen
suunnan malli

Taulukko 6. Ikkunan sdatimien painikkeet

Kuvaus

Staattinen malli: Staattinen anatominen malli ikkunan
sdatimissda nayttdda ikkunan kuvan anatomisen
asennon. Tata mallia (“Ylavartalo”) kaytetaan
fluoroskopiaikkunoissa eika sita voi pyorittaa.

Dynaaminen malli: Dynaaminen anatominen malli
ikkunan  sditimissda ndyttdd ikkunan kuvan
anatomisen asennon ja sita voi pyorittaa.

Kuvake

Panorointi /
nakymaan sovitus

Paina ja vedd mitd tahansa panorointiohjaimen kohtaa
siirtdaksesi ikkunan kuvaa ruudulla.

Kaksoisnapsauta ohjainta keskittdadksesi ikkunan
kuvan ja palauttaaksesi sen oletuskoon.

Zoom-ohjain

Voit suurentaa tai pienentad zoomaustasoa
napsauttamalla liukusdatimen oikeaa tai vasenta
puolta yhden kerran tai napsauttamalla ja vetamalla
oikealle tai vasemmalle, jos haluat jatkuvasti muuttaa
zoomaustasoa.

Siirra
fluoroskopiakuva

Tata painiketta napsauttamalla rontgenkuva siirretaan
Fluoroskopiakuvaikkunoihin A ja B. Tama kuvake
vilkkuu (nykyisen tilan ja kuvan negatiivin valilld),
kun fluoroskopiakuvaa siirretaan.

Lataa
fluoroskopiakuva

Tata painiketta napsauttamalla avataan Load Fluoro
(Lataa fluoroskopia) -valintaikkuna, joka sisaltaa
kaikki kiinnostavat rontgenkuvat (pikkukuvat Fluoro
A (Fluoroskopia A)- tai Fluoro B (Fluoroskopia B) -
ikkunoiden kuvista).

Kirkkauden/
kontrastin saadin

Kirkkaus: Paina ja veda sdadinta ylos ikkunan kuvan
kirkkauden lisadmiseksi ja alas kirkkauden
vahentamiseksi.
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Painike VEDTS Kuvake

Kontrasti: Paina ja veda saddinta vasemmalle ikkunan
kuvan kontrastin vihentamiseksi ja oikealle kontrastin
suurentamiseksi.

Palauta alkuperdinen kirkkaus ja kontrasti
kaksoisnapsauttamalla.

Nayta tai piilota vektori(t) ndytdssda napsauttamalla
tata painiketta. Jos nakyvissd on taytetty keltainen

vﬁlkcftoJ;:ilisitys-/ nuoli, vektorit on piilotettu. Jos nakyvissd on i
5 harmaana oleva nuoli, jonka poikki menee punainen -
viiva, vektorit ovat esitettyind. Nama painikkeet ovat —L

kaytettavissa vain 3D-kartta- ja rontgenikkunoissa.

\‘L) Huomautus: IC-toimenpiteiden kellotauluikkunoissa ei ole ikkunan saatimia.

Ikkunoiden vaihto-ominaisuus

Navigant-ikkunoissa nayttdja voidaan vaihtaa kayttamalla pudotusvalikkoa ikkunantunniste-
kuvakkeesta (Kuva 50):

@ ®

3D-kartta Ihanteellinen NAYV fluoroskopia A NAYV fluoroskopia B
anatomia

Kuva 50. Esimerkkeja ikkunantunniste-kuvakkeista

Huomautus: Kun jokin Navigant-ikkuna vaihdetaan toiseen, alkuperdinen ikkuna havida
Navigant-nayttoruudulta.

Vektorin suuntauksen perusteet

Magneettiset kenttavektorit edustavat nykyista suuntaa ja kohdesuuntia. Kohdevektorin hallinta
hiirelld saa nykyisen vektorin seuraamaan sitd. Kun nykyinen (keltainen) vektori saavuttaa
kohdevektorin (vihred), vihrea katoaa. Vektorien nakyvyys ja kdytos ovat samat sekd Navigant-
jarjestelmassa etta kartoitusjarjestelmissa. Yhden vektorin tila ndyttaa vain kohdekentan vektorin
ja vdrittdd sen keltaiseksi piilottaen samalla nykyisen vektorin (lukuun ottamatta joitakin
tapauksia).

Vektorilukko

Kun tyoskentelet toimenpiteessd, voit ottaa kayttoon Vector Lock (Vektorilukko) -tilan
valitsemalla haluamasi tai kohdekentdan vektorin (vihred) ja lukitsemalla sen hiiren liikkeisiin
(Kuva 51). Tama tila otetaan kdyttoon painamalla ja pitdimadlld pohjassa Ctrl-painiketta ja
napsauttamalla hiiren vasemmalla painikkeella vihreda vektoria. Hiiren osoitin muuttuu
osoituksena siitd, ettd tila on aktiivinen. Hiiren liikuttaminen ikkunassa tdssa tilassa korjaa
kohdevektoria hiiren liikkeen suuntaan. Vector Lock (Vektorilukko) -tila otetaan pois kaytosta
napsauttamalla hiiren vasenta painiketta missd tahansa muussa kohdassa ikkunaa kuin
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kohdevektori tai malli, tai viemalld hiiren osoitin ulos ikkunasta ja napsauttamalla hiiren vasenta
painiketta. Tdma ominaisuus sisdltdd automaattisen aikakatkaisun, joka tapahtuu 10 sekunnin
kuluessa, jos vektoria ei siirreta Cardiodrive-laitteessa hiiren rullaa kayttaen.

@ LAO=0, CRAN=0

Kuva 51. Vasemmalla: vektorilukko kdytossa; oikealla: vektorilukon kuvake

Kohdelukko

Kohdelukko-ominaisuudella kayttdja voi lukita kohteen kohdistimeen pitamalld Ctrl-painiketta
painettuna ja napsauttamalla kohdetta. Kun kohde on lukittu kohdistimeen, ndkyviin tulee
lukkokuvake (Kuva 52) ja kohde liikkuu aina, kun hiiri liikkuu ja risteda tilavuuden kanssa.

Kohdelukko avautuu automaattisesti, jos (1) hiiri liikkkuu pois pinnasta, (2) hiiri liikkkuu ikkunan
ulkopuolelle, (3) hiirtd napsautetaan, tai (4) hiirta ei liikuteta 10 sekuntiin.

RAO=17, CAUD=7

Kuva 52. Kohdelukko (lukkokuvake on ndkyvissd)
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Magneettinen momenttimittari

Magneettisen momenttimittarin jaljityksesta (korostettu punaisella suorakaiteella) on kuva alla
(Kuva 53). Magneettisen momenttimittarin jaljitys esittda historian viimeiset 120 sekuntia. Jaljitys
tarjoaa kyvyn todeta, miten magneettinen momentti muuttuu ajan mittaan. Oikealla puolella
esitetddn uusimmat tiedot. Momenttimittarin jaljityksen valkoiset tdplat porttipisteita.
Kartoitusjarjestelma tuottaa taplan jokaista sydamenlyontia kohti.

Kuva 53. Magneettisen momenttimittarin jaljitys



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Pintaobjektin tuonti

Muilla ohjelmilla luodut 3D-mallit voidaan tuoda Navigant-jirjestelmaan pintoina ja niiden
tiedostomuodon on oltava VTK. Voit tuoda 3D-pinnan napsauttamalla Navigant-jérjestelmén
Start Menu (Kédynnistd valikko) -painiketta ja valitsemalla Import Surface Objects (Tuo
pintaobjekteja). Paina Browse (Selaa) siirtydksesi hakemistoon, joka sisdltaa pinnan tiedot.
Kaytettavissa olevat VTK-tiedostot nakyvit oikealla. Paina OK.

Merkitse valintaruudut haluamiesi pintaobjektien vieresta tai tee valinnat painamalla Select All
(Valitse kaikki) tai Deselect All (Poista valinta kaikista). Kun pinta on ladattu, se nakyy
esikatselualueella ja tila Loaded (Ladattu) ndkyy jokaisen pinnan vieressd (Kuva 54). Vain
aktiivisesti valitut pinnat ndytetdan esikatselualueella. Tila-sarakkeessa nakyy Error (Virhe), jos
Navigant ei pystynyt tuomaan pintaa.

Surface Import Dialog

LADQ=0, CRAN=0

AP PA LAO RAO LL

File Name Status Structure Patient Info Provider Study Date *
L1ADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...
O ADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...
O ADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Sterectaxis AD...
LI ADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...
OO ADAS3D_Core Surface Not Loaded Test Stereotaxis AD...
ADAS3D_Layer_10_perce... Loaded Test Stereotaxis AD...
O ADAS3D_Layer_20_perce... Not Loaded Test Stereotaxis AD...
(EI ADAS3D Laver 30 berce... Not Loaded Test Stereotaxis AD Hd

>
Register Surfaces to an Existing Set:
New Registration

ADAS3D_Layer_10_percent_colored

e

Kuva 54. Tuotu pinta ndakyy esikatseluikkunassa
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Pinnat tuodaan kayttden pudotusvalikkoa (Kuva 55) uutena rekisterdintisarjana tai ne lisataan jo
olemassa olevaan tuotujen pintojen sarjaan.

Surface Import Dialog

LAQ=0, CRAN=0

(e (FeeeeAn)

File Name Status Structure Patient Info Provider Study Date *
OADAS3D_Aorta Not Loaded Test Stereotaxis AD...

OADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...

O ADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...

O ADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...

OADAS3D_Channel Tubes_... Not Loaded Test Stereotaxis AD...

OADAS3D_Core Surface Not Loaded Test Stereotaxis AD...

ADAS3D_Layer_10_perce... Loaded Test Stereotaxis AD...

I(] ADAS3D Laver 20 perce... Not Loaded Test Stereotaxis AD

Register Surfaces to an Existing Set:
- " Import
New Registration >

Kuva 55. Rekisteroi pinnat

Kun pinnat on ladattu, paina Import (Tuo) pintojen tuomiseksi Navigant-jarjestelmdan niiden
kayttoa varten. Kun 3D-pinta (tai -pinnat) on tuotu, niitd voi sddtda niiden kohdistamiseksi
muiden 3D-ikkunassa olevien objektien kanssa. Kaikkia yhdessd tuotuja kohteita kasitelldan
ryhmaéna tai rekisterointisarjana. Voit ottaa sijainnin sdatimet (korostettu, ks. Error! Reference
source not found.) nakyviin napsauttamalla tuodun objektin pintaa.

Kun ne nakyvat, napsauta haluamiasi saatimia ja siirra sitten hiirta muuttaaksesi pinnan suuntaa
ja sijaintia. Pintasddtimet ovat Edit NaviLine Mode (NaviLinen muokkaustila), Surface
Transparency (Pinnan lapindkyvyys), Pan (Panoroi) ja Rotate (Kdannd). Nama ohjaimet antavat
kaytettavyysominaisuuksia ja auttavat kayttdjaa kohdistamaan tuodut pinnat muiden
kolmiulotteisten kohteiden kanssa. Lisatietoja alla, ks. Taulukko 7.
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Taulukko 7. Pintasdadtimet

Ohjain Toiminto

NaviLinen Tyokalupakki siséltad toimintoja, joilla voi luoda ja muokata

muokkaustila NaviLinea, kuten New Line (Uusi viiva), Remove Line (Poista
viiva), Open/Close (Avaa/Sulje), Color (Véri) ja Measure (Mittaa)

Pinnan 13pindkyvyys | gi5t34 tuodun pinnan lapindkyvyytta

Panoroi Liikuttaa objektia sivusuunnassa

Kasnna Kaantaa 3D-pintaa suhteessa muihin 3D-ikkunassa oleviin
objekteihin

@ LAO=0, CRAH=0
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Kuva 56. Pintasdatimet saatamiseen



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Integroinnin ominaisuudet

Esirekisterointi

Uuden toimenpiteen luomisen jdlkeen Navigant on rekisterdimattomassa tilassa ja
kartoitusjdrjestelman tiedot naytetdan oletussijainnissa, kunnes kayttdja suorittaa rekisterdinnin
loppuun. Kun Navigant-jarjestelmaa ei ole rekisterdity, kdytettdvissa on vain rajallinen maara
ominaisuuksia, mm. seuraavat:

e Kartoitusjdrjestelman tietojen (katetrit, pinnat ja niiden pisteet/merkit, viivat ja
verisuonet) tarkastelu 3D-kartta-ikkunoissa.

e Fluoroskopialla paikallistettujen tietojen (fluoroskopiakuviin piirretyt viivat, tuodut
DICOM-tilavuudet sekd verisuonet/pinnat kyseisistd volyymeista) tarkastelu
Fluoroskopia-A- ja Fluoroskopia-B-ikkunoissa.

o Kaikkien kenttavektorien tarkastelu ja hallinta kaikissa ikkunoissa.

e Ablaatiohistoria luonti ja tarkastelu 3D-kartta-ikkunoissa.

e Tuotujen kolmannen osapuolen pintojen tarkastelu (VTK-tiedostoina) 3D-kartta-
ikkunoissa, ei fluoroskopiakuvat.

Ominaisuudet, kuten kohdistus, automaattinen kartoitus, NaviLine, kartoitustietojen peittokuvat
Fluoroskopia-A- ja Fluoroskopia-B-ikkunoissa seka ldpivalaisulla paikallistetut objektit
3D-kartta-ikkunoissa, eivit ole kédytettavissa ennen kuin rekisterdinti on tehty.

Rekisterointi

Toitd, jotka on tehty jarjestelman ollessa rekisterdimattd, ei menetetd rekisterdinnin yhteydessa.
Tiedot nakyvat kaikissa ikkunoissa tavallisten ikkunakohtaisten asetusten ja Nakyvat objektit -
paneelin valintaruutujen mukaisesti. Rekisterdinnin ansiosta Navigant-jarjestelma voi
yhdenmukaistaa kartoitus- ja fluoroskopiajarjestelmista saadut spatiaaliset tiedot. Ominaisuudet,
jotka eivat aiemmin olleet kdytettdvissd, tulevat kayttoon kartoitusjarjestelmén rekisterdinnin
jalkeen. Navigant-jarjestelman voi rekisterdida CARTO 3- ja OpenMapping-jarjestelmiin.

Kun tallennettu toimenpide ladataan Navigant-jarjestelmdan, ladataan myos aiemmat
rekisterdintitiedot. Naytetyt tiedot perustuvat tallennettuihin tietoihin ja niiden otaksutaan
olevan oikein. Jarjestelma on rekisterditava uudelleen, jos sijaintialustaa on vaihdettu aiemman
rekisterdinnin jalkeen. Rekisterdinnin jalkeen 3D-kartta-ikkunoissa nakyy merkintd, jossa lukee
Registered (Rekisterdity) (Error! Reference source not found.). Kun jdrjestelmda on
rekister6imattd, merkinnassa lukee Non-Registered (RekisterGimaton).

@ RAO=53, CRAH=12

Reqgistered

Kuva 57. Rekisteroity-merkinta
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Yleiset rekisterointitehtavat
Kayton suojaus

Navigant sisdltdd ominaisuuden nimeltd Use Access Protection (Kdyton suojaus), joka estda
katetrin tahattoman vetadmisen vasemmasta eteisesta oikeaan eteiseen, ja siten se on kaytettavissa
ainoastaan vasemman eteisen (LA) magneettisissa toimenpiteissi. Tama toiminto on
automaattisesti kdytossa ohjelmistossa, mutta se on mahdollista ottaa pois kdytosta poistamalla
valinta Use Access Protection (Kadyton suojaus) -valintaikkunasta CARTO 3 -rekisterointi-
ikkunassa tai OpenMapping-rekisterdinti-ikkunassa. Rekisterdinti-ikkuna ilmaisee kayttdjalle,
mitd sdatoja tarvitaan (esim. holkin kannan tai poikkitason sijoittaminen) ennen kuin
toimenpidettd voi jatkaa.

Lopullinen poikkitason sijainti edustaa sitd rajaa, johon katetri voidaan vetda niin, ettd se on
edelleen vasemmassa eteisessa (rajojen ilmaisimet, ks. Kuva 60). Kayton suojauksen kuvake
navigoinnin tydkalurivilld muuttuu Lukittuun tilaan, kun valintaruutu on merkitty ja poikkitaso
on maaritelty. Kdyton suojauksen kuvakkeen napsauttaminen kytkee sen tilan Lukitusta (ON)
Lukitsemattomaksi (OFF) ja pdin vastoin. Access Protection (Kdyton suojaus) -tila esitetddn
muutoksina Access Protection (Kdyton suojaus) -kuvakkeessa (Kuva 58). Kuvake sijaitsee

Navigant-tyokalurivilla (Kuva 59).
£ i
4 “-T, =

Ei kdytossa Lukittu Lukitsematon

Kuva 58. Kdyton suojauksen tilat

Kuva 59. Kayton suojauksen tila -kuvake tyokalurivilla

Poikkitaso

Poikkitason grafiikka on rontgenkuvassa nikyva 3D-suorakaide. Suorakaide nayttaa Navigant-
ohjelmiston mallintaman katetrin ankkuripisteen avaruudellisen sijainnin. Se lasketaan CARTO
3- tai OpenMapping-jarjestelman ilmoittaman katetrin reaaliaikaisen sijainnin perusteella.
Vasemman eteisen toimenpiteessa katetrin sijaintia tulee saataa, kunnes poikkitaso on véliseinan
kohdalla. (Katso tarkemmat tiedot poikkitason sdatimisesti CARTO 3- tai OpenMapping-
jarjestelmén rekisterdintia koskevista osioista.) Ald paina Accept (Hyviksy) -painiketta ennen
kuin katetri on sijoitettu oikein. Grafiikassa ndkyy aina jotakin liikettd johtuen potilaan
hengityksestd ja sykkeesta.

1/ Huomautus: Jos poikkitaso ei ole sijoittunut oikein, kohdistus- ja
automaattikartoitusohjelmistojen suorituskyky heikkenee. Ohjelmisto saattaa vetdd
katetrin pois kohdekammiosta (ks. kdyttoaiheet seuraavasta osiosta). Varmista, ettd
poikkitaso on sijoittunut oikein ennen kuin painat Accept (Hyvaksy) -painiketta.
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Poisvetamisen rajan indikaatiot

Kun katetrin poisvetdmisen raja saavutetaan kaytettdessa katetria rekisterdinnin jdlkeen, seka
poikkitason ettd kdyton suojauksen rajan kuvakkeet (korostettu, ks. Kuva 60) vilkkuvat
punaisina.

Visible Objects

Navigant =

Kuva 60. Poisvetamisen rajan indikaatiot

Isosentrin asettaminen kartoituksen avulla

Tutkittava alue tulee keskittaa ja katetri sijoittaa kohdekammion keskelle (distaalinen katetri ei
saa taipua). Taman jdlkeen tutkittavan alueen korkeus tulee sddtdd vastaamaan isosentrin
korkeutta. Tama tehddan muuttamalla potilastason korkeutta siirtdmalla tapla (joka ilmaisee
katetrin sijaintia) asteikkoalueen keskelle.

Jos potilastaso ei ole asianmukaisella korkeudella, tipla (joka ilmaisee katetrin sijaintia) on
punainen, ja nuoli osoittaa suuntaa, johon potilastasoa tulee saataa. Kun potilastaso on oikealla
korkeudella, piste ndkyy sinisend (Kuva 61). Potilastason korkeutta voi sddtda milloin tahansa
valitsemalla Registration to Mapping (Rekisterdinti kartoitusjarjestelmaan) -vaihe KTH:sta.

Correct Height
Oikea korkeus

Kuva 61. Vasemmalla: potilastason korkeutta on sidadettava; oikealla: potilastaso on
oikealla korkeudella
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Isosentrin asettaminen ilman integroitua kartoitusta

IIman integroitua kartoitusta ohjelmisto ei tiedd, missa tutkittava alue on suhteessa isosentriin.
Isosentri on asetettava manuaalisesti, jos kdytetdan ei-integroitua kartoitusjarjestelmaa.
1. Panoroi potilastasoa siten, etta saat tutkittavan alueen keskelle

AP-fluoroskopiakuvanakymaa.

2. Siirrda C-kaari LAO- tai RAO-asentoon; voit my0s kayttaa lateraalista nakymaa.
Siirra potilastason korkeutta vain ylhaalta alas, niin tutkittava alue tulee
fluoroskopiakuvandkymaan.

Nadin varmistetaan, ettd tutkittava alue on aina fluoroskopiakuvandkymassd. Potilastasoa ei
tarvitse panoroida toimenpiteen aikana, ja katetri navigoi yhdenmukaisen suurimman
magneettikentin voimakkuuden kanssa, kun magneetin isosentri on samassa tilassa
fluoroskopiakuvan isosentrin kanssa.

Automaation ominaisuudet

AutoMap
Minka tahansa AutoMap-vililehden (Kuva 62) napsauttaminen kdynnistdd automaattisen
CARTO 3 -jarjestelman tai yhteensopivan OpenMapping-jarjestelman kartoituksen.

AutoMap

: 1. Posterior

Kuva 62. Automap-vaililehti KTH:ssa
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1/ Huomautuksia koskien elektroanatomisen CARTO 3 (EA) -jarjestelmadn kartoitusta:
e CARTO 3 -jarjestelma on asetettu jaddyttamaan pisteet automaattisesti.
e Naiayta pisteet ennen jaatymista valitsemalla Manual (Manuaalinen) CARTO
3 -jarjestelmasta.
e Navigant -jarjestelmd sallii pisteiden ottamisen napsauttamalla vélilyontid kohdistimen
ollessa pois tiedonsyottokentistd. CARTO 3 -jdrjestelmd pitdd kuitenkin asettaa
etdkerdystilaan ja sen on oltava kdytossa jokaiselle toimenpiteelle.

Tarkastele tuotettua karttaa. Joissakin tapauksissa haluat ehka sdataa kentan suuntaa tai katetrin
pituutta sisdisten pisteiden estamiseksi, liian suuren pistemaaran valttamiseksi yhdelld alueella,
katetrin liitkuttamiseksi sen kohdatessa esteen ja/tai kammioiden ollessa suuria.

AutoMap-kartoituksen keskeyttaminen

Automaattinen Kkartoitus ja automaattiset liikkeet voidaan keskeyttdd milloin tahansa
toimenpiteen aikana. Automaation valintaikkuna ndkyy Stop (Pysdytd) -painikkeella
varustettuna automaattisen kartoituksen lopettamista varten (Kuva 63). Stop (Pysdytd) -
painikkeen valitseminen automaation valintaikkunasta lopettaa kaikki automaatiot.

Kuva 63. Automaation viestiruutu — Stop (Pysdytd) -painike

Navigointi ja viivan luonti

Ohjeet automatisoitua NaviLine-lineaarinavigointia varten ovat NaviLine-valilehdella KTH:ssa.
Sen vaiheita voi noudattaa viivan luonnin jdlkeen (Kuva 64). Viivoja voi luoda Navigant-
jarjestelmdssa  (kutsutaan  NaviLine-viivoiksi), ~CARTO 3 -jarjestelmdssa (kutsutaan
suunnitteluviivoiksi) tai OpenMapping-jarjestelmissa. Jos viiva luodaan Navigant-jarjestelmassa,
KTH:n ensimmadinen vaihe ei sovellu. Jos viiva luodaan CARTO 3 -jarjestelméssd, Accept
(Hyvéksy) ja Send (Lahetd) viiva Navigant-jarjestelmdan. Jos toiminto on tuettu OpenMapping-
jarjestelmdssda, viivan siirto on jarjestelmdkohtainen. Siirron jdlkeen viiva ndkyy
3D-karttandkyman ikkunassa.

NaviLine
A

2. Double-click on starting point of
line

Kuva 64. NavilLine-vidlilehti KTH:ssa

NaviLinen muokkaustila
Luo NaviLine-viiva Navigant-jarjestelmdssa napsauttamalla kartan pintaa 3D-karttandkyman
ikkunassa. Nayta NaviLine-tyokalupakki valitsemalla Edit NaviLine Mode (NavilLinen
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muokkaustila) -painike (hiiren kohdistin, ks. Kuva 65). Tyckalupakki (Kuva 66) sisdltaa toiminnot,
kuten New Line (Uusi viiva), Remove Line (Poista viiva), Open/Close (Avaa/Sulje), Color (Vari) ja
Measure (Mittaa). Nama toiminnot auttavat NaviLine-viivan luomisessa ja muokkaamisessa.

@ LAO=0, CRAH=0 1 \:- -:ill

Edit HaviLine Mode

Reqgistered

Kuva 65. Edit NaviLine Mode (NaviLinen muokkaustila) -painikkeen valitseminen

/ " X
LAQO=114, CRAH=37 _W' ( ’ ; E
Registered i y Wil
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Kuva 66. NaviLinen muokkaustila — NaviLine-tyokalupakki

NaviLinen muokkaustila on kiytettavissa myos Ablaatiohistorioille. Kayttajan on ensin valittava
Ablation History (Ablaatiohistoria) Visible Objects (Nakyvat objektit) -paneelista (Kuva 67).
Siella voi olla useita Ablaatiohistorioita, joten valitse haluamasi Ablaatiohistoria. Valittuasi
Ablaatiohistorian tuo NaviLine-tyokalupakki nédkyviin valitsemalla Edit NaviLine Mode
(NaviLinen muokkaustila) -painike. Taman jdlkeen NaviLine-viiva voidaan piirtdd valittuun
Ablaatiohistoriaan (Kuva 68).
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Visible Objects
Name Navigant 4/ LiveXRay

B A A

***Ablation History 1***

B A

Kuva 67. Niakyvat objektit -paneeli — Ablaatiohistoria-osio
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Kuva 68. Ablaatiohistoria — NaviLine-tydkalupakki

.1/ Huomautus: Oltaessa NaviLinen muokkaustilassa Ablaatiohistoria-kuvaajaan
samanaikaisesti tehdyt muutokset eivit ndy. Vastaavasti NaviLinen muokkaustilassa
tehdyt muutokset eivat ndy muissa ikkunoissa — Ablaatiohistoria-kuvaaja, rontgen jne.
Emme suosittele, ettd ndita toimintoja tehtdisiin samaan aikaan.

Kohteen Kuva 69 kuvissa on suljetut viivat. Vasemmassa kuvassa viivan ensimmadinen piste on
vihred ja viimeinen punainen. Valittu piste on valkoinen, ja hiiren oikealla painikkeella
avautuvassa valikossa ndkyvat vaihtoehdot Delete Point (Poista piste) ja Delete Line (Poista
viiva). Oikeassa kuvassa kohdistin on liian kaukana, ettd mitdan pistetta voisi valita, joten hiiren
oikealla painikkeella avautuvan valikon vaihtoehdot ovat Insert Point (Aseta piste) ja Delete
Line (Poista viiva).
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Kuva 69. NaviLinen muokkaustila; hiiren oikean painikkeen valikon vaihtoehdot

Luotuasi NaviLine-viivan voit muokata sitd napsauttamalla Edit NaviLine Mode (NaviLinen
muokkaustila) -painiketta (Kuva 70). Alla olevassa kuvassa viivan pinnalle on valittu painike.
Painike on kaytettdvissa vain 3D-ikkunoissa, ei fluoroskopiaikkunoissa.

LAO=15, CALD=21 1

Registered Edit HaviLine Mode

Kuva 70. NaviLinen muokkaustila pinnalla

Edit NaviLine Mode (NaviLinen muokkaustila) -painike on kédytettavissd my0s jo olemassa oleville
Ablaatiohistoria-viivoille. Luotuasi viivan voit siirtyd uudelleen muokkaustilaan valitsemalla
painikkeen (Kuva 71).

j& LAO=0, CRAH=0 1 l\

Registered Edit HaviLine Mode
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Kuva 71. NaviLinen muokkaustila Ablaatiohistoria-viivalla
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Auto-NavilLine-toiminto

Jos valitset valmiin NaviLine-suunnitteluviivan, ks. Kuva 72, kontekstiherkat saatimet nakyvat
ikkunan ylareunassa. Lisdksi jos jarjestelma on maadritetty siten, ettd Auto-NaviLine on kaytossa,
nikyvissd ovat painikkeet @ ja @, katso seuraavat kuvat.

Koska kohdekartio (Kuva 72, vasemmalla) on parhaillaan viivan alussa, Taaksepdin-painikkeet
eivat ole kdytettdvissd. Tauko-painike on korostettu (alleviivattu siniselld), koska kohdistus ei ole
aktiivinen. Pdinvastainen tilanne on oikealla, Kuva 72, koska kohteen ilmaisin on viivan lopussa
ja Eteenpain-painikkeet pois kaytosta.

1/ Huomautus: Auto-NaviLinen saatimilla tdismaavat on samat varit kuin kartioilla: eteenpdin on
keltainen, taaksepdin sininen.

Kuva 72. Kohdekartiot NaviLine-viivalla

Auto-NaviLine-tyokalujen opas

@

Q © ©6 0

Toista taaksepdin. Suuntaa kohti nykyistad sijaintia. Kun katetri saavuttaa kohteen, kohde
kulkee taaksepdin viivaa pitkin nopeudella, jota sdatelee kohteen liikenopeuden
liukusaadin.

Siirry taaksepain. Asettaa kohteen askelkoon millimetreind mdariteltyyn suuntaan.

Keskeytd kohdistus. Peruuttaa nykyisen kohdistuksen automaation samalla tavoin kuin
Stop (Pysaytd) -painike Automation (Automaatio) -valintaikkunassa.

Siirry eteenpdin. Asettaa kohteen askelkoon millimetreina maadriteltyyn suuntaan.

Toista eteenpdin. Suuntaa kohti nykyistd sijaintia. Kun katetri saavuttaa kohteen, kohde
kulkee eteenpdin viivaa pitkin nopeudella, jota sditelee kohteen liikenopeuden liukusaadin.

Kohteen liikenopeus. Sidtelee nopeutta, jolla kohde liikkuu toiston aikana. Vasemmalle
hitaammin; oikealle nopeammin. Tarkkaa nopeutta ei nayteta.

Kartio. Kohteen ilmaisin NaviLine-viivalla. Napsautettuna toimii samalla tavoin kuin Siirry
taaksepadin ja Siirry eteenpain.
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Kohteessa Kuva 73 kaikki painikkeet ovat aktiivisia, koska Auto-NaviLinen kartiot ovat keskella
NaviLine-viivaa vasemmassa kuvassa ja suljetulla viivalla oikeassa kuvassa. Suljetulla viivalla Toisto-
toiminto kiertad ympari, kunnes se peruutetaan.

Kuva 73. Auto-NaviLine-kartiot keskella viivaa

Eteen- ja Taaksepiin asetetaan, kun viiva luodaan: ne eivit ole suhteessa ikkunaan. Kuvassa
Kuva 74 kameraa on kaannetty 180 astetta viivan ymparilla siten, ettd keltainen kartio osoittaa
vasemmalle, mutta suunta on edelleen “eteenpain”.

Kuva 74. Auto-NavilLine-kartiot kameran kddntamisen mukaisesti

Huomaa korostettu Toista eteenpéin ablatoitaessa -painike, ks. Kuva 75. Sen alla on nyt sininen
viiva Tauko-painikkeen sijaan. Se ilmaisee automaattista ablaatiota kohteen sijainnissa.

AT

Kuva 75. Naviline-viiva, jolla on Auto-NaviLine-kohde eteenpain toiston aikana
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Diagnostiikkakatetrin naytto

Toimenpiteen aikana kaytettavat diagnostiset katetrit nakyvat Navigant-ikkunassa:

e Sepelpoukamakatetrit — Sepelpoukamakatetreissa, joista kdytetddn myos nimitysta
viitekatetrit, on useita elektrodeja, jotka voidaan numeroida.

e Biosense Webster LASSO® -katetrit — LASSO-katetreissa on silmukka ja useita
elektrodeja, jotka voidaan numeroida.

o Biosense Webster PENTARAY® -katetrit - PENTARAY-katetreissa on viisi pehmeaa
joustavaa haaraa (parempaa peittoaluetta varten) sekd useita elektrodeja, jotka voidaan
numeroida.

e Biosense Webster SOUNDSTAR® -katetrit — SOUNDSTAR-Kkatetrit kartoittavat
syddmen anatomiaa ja tulkitsevat ultradanta CARTO 3 -jarjestelmassa.

e Kartoituskatetrit — Voivat ndkya erivarisind. Kun kartoituskatetreja kdytetaan ablaatioon
ablaatiotoimenpiteen aikana, kartoituskatetrin kdrki on punainen. Huomaa, ettd
kartoituskatetria ei voi tallentaa tai kohdistaa.

Katetrin ominaisuudet -valintaikkuna

Kohdistimen vieminen katetrin pdalle toimenpiteen aikana korostaa kyseisen katetrin. Katetri
tallennetaan napsauttamalla korostettua katetria ja valitsemalla sitten lassokuvake (+)
(korostettu, ks. Kuva 76). Katetri ndkyy Visible Objects (Ndkyvat objektit) -kentdssa Navigant-
nayton vasemmassa reunassa.

o 3D Map View )+
.g' LAG:“! CRAH=0 ot

Hon-Registered

Kuva 76. Lassokuvake katetrien tallentamista varten

Tallennetun katetrin napsautus hiiren oikealla painikkeella avaa valintaikkunan (Kuva 77), jossa
on mahdollistaa sditda seuraavia: Name (Nimi), Opacity (Peittdvyys), Electrode Numbering
(Elektrodien numerointi) ja Color (Vari). Katetrin nimen voi tarkistaa kirjoittamalla nimikenttaan.
Peittdvyys voidaan antaa numeerisena prosenttiarvona tai napsauttamalla ja sadatamalla oikealla
olevaa liukupalkkia. Elektrodien numerointia kaytetdan, jos kohdistus tehdadan elektrodin
numeron perusteella. Pudotusvalikko sisdltad useita vaihtoehtoja. No Numbers (Ei numeroita),
All (Kaikki) ja Even (Parillinen) tai Odd (Pariton). Esimerkki elektrodien numeroinnista, ks.
Kuva 78. Siind elektrodien kohdistus nakyy Navigant-padikkunassa (ylhaalla vasemmalla) ja eri
nakymastd fluoroskopiakuvassa A (ylhailla oikealla). Vari-kentdn kaksoisnapsautus tuo
nakyviin varivaihtoehdot. Halutun varin napsautus ndyttda katetrin valitun varisend. Tehtyasi
valinnat tallenna muutokset napsauttamalla OK tai sulje valintaikkuna painamalla Cancel
(Peruuta) -painiketta.



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

# Y
@)
ToF)/ LAO=N, CRAN=0

Registered

LAT

Stored Catheter Properties

Name: Stored Catheter 1
Opacity: K ===

Electrode Numbering: ENENOTGES -

Color: -

Kuva 77. Katetrin ominaisuudet -valintaikkuna

-y
-

AP PA LAO RAO LL R

1]

KMAPPIHG




Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Kuva 78. Elektrodien numerointi

TargetNav-toiminto

TargetNav™-toiminto on yhdistetty ominaisuus Navigant-jarjestelman sekd yhteensopivien
kartoitusjarjestelmien valilla. Tassa toiminnossa kayttdja voi valita automaattisesti kohteeksi
minkd tahansa pisteen kartan pinnalta. Luo kohde kaksoisnapsauttamalla haluttua pistetta
pinnalla.

Voit siirtdd kohdetta (joka on alla olevissa kuvissa korostettu punaisilla suorakaiteilla)
napsauttamalla ja vetimadlld kohdetta vapaasti. Voit siirtdad kohdetta useita kertoja ja katetri
seuraa automaattisesti, kunnes se on saavuttanut kohteen. Katso Kuva 79 ja Kuva 80 alla. Jos
vektoria ei ndy, keltainen nuolikuvake (Kuva 81) on napsautettavissa tuomaan vektori nakyviin.
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Jos vektori on ndkyvissd, harmaa nuolikuvake (Kuva 82) on napsautettavissa vektorin
piilottamiseksi.

@ LAG=0, CRAN=0

Registered

AO LL RL INF SUP MAPPING

Kuva 79. TargetNav-kohdistus Kuva 80. Kohde saavutettu

__}

Kuva 81. Vektori (kenttd) nakyy -kuvake Kuva 82. Vektori (kentta) piilotettu -kuvake

Click & Go

Click & Go on Navigant- ja CARTO 3 -jarjestelman valinen ominaisuus, jonka avulla kdyttdja voi
valita automaattisesti kohteeksi minkd tahansa kohdan kartan pinnalta kaksoisnapsauttamalla
pistetta kartalla. Valitse CARTO 3 -ikkunan RMT-vdlilehdeltd Click & Go. Katetri ohjautuu
automaattisesti kohteeseen. CARTO 3 -jarjestelmdssd luodut kohteet nadkyvat Navigant-
jarjestelmassa ja Navigant-jarjestelmadssa luodut kohteet nakyvat CARTO 3 -jarjestelmassa.

Elektrodien kohdistus

Elektrodin kohdistus on kaytettavissa CARTO 3- ja OpenMapping-jarjestelmissa. Sen avulla
kayttdgja voi asettaa kohteen kaksoisnapsauttamalla sepelpoukamakatetrin elektrodia.
Kartoituskatetri ohjautuu kyseiseen kohteeseen. Elektrodien kohdistus elektrodin numeron
perusteella on myds mahdollista.

1, Huomautus: Elektrodien kohdistus otetaan kdytt6on CARTO 3 -jarjestelmadssd
siirtymalla CARTO 3 -jarjestelman EKG-kuvaajaan ja napsauttamalla hiiren oikealla
painikkeella haluttua elektrodiparia.
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DynaCT

Siemens syngo® DynaCT -ohjelmisto sisdltaa kolme ominaisuutta, jotka tukevat Siemens syngo
InSpace EP 3D -segmentointiohjelmalla segmentoitujen DynaCT-pintarekonstruktioiden tuontia.

1. Tuo pinta DICOM-verkkosiirron kautta.
2. Piirrd NaviLine-suunnitteluviivat tuotuun pintaan.
3. Saada tuodun pinnan rekisterdintia.

Tuo DICOM-verkkosiirron kautta

Aloita tuonti ldhettdmalld segmentointitulokset Siemens Leonardo® -tydasemasta DICOM-
siirron avulla.

A VAROITUS: Jos potilastasoa on siirretty segmentointitietojen hankkimisen jalkeen,
tuotu tieto ei rekisterdidy rontgenjarjestelmdan eika katetrin sijaintiin. Tuodun tiedon
poikkeama vastaa tason liiketta.

Aloita siirto
DICOM-siirron aloittaminen:

1. Avaa potilasselain Siemens Leonardo -tyoasemasta.

2. Valitse asianmukaiset potilastiedot.

3. Napsauta valikosta Transfer\Send... (Siirrd\ldheta...).
4. Valitse Navigant-noodi DICOM-noodien luettelosta.

Katsele siirtotuloksia Navigantissa

Kun verkkosiirto on valmis, Navigant ndyttdd ndyton vasemmassa alakulmassa pienen viestin,
joka ilmoittaa kayttdjalle, ettd tuontiprosessi on alkanut. Tuonti ja muunto nayttopinnalle voi
kestdd noin 2 minuuttia.

Tuontiprosessin lopussa Navigant nayttad ndyton vasemmassa alakulmassa pienen viestin, joka
ilmoittaa kayttdjdlle, ettd tuontiprosessi on paattynyt. Vastikdan tuotu pinta nakyy Navigant-
jarjestelman kartoitus- ja fluoroskopiaikkunoissa (Kuva 83). Napsauta NaviLine-kuvaketta
nahdaksesi NaviLine-tyokalupakin (Kuva 84).
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Kuva 83. Tuotu pinta NaviLine-kuvakkeella (ympyroity)
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Kuva 84. Tuotu pinta NaviLine-tydokalupakki nakyvilla

Luo tyokalujen avulla uusi viiva tuodulle pinnalle (Kuva 85). Jos haluat poistaa kokonaisen
NaviLine-suunnitteluviivan, napsauta Remove Line (Poista viiva) (“roskakori”) -kuvaketta
NaviLinen tyokalupakista.
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Kuva 85. Vasemmalla: NaviLine-viivaa piirretaan; oikealla: valmis piirros



Asiakirjan nro: HDW-0372_Fl; versio: D
Voimaantulopaiva: 04.12.2024

Rekisteroi tuotu pinta

Tuotua pintaa voi sdatda suhteessa olemassa oleviin karttatietoihin seuraavasti:

1. Napsauta pintaa hiiren oikealla painikkeella Visible Objects (Nakyvat objektit) -paneelissa.
2. Valitse Surface Registration (Pinnan rekisterdinti) ponnahdusvalikosta.

3DMap- ja rontgennakymat ndyttavat valitun pinnan ja muut objektit, jotka on sdadetty nakyviksi

Visible Objects (Nakyvat objektit) -paneelissa. Valintaikkunassa kayttdja voi saatda valittua
pintaa suhteessa muihin nakyman objekteihin.

Pinnan rekisterointi -valintaikkunat

Surface Registration

@ Abgn Cender @ Auto-Regster @ Unda Raset @ H

Kuva 86. Pinnan rekisterdinti — 3D-nakyma
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Surface Registration
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Kuva 87. Pinnan rekisterdinti — fluoroskopiakuvanakyma

Pinnan rekisteroinnin opas (Kuva 86 ja Kuva 87)

@

© ®0 06

Q ©

Tyokalurivin kuvakkeet. Tee pintaan manuaalisia sdatdja pyorittamalla tai kdantamalla sita
vetamalla kohdistinta tyokalurivin tarkoituksenmukaisen sdaatimen kohdalla.

Suhteellinen pyédrittaminen. Pyorittaa pintaa suhteessa karttaan.
Suhteellinen kaantdminen. Kdaantaa pintaa suhteessa karttaan.

Align Center (Kohdista keskikohta). Laskee kartan ja pinnan keskipisteen ja kaantaa pintaa
niin, ettd keskipisteet kohtaavat.

Auto-Register (Automaattinen rekisterdinti). Pyrkii minimoimaan kartan ja tuodun
pinnan viélisen etdisyyden. Tama on tehokkaampaa, jos kaikki kohdesydankammion rajat
on kartoitettu.

Undo (Kumoa). Kumoaa viimeisimmédn sddadon. Jokainen painikkeen napsautus vie
askeleen taaksepain.

Reset (Palauta). Palauttaa valitun tuodun pinnan suhteellisen sijainnin sen ensimmaisen
tuonnin aikaiseen sijaintiin.

Valintaikkunan sulkeminen. Tallenna muutokset ja sulje ikkuna napsauttamalla Accept

(Hyvéksy); sulje ikkuna tallentamatta muutoksia napsauttamalla Cancel (Peruuta) (@).
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Ablaatiohistoria

Ablaatiohistoria-toiminto ilmaisee, missa katetri on ollut, kun radiotaajuusgeneraattori on ollut
kdynnissa. Gradientteja ja tehotasoja voidaan kasitelld interaktiivisen véariskaalan avulla. Kun
radiotaajuusgeneraattori on kdynnissd, Ablaatiohistoria ilmaisee seuraavaa kahta asiaa:

e Katetrin sijainti silloin, kun generaattori oli paalla

e Virien voimistuminen ja ndyton koon suureneminen riippuen aikamaardsta tietyssa
sijainnissa kerrottuna kaytetyn tehon maaralla

Useita ablaatiohistorioita

Useita ablaatiohistorioita voidaan luoda ablaatioiden segmentoimiseksi ajan mukaan; eri
historioita voidaan kayttdd esimerkiksi, kun katetri ablatoi eri kammioissa. Vain yksi
ablaatiohistoria kerrallaan voi olla aktiivinen, ja uudet ablaatiot lisdtaan kyseiseen historiaan.
Useat ablaatiohistoriat voivat kuitenkin limittyd, ja halutun historian aktivointi riippuu
kayttdjastd, jos katetri on aiemman ablaatiohistorian sijainnissa. Jos historiat menevét
paallekkdin, aiempiin ablaatioihin kyseisessd sijainnissa kaytetty teho tulee ndkyviin myos
nykyiseen ablaatiohistoriaan. Tama voi aiheuttaa dkillista varien voimistumista.

Asetus

Radiotaajuusgeneraattori

Radiotaajuusgeneraattori (esim. yhteensopiva generaattori) on oltava yhdistettynd, jotta
Ablaatiohistoria-toimintoa voisi kadyttdad. Kun toimenpide on auki ja Ablaatiohistoria-toiminto
kaytossa, generaattorikuvake Navigant-laitteiston tilan ilmaisinrivilld nayttaa yhteyden, Kuva 88,
vasemmalla. Kun yhteytta ei ole, generaattorikuvake nayttda virhetta, Kuva 88, oikealla. Yhteys voi
puuttua, jos generaattori on epdaktiivinen tai jos jdrjestelmd ei pysty avaamaan
tietoliikenneporttia generaattoriin.

‘iﬂ' Huomautus: Tilakuvake voi nayttdd virhesymbolin, jos Navigant on saanut “Ablation
on” (Ablaatio paalld) -viestin kartoitusjarjestelmastd, mutta ei saanut samaa viestia
generaattorilta.

Kuva 88. Ablaatiogeneraattorin yhteyden tila
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Ablaatiohistorian tekeminen nakyvaksi

Navigant-jarjestelman Visible Objects (Nakyvat kohteet) -hallintapaneelissa nakyy Ablation
History 1 (Ablaatiohistoria 1) (Kuva 89), kun ensimmadinen ablaatio suoritetaan rekisterdinnin
jalkeen. Ablaatiohistoria-valintaruutujen valitseminen tai valinnan poistaminen nayttaa tai
piilottaa Ablaatiohistoriat-nayton.

"L/ Huomautus: Nimen ympdrilla olevat asteriskit ilmaisevat aktiivisen ablaatiohistorian
tilavuutta. Jos ablaatiohistorioita ei ole ndkyvilld, variskaalaa (katso jdljempaa) ei nay 3D-

kartta-ikkunoissa.

& Visible Objects e LSIE U ect
= Name Navigant  LiveXRay

— | Name Navigant Jl,ivei(ﬁay

E, Carto Colors
Fa 3 g :

Colors

Rename
Create new Ablation History

Kuva 89. Ablaatiohistorian katselu kdytossa Kuva 90. Ablaatiohistoria-valikon
vaihtoehdot

Napsauta hiiren oikealla painikkeella ablaatiohistoriaa joko nimetdksesi sen uudelleen tai
luodaksesi uuden ablaatiohistorian (Kuva 90). Jos valitset Create new Ablation History (Luo uusi
ablaatiohistoria), Ablation History 2 (Ablaatiohistoria 2) lisitaan ndkyvien objektien luetteloon
(Kuva 91, vasemmalla). Voit muokata historian nimed napsauttamalla uutta ablaatiohistoriaa
hiiren oikealla painikkeella ja valitsemalla Rename (Nimed uudelleen) (Kuva 91, oikealla).

Visible Objects ; Visible Objects
Name N;_a-._aigan{ J Llue}{Ran’a Name MNavigant J LiveXRay

Carto Colors [ = oI

fl Ablation History 2 Part b

Kuva 91. Vasemmalla: Uuden ablaatiohistorian luominen; oikealla: Uuden ablaatiohistorian
nimedaminen uudelleen
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Jos tyostat wvalilld toista ablaatiohistoriaa, voit aktivoida aiemman ablaatiohistorian
napsauttamalla sen nimea hiiren oikealla painikkeella. Nakyviin tulee valikko, jossa voit valita
Activate (Aktivoi), tuloksen nédkyessa alla (Kuva 92).

Visible Objects
Name Mavigant + LiveXRay

%]

(<<

Ab :

4]

Kuva 92. Ablaatiohistoria 1 on aktivoitu

ig Huomautus: Vain CARTO 3 -jarjestelmdat — jos ablaatiohistoriaan on merkitty
“OLD_(name of ablation history)” (VANHA_(ablaatiohistorian nimi)), kdyttdja ei voi
luoda uutta ablaatiohistoriaa kyseista ablaatiohistoriaa kayttaen.

Limittyvien ablaatiohistorioiden esittaminen

Kahdessa kuvassa on esitetty, kuinka alue voi kuulua useisiin ablaatiohistorioihin, ks. Kuva 93.
Oikeassa alakulmassa oleva pallo on luotu ablaatiolla, kun “Ablaatiohistoria 1” oli aktiivinen, ja
ablaatiolla samassa sijainnissa, kun “Ablaatiohistoria 2 osa b” oli aktiivinen. Se siis nakyy, kun
kumpi tahansa historia naytetaan.

Visible Objects

w g

=
L
L]
| |

Kuva 93. Vasemmalla: naytetyt ablaatiohistoriat; oikealla: naytetyt ablaatiohistoriat

Oikeiden nakyvyysasetusten varmistaminen

Napsauta laitteiston tilan ilmaisinriviltd System Options (Jarjestelmaasetukset) -painiketta.
Napsauta System Options (Jarjestelmaasetukset) -valikosta Settings (Asetukset). Navigant-
ikkunan vaélilehti tulee ndkyviin. Varmista Navigant-ikkunan vélilehdelld, ettd seuraavat
asetukset on valittu:

e 3D-karttandkyma tai 3D-karttandkyma B
e Tilavuus

e Viriskaala
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Kun radiotaajuusgeneraattori on kdynnissa ja Navigant vastaanottaa reaaliaikaista tietoa katetrin
sijainnista kartoitusjarjestelmasta, ablaatiohistoria luodaan automaattisesti jarjestelméan asetusten
perusteella (Kuva 94).

Kuva 94. Ablaatiohistoria ndhtyna eri suunnista

Luominen

Ablaatiohistoria toimii ndyttamalld katetrin sijainnin ymparilld olevan alueen, jonka koko kasvaa
jajonka varit syvenevét ajan mittaan. Variskaalaa kayttava ladkari voi maarittaa tavan, jolla ndama
nayton muutokset ilmenevit.

Laakari voi my0s paattda nollata kertyneen historian maaritetyn ajan kuluttua. Aika maaritetaan
Use Time Reset (Kayttdajan nollaus) -asetuksella Settings System (Jarjestelmdasetukset) -
paneelissa (Kuva 46). Jos tita asetusta kadytetdan, ablaatiohistorian kertyminen nollautuu valitun
aikavalin kuluttua. Taman nollauksen seurauksena ablaatiohistoriaa taytyy kerdta uudelleen
palattaessa alueille, jotka on aiemmin dokumentoitu ablaatiohistoriaan ajan umpeuduttua. Kun
aika on umpeutunut, ablaatiohistoriaa on kerattava aiemmin kirjatulle tasolle ennen kuin
historiandyton koon kasvaminen ja varien syveneminen jatkuu. Kuva 95 nayttdd esimerkin
Ablaatiohistoria-ndytostd, jossa nakyvat ablaatiohistoria, variskaala ja ikkunoiden saatimet.

Kuva 95. Esimerkki ablaatiohistoria-kartasta
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Variskaala

Viriskaala ndkyy Kkartoitusalueen yldpuolella ja se ndyttdd numeroalueen (ilmaisee
wattisekunteja Ws) ja virejd, jotka muodostavat ablaatiohistorian intensiteetin nykyisen
nakyman. Kuva 96 nayttad kolme esimerkkia erilaisista nayttoalueista ja varigradienteista.
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Kuva 96. Eri intensiteettialueet tai gradienttikentat

Suurin ablaatioarvo

Kun Alt-ndppdintd painetaan ja samalla pidetdan hiirta varjostusalueen ylla, esiin ponnahtaa
ablaatiohistorian arvo kyseisessa pisteessa (Kuva 97). Naytetty arvo on osoittimen alle kertynyt
korkein arvo, jonka enimmaissyvyys on 1 cm. Tama suurin arvo nakyy my0s variskaalassa.

LAO=164, CAUD=1

ows RF 1000ws

O
182

Kuva 97. Suurin ablaatioarvo (620 Ws) ndytetdaan ponnahdusikkunana ja variskaalassa
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Akkumulaatioalue
Wattisekunti-aluetta voi muokata manuaalisesti tietyn sijainnin lahentamista varten:
1. Kaksoisnapsauta Ws-yksikon vasemmalla puolella olevaa numeroa.
2. Muokkaa arvoja manuaalisesti (Kuva 98) noudattamalla seuraavia sdidntdji:
e Palkin alinta numeroa ei voi ylittaa.
e Eivoi ylittaa yldrajaa 4 369 Ws.
e Min.vérialue < min.varigradientti < maks.varigradientti < maks. véarialue.

ows RF 1000w s
Chs '

182 707

Kuva 98. Muokatut Ws-arvot ilmaistuina punaisilla suorakaiteilla

Varigradientti

Aluendyton manuaalisen muokkaamisen lisdksi voit myos vetdd palkin gradienttindyton
jompaankumpaan pddhan varigradientin muuttamiseksi madaritellylld alueella. Kayttdja voi
liu'uttaa palkkia valilld 182 ja 707, kuten kuvassa Kuva 98.

Ablaatiohistoria-kuvaaja

Kuvaus

Navigant-jarjestelman Ablaatiohistoria-kuvaaja (AHG) ndyttdd ablaatioenergian maaran
wattisekunteina annettuna pitkin koko NaviLine-viivaa. Kuvaaja esittdd suurimman energian
annettuna Ablaatiohistorian tilavuuden poikkileikkauksesta pitkin valittua NaviLine-viivaa.
Kayttdgja voi maddrittad  kaksiulotteisen  poikkileikkauksen = muodon  sdatdadkseen
poikkileikkauksen sijainnin optimaaliseksi Ablaatiohistorian tilavuudessa.
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Kuva 99. Ablaatiohistoria-kuvaaja
Taulukko 8. Ablaatiohistoria-kuvaajan osat ja asetukset

Osa/asetus Kuvake ‘ Toiminto

Nayttad suurimman Ablaatiohistoria-arvon

Kuvaajan kayra 77 4 G
] y NaviLinen poikkileikkauksessa.

Vihrea viiva, joka ilmaisee poikkileikkauksen
sijaintia NaviLine-viivalla. Viivan kulkiessa
pitkin kuvaajaa, poikkileikkauksen sijainti
paivittyy 3D-ikkunoissa.

Sijainnin ilmaisin

Pystyasteikko  esittdd  wattisekunteina

Pystyasteikko . .
mitattuna annetun energian.
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Osa/asetus

Kuvake

Vaaka-asteikko

Toiminto

Vaaka-asteikko esittaa millimetreina
mitattuna NaviLine-viivalla kohdan, josta
poikkileikkaus on.

Poikkileikkaus

Kaksiulotteinen leikekuva ablaatiohistorian
tilavuudesta, joka esittdaa poikkileikkauksen
annetusta  energiasta.  TyoOkaluvinkeissa
poikkileikkauksesta kaytetdan nimitystad
kohdistin.

Katetrin sijainnin
ilmaisin

Luo Naviline

Vihreda ympyrda merkitsee pistettd, joka on
viivalla ldhinna katetrin kdrked. Vaaka- ja
pystyviivat ilmaisevat viivan etdisyyttd
kdarkeen suhteessa kohdistimen suuntaan.
Valkoinen ympyrd on kdrjen sijainti. Sen
sijainti ja esiintyminen riippuvat viivan
muodosta ja katetrin sijainnista.

/

Luo uuden tyhjan NaviLine-viivan nimeltadn
AblationLine#, jossa # on Ablaatiohistoria-
kuvaajassa luotujen viivojen madra ja josta
tulee Ablaatiohistoria-kuvaajan valittu viiva.

Automaattisesti
jatkuva Naviline

Valintapainike. Kayttoon otettuna lisda
nykyisen katetrin sijaintiin
Ablaatiohistoria-kuvaajassa valitun viivan,
kun katetri on tarpeeksi kaukana olemassa
olevista tarkistuspisteista (6 mm), ablaatio on
paalla JA paikallinen suurin
ablaatiohistoria-arvo on yli 50 wattisekuntia.

Lisatty sijainti on korkeimman
ablaatiohistoria-arvon sijainti 3 mm:n séteelld
katetrin karjesta. NaviLine kannattaa siis pitda
keskitettyna ablaation aikana

Lisaa katetrin karki
NavilLineen

Lisdd katetrin karjen nykyisen sijainnin
Ablaatiohistoria-kuvaajan valitulle viivalle.
Kayttdja voi myos kayttaa pikandppdinta
CTRL-A, jos Navigantissa on fokus, tama
16ytyy my0s Tyokaluvinkeistd. Ominaisuus
ei ole kaytettavissd, jos nykyistd viivaa ei voi
muokata Ablaatiohistoria-kuvaajassa (ts. se
on tullut kartoitusjdrjestelmadsta tai piirretty
fluoroskopiakuvissa).
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Osa/asetus

Napsauta NavilLinen
avaamiseksi/sulkemi
seksi

Toiminto

Nayttaa viivan nykyisen tilan. Tyokaluvinkki
kertoo, mitd napsauttamisesta seuraa:
vaihdellaan avoimen ja suljetun viivan
valilld. Ominaisuus ei ole kaytettavissd, jos
nykyistda  viivaa ei voi  muokata
Ablaatiohistoria-kuvaajassa (ts. se on tullut

Kumoa

kartoitusjdrjestelmasta tai piirretty
rontgenkuvissa).

Kumoaa viimeisimman muutoksen
nykyiselle Ablaatiohistoria-kuvaajan

viivalle. Kumoushistoria menetetddn, jos
toimenpide suljetaan tai jos viivaa
muokataan muualla (kuten NaviLinen
muokkaustilassa). Ominaisuus ei ole
kaytettavissd, jos valitulle viivalle ei ole
kumottavissa olevia toimintoja.

NavilLinen valinta

AblationLine1 |

Nayttaa valikon viivoista, joita
Ablaatiohistoria-kuvaajaan voi kayttaa.

Yldosan leveys,
yldaosan korkeus

-
—

10.0mm
5.0mm

Kaksisuuntainen liukusaadin, joka
sadtelee puolisuunnikkaan muotoisen
kohdistimen yldosan etdisyytta viivasta,
sekd kohdistimen yldosan leveytta, ja
merkinndissd esitetddn yldosan leveys ja
korkeus.

Alaosan leveys,
alaosan korkeus

10.1mm
S5.0mm

Kaksisuuntainen liukusaadin, joka
sadtelee puolisuunnikkaan muotoisen
kohdistimen alaosan etdisyytta viivasta,
sekd kohdistimen alaosan leveyttd, ja
merkinndissd esitetddn alaosan leveys ja
korkeus.

Aseta kohde
kohdistimella

Tata tyokaluvinkkia kaytettdessa
poikkileikkauksesta kaytetddn nimitysta
“kohdistin”, katso alla oleva kuva.

e Fa i S @
Tama  ominaisuus  asettaa  kohteen
puolisuunnikkaan muotoisen kohdistimen
(poikkileikkauksen) kohdalle nykyiselle
viivalle. Kohteen asettaminen epdonnistuu,
jos Navigant-jarjestelmda ei ole rekisterdity
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Osa/asetus Kuvake ‘ Toiminto

kartoitusjdrjestelmaan, katetritietoja ei saada,
yhteyttd magneetteihin ei ole tmv.

Ablaatiohistoria-kuvaajan kaytto

Siirry Ablaatiohistoria-kuvaajaan painamalla vasemmassa yldkulmassa olevaa kuvaketta ja
valitsemalla ”Ablation History Graph” (Ablaatiohistoria-kuvaaja) (Kuva 100. Ablaatiohistoria-
kuvaajan valitseminenError! Reference source not found.). Vihred pystyviiva ilmaisee
poikkileikkauksen sijainnin NaviLinella. Voit siirtya sijainnin ilmaisimeen napsauttamalla mista
tahansa kohtaa kuvaajan ikkunasta, jolloin sijainnin ilmaisin hypahtdd hiiren kohtaan. Jos
kayttdja pitda hiirta painettuna, ilmaisin seurailee edelleen hiiren kohtaa.

.y Ablation History Graph

|deal Anatomy View

EAlNav Fluoro B

Kuva 100. Ablaatiohistoria-kuvaajan valitseminen
Osoittimen liikkuessa ndytolla nakyy sininen numero, joka on annetun energian maksimiarvo ja
joka ndakyy poikkileikkausikkunassa NaviLinen ymparilla.

Kuvaajassa naytetyt tiedot esittdvat annetun suurimman energian valittomasti NaviLinea
ympadroivalld alueella. Voit muuttaa aktiivista NaviLinea napsauttamalla kuvaajan ikkunan
vasemmasta alakulmasta painiketta, jolla on aktiivisen NaviLinen nimi (Kuva 101). Nakyviin tulee
valikko, joka nayttaa luettelon kaytettavissa ja valittavissa olevista NaviLine-vaihtoehdoista.
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Ablation History Graph / e r

O [

AblationLine1
AblationLine2
AblationLine3

AblationLine ——

Kuva 101. NaviLinen valitseminen

Kuvaaja esittdd ablaatiolla annetun suurimman energian NaviLinen valittomassa tilavuudessa.
Voit muuttaa kuvaajan analysoimaa poikkileikkauksen (Kuva 102) muotoa ja sijaintia ikkunan
saatimilla, jotka sijaitsevat Ablaatiohistoria-kuvaajan ikkunan alalaidassa.

1

Kuva 102. Poikkileikkauksen muodon muuttaminen

Poikkileikkauksen sijainti ndytetdan kaikissa ikkunoissa, joissa ndkyy valittu NaviLine ja
ablaatiohistoria. Poikkileikkaus (Ablaatiohistoria-kuvaajan ikkuna, Kuva 103) esittaa
kaksiulotteisen leikkeen ablaatiohistorian tilavuudesta, jossa ndytetddan annetun energian
poikkileikkaus. Poikkileikkauksen peittokuva (3D-kartta-ikkuna,
Kuva 103 Error! Reference source not found.) esittdd NaviLinen ympadrilld sijainnin, josta
kuvaajan tiedot on kerédtty. Kun vihreaa sijainnin ilmaisimen viivaa siirretaan Ablaatiohistoria-
kuvaajalla, poikkileikkaus seuraa NaviLinen kulkua, ja poikkileikkauksen peittokuva esittaa
alueen, joka vastaa sijainnin ilmaisimen paivitettya sijaintia.
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e s Ablation History Graph / """"‘ r

Hon-Registered
ows RF 1002%s
o |
0 421
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I + . 100mm  +  10.0mm
AblationLinel | «+—
JHen=me 5.0mm = 5.0mm

Kuva 103. Poikkileikkaus-naytto (3D-kartta-ikkuna ja Ablaatiohistoria-kuvaajan ikkuna)

Impedanssikuvaaja

Kuvaus

Navigantin impedanssikuvaaja (IG) -ominaisuus ndyttdd impedanssikdyrat ja katetrin
ablaatiolampotilan mittauksen. Kuvaaja ndyttad kanavan 1 (R1) impedanssin, kanavan 2 (R2)
impedanssin ja kanavan 1 (R1) ldhtotason. Ablaation aikana kuvaaja ndyttaa ablaatiolampotilan
ja unipolaarisen impedanssin kayrat. Voit konfiguroida kuvaajan ohmi- ja aika-asteikon. Nain
kdyrien ndytto on tdysin hallittavissa.
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Channel 1 (1,3}
Channel 2 {2,4)
Ch 1 Bazeline
Unipolar
Temperature

Kuva 104. Impedanssikuvaaja

Taulukko 9. Impedanssikuvaajan osat ja asetukset

Osa/asetus

Kanavan 1 ja
kanavan 2 kayrat

Kuvake

‘ Toiminto

Nayttad mitatut resistanssit kanavalla 1 ja
Ohuet kayrat
todellisen mitatun arvon. Leveammat kayrat

kanavalla 2. ilmaisevat

Kanavan 1 ldhtotaso

ovat mittausten 1 sekunnin liikkuvia
keskiarvoja.
Kanavan 1 lahtotasoa ilmaistaan

katkoviivalla.
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Osa/asetus

Unipolaarinen kayra

Kuvake

Toiminto

Unipolaarisen resistanssin kdyra nakyy vain
ablaation aikana.

Ablaatiolampdétila

Ablaatiolampdtilan kayra (merkitty
punaisella) ndkyy vain ablaation aikana.

Ablaatiomittari

Kuvaajan alareunassa oleva ablaatiomittari
ndyttdd ablaatiohistorian. Ablaatiomittarin
punaiset osat ilmaisevat kuvaajan niita osia,
joissa ablaatio on ollut kdaynnissa.

Siirtyman ilmaisin

Liukusdddin, joka osoittaa, missd kohden
kuvaaja siirtyy nopeasta (oikea puoli)
hitaaseen (vasen puoli). Siirtymadpistetta
voidaan siirtdd napsauttamalla ja vetamalla
ilmaisimen kahvaa.

Pystyasteikko

r
R -——

Pystyasteikon jakavat ohmit ja Celsius-asteet.
Asteikon ohmiosa mittaa kanavaa 1, kanavaa
2, kanavan 1 ldhtdtasoa ja unipolaarista.
Asteikon Celsius-osa mittaa
ablaatiolampdatilaa.

Merkinnat

Channel 1 (1,3)
Channel 2 (2,4)
Ch 1 Bazeline

Unipolar
Temperature

Merkintaalue nayttdada kunkin kdyran
viimeisimman arvon. Jos kayrallda ei ole
lukemaa arvon tilalla ndkyy —. Voit muuttaa
kdyran varid napsauttamalla varillisid
nelioita.
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Impedanssikuvaajan kaytto

Siirry impedanssikuvaajaan painamalla ikkunan vasemmassa ylakulmassa olevaa kuvaketta ja
valitsemalla Impedance Graph (Impedanssikuvaaja) (Kuva 105). Kuvaajan kdyrat vierivat
oikealta vasemmalle ja kuvaajan oikealla puolella ndkyvat viimeisimmat arvot. Jos kanavan
1 lahtotason impedanssi on asetettu, lahtotaso ndytetaan katkoviivalla. Kanavan 1 ja kanavan
2 impedanssikdyrat nédyttdvat reaaliaikaiset impedanssiarvonsa (ohut viiva) sekd 1 sekunnin
liikkkuvat keskiarvot (paksu viiva).

LAO=0, CRAN=0
on_Reaistered

Ablation History Graph

3D Map View B

Ideal Anatomy View

Impedance Graph

Kuva 105. Impedanssikuvaajan valitseminen

Kuvaajan keskelld oleva harmaa pystyviiva on siirtyman ilmaisin. Tama viiva merkitsee pistettd,
jossa kayrat hidastuvat, jotta historia pysyisi nakyvissa kauemmin. Siirtyman ilmaisinta voidaan
siirtdd vaakasuunnassa sen sddtamiseksi, kuinka kauan historiaa ndytetdan, napsauttamalla ja
vetdmalld ilmaisimen alaosassa olevaa kahvaa (punainen neli, ks. Kuva 106).

ImpedanssiKuvaala Channel 1 (1,3)
Channel 2 (2,4)
Ch 1 Baseline

Unipolar
Temperature

Kuva 106. Siirtyman ilmaisimen kahva (punainen), kuvaajan asteikko (sininen), kuvaajan
poikkeama (vihred)
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Kuvaajan asteikkoa voidaan sdatda napsauttamalla ja vetdmalld pystyakselia (sininen nelio, ks.
Kuva 106). Ylospdin vetaminen ldhentdd asteikkoa ja alaspdin vetdminen loitontaa sitd. Voit
siirtdd kuvaajaa ylos ja alas napsauttamalla ja vetamalld pystysuunnassa ikkunan kuvaajaosassa
(vihred nelio, ks. Kuva 106). Pystyakselin kaksoisnapsautus palauttaa kuvaajan oletusasetuksiin.

Ablaation aikana unipolaariset impedanssin ja ablaation lampdétilakdyrat nakyvat kuvaajassa.
Kuvaajan alaosassa oleva ablaatiomittari korostuu punaisena merkiksi siitd, ettd ablaatio on
kdynnissa (Kuva 107).

ImpedanssiKirnadja Channel 1 (1,3)
Channel 2 (2,4)

Ch 1 Bazeline

Unipolar
Temperature

Kuva 107. Ablaatiomittari (harmaa viiva kuvaajan alareunassa) korostuu punaisena
ablaation aikana.

Ultraaanipuhallin

Kun Navigant vastaanottaa ultradanipuhaltimen tietoa CARTO 3 -jarjestelméasta (SOUNDSTAR-
katetria kaytettdessd), puhallin nakyy naytolla sellaisena kuin se on ks. Kuva 108. Huomaa, etta
kohdassa Ultrasound Fan (Ultradanipuhallin) on oltava valintamerkki Navigant-ikkunan
asetuksissa, jotta tiedonsiirtoa voisi tapahtua.
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Jarjestelma korostaa ultraddnitason ja kartoituskatetrin leikkauskohdan vihredlld viivalla
katetrissa. Tama merkki auttaa tunnistamaan katetrin sijainnin ultradanikuvassa.

@ LAO=0, CRAN=0

Kuva 108. Ultraaanipuhallin CARTO-ikkunassa
Intrakardiaaliset (IK) ominaisuudet

Verisuoninavigointi

NaviView3-ominaisuus

Stereotaxis NaviView™3 -ominaisuus maddrittelee verisuonet 3D-tilassa kayttamalld toisiaan
taydentavida fluoroskopiandkymid. Kun piirrdt halutun verisuonen keskiviivan kahteen
fluoroskopiakuvaan (eroa vahintdan 40°), Navigant-jarjestelmalld on riittavasti tietoa, jotta se
pystyy matemaattisesti konstruoimaan kolmiulotteisen ohjelmiston verisuoninavigoinnin ja
rontgenkartat.

NaviView3-fluoroskopiakuvasovellus on lisensoitu ominaisuus; voit avata sen System options
(Jarjestelmaasetukset) -valikosta laitteiston tilan ilmaisinriviltd. Jos napsautat NaviView3-
sovellusta ilman asianmukaista lisenssid, nakyviin tulee viesti "Unable to open VesselView due
to inactive license (VesselViewn avaaminen ei onnistunut aktivoimattomasta lisenssista
johtuen).

NaviView3-sovelluksen termit

Kaikki proksimaaliset, distaaliset ja haarapisteet (haaran alkamiskohta
rungossa), ja kaikki kayttdjan maarittamat ankkuripisteet (lisatty, jotta
3D-rekonstruktio olisi tarkempi). Ankkuripisteet merkitadan oranssilla
ristilla.

Ankkuripiste

Haara Segmentti, joka erkanee rungosta tai toisesta haarasta.

Yhden fluoroskopiakuvaldhteen projektio toisen fluoroskopiakuvan

Epipolaarinen . . , e . . .
H tilaan Navigantin yllapitimassa kolmiulotteisessa tilassa.
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Runko Proksimaalisella paalla varustettu segmentti.

Verisuoni tai Jakso tai jaksosarja, jossa toinen pda on proksimaalinen ja toiset ovat
verisuonipuu distaalisia.

Pistehuomautus fluoroskopiakuvassa -valintaikkuna

Point Annotation on Fluoro (Pistehuomautus fluoroskopiakuvassa) -valintaikkunaa (Kuva 109)
voidaan kayttda liittdimaan fluoroskopiakuviin huomautuksia viitekehyksen luomiseksi tietyille
objekteille. Ikkunan tavallisia kdyttotapoja ovat merkinnat ja huomautukset koskien katetreja,
antureita ja muita merkittavia tai epatavallisia anatomisia maamerkkeja.

Aloitusvaiheet

Avattuasi valintaikkunan siirrd RAO-kuva fluoroskopiakuva Athan ja LAO-kuva
fluoroskopiakuva B:hen valitsemalla Transfer Fluoro (Siirrd fluoroskopiakuva) (korostettu, ks.
Kuva 109). Kun kuvat on siirretty, napsauta Add Group (Lisaa ryhma).

1/ Huomautukset:

e Rontgenjdrjestelmadn kuvissa pitdd olla vahintaan 40° erotus, kuten valintaikkunan
viestitilassa huomautetaan.

e Transfer Fluoro (Siirrd fluoroskopiakuva) -kuvake vilkkuu (nykyisen tilan ja kuvan
negatiivin valilld), kun fluoroskopiakuvaa siirretaan.

Point Annotation on Fluoro

Point Groups

Transfer RAO image here Transfer LAO image here

Add Group o < T o . w S g

‘ Please transfer LAO and RAO x-ray images of at least 40 degrees separation Accept

Kuva 109. Pistehuomautus rontgenkuvassa -valintaikkuna
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Ryhman ominaisuudet

Avaa Group property (Ryhméan ominaisuudet) -valikko napsauttamalla hiiren oikealla
painikkeella ryhman nimed, jolloin voit:

e nimetd ryhman uudelleen e muuttaa viivan tyyppia / paksuutta

e muuttaa varia e poistaa ryhman

Nimea pisteryhma uudelleen
Jos haluat nimeta ryhman nimen uudelleen, napsauta nimea hiiren oikealla painikkeella ja valitse

Rename (Nimed uudelleen). Tekstin muokkauskentta tulee nakyviin. Kirjoita uusi ryhméan nimi.
Sulje editori ja hyvdksy muutos napsauttamalla mitd tahansa kohtaa tekstieditorissa. Jos
kohdassa Show (Naytd) on valintamerkki, se tarkoittaa, ettd pisteryhmad nakyy
fluoroskopiakuvassa valintaikkunassa. Jos valintamerkkia ei ole, se tarkoittaa, ettd ryhma ei nay.

Muuta pisteryhman viivatyyppia
Vaihda viivatyypiksi Open (Avoin) ennen Fluoroskopia-Amn merkitsemista. Viivatyyppi on

oletuksena Closed (Suljettu).

1. Napsauta hiiren oikealla painikkeella ryhman nimea.

2. Valitse Line Type (Viivatyyppi) - Open (Avoin).

Kuva 110. Kuva 111. Kuva 112,
Avoin viiva Suljettu viiva Pelkdt pisteet
Avoin viiva luo avoimen Suljettu viiva luo viivan, joka | Pelkat pisteet luo sarjan
viivan, joka yhdistdd merkityt | kaartuu takaisin pisteitd, joilla ei ole yhdistavaa
pisteet. alkupisteeseen ja on viivaa. Tdma on kdtevaa
hyodyllinen LASSO-katetrien | merkittavien pisteiden
merkitsemisessa. merkinndssa — ei valttamatta
katetria pitkin.

Muuta pisteryhman viivan paksuutta

Voit muuttaa pisteryhméan viivan paksuutta napsauttamalla ryhmédn nimed hiiren oikealla
painikkeella ja valitsemalla Line Thickness (Viivan paksuus). Esille tulee lista paksuustasoista.
Valitse paksuus ja napsauta sitten Accept (Hyvaksy).
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Muuta pisteryhman vari
Voit muuttaa ryhmén varid napsauttamalla ryhméan nimed hiiren oikealla painikkeella ja

valitsemalla Color (Vari). Varipaletti tulee nakyviin. Valitse vari ja napsauta Accept (Hyviksy).
Varin muutostoiminto on kateva visuaaliseen erotukseen, jos luot useamman kuin yhden
ryhman.

Kuva 113. Vdrilliset pisteryhmat

Poista pisteryhma
Voit poistaa pisteryhmén napsauttamalla ryhman nimea hiiren oikealla painikkeella ja

valitsemalla sitten Delete (Poista).

Fluoroskopia- A:n merkinta

Merkitse verisuoni alkaen proksimaalisesta pisteestd (1) ja jatka yksittdisten pisteiden
merkitsemistd, kunnes saavut distaaliseen pisteeseen (2). Kumpi vain, fluoroskopiakuva A tai B,
voidaan merkita ensin. Alla on merkitty ensin fluoroskopiakuva A, ks. Kuva 114.

RAD= CRAN=1

Kuva 114. Réntgenkuva A:n merkinta

Fluoroskopia- B:n merkinta

Kun siirrat kohdistimen Fluoroskopia- B:hen, nédkyviin tuleva keltainen pisteviiva ohjaa sinut
Fluoroskopia- B:n proksimaaliseen pisteeseen (1). Keltainen pisteviiva on Fluoroskopia- A:han
merkitty proksimaalisen pisteen pituusaste. Merkitse proksimaalinen piste Fluoroskopia- B:hen
keltaisen viivan ja katetrin risteyskohtaan (2). Katso alta Kuva 116. Merkinta muuttuu vihreaksi,
kun sijainti on oikea; muuten se on punainen. Heti kun merkitset pisteen, keltainen viiva siirtyy
pituusasteella seuraavaan pisteeseen.
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RAC=26, CRAN=1

Kuva 115. Fluoroskopiakuva B:n merkinta

Jatka pisteiden merkitsemista epipolaariviivan liikkuessa. Tavoitteena on saada Fluoroskopia-
B:n pisteet vastaamaan Fluoroskopia- A:n pisteitd. Rontgen A:n pisteet muuttuvat vihreiksi, kun
valitset vastaavat pisteet Fluoroskopia- B:std (1). Kun olet merkinnyt kaikki pisteet oikein,
Accept (Hyvéksy) -painike muuttuu vihredksi (Kuva 116). Napsauta Accept (Hyvéaksy)
ndyttadksesi verisuonen/verisuonet Fluoroskopiakuvien A ja B ikkunoissa (2).

Kuva 116. Fluoroskopiakuvien huomautukset - fluoroskopiakuvat A ja B

Pisteryhman muokkaaminen

Luotuaan pisteryhman kayttdja voi muokata sitd Point Annotation on Fluoro (Pistehuomautus
rontgenkuvassa) -painiketta (hiiren kohdistin, ks. Kuva 117). Kadyttoon tulevat ominaisuudet,
kuten viivan tyyppi, vari ja paksuus.
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@ RAOQ=53, CRAH=12 7 L
—

Registered Point Annotation on Fluoro

Kuva 117. Muokkaustoimintoihin padaseminen
Tilavuudet-valintaikkuna
Import (Tuo) -valilehti
Volumes (Tilavuudet) -valintaikkunaan voi tuoda ja rekisteréida preoperatiivisia tietojoukkoja.
Napsauta Browse (Selaa) paikallistaaksesi kuvan siirrettdvassa asemassa tai CD:114, tai napsauta
Scan Directory (Etsi hakemistosta). Valitse tietue Available Volumes (Kaytettdvissd olevat
tilavuudet) -osiossa luetelluista ja napsauta Import (Tuo).

Confirm Differing Patient Information (Vahvista poikkeavat potilastiedot) -valintaikkuna tulee
ndkyviin (Kuva 118). Napsauta Accept (Hyvéksy) tai sulje ikkuna napsauttamalla Cancel
(Peruuta). Jos napsautat Accept (Hyvaksy), ndkyviin tulee tuonnin latauspalkki (Kuva 119). Data
Set Attributes (Tietuemadaritteet) -valintaikkuna tulee nakyviin ja ndyttaa tarkat maaritteet. Sulje
se napsauttamalla OK.

Q Confirm Differing Patient Information

Name
Existing 15.09.08-11 52 45-STD
New VYolume Atrium, Left

Patient ID
Existing 15.09.08-11:52:45-STD-4.0.24822509

New Volume 1.0/0.75/2.8 17.55

e I i

Kuva 118. Vahvista poikkeavat potilastiedot

Available Volumes in C:\DICOM_Storeldicom_store_sculSR

Fatient Hame
2313, Ancn31406
2313, Anon3 1408
2313, Anon3 1408
2313, Anan3 1406

Importing Circulation Bitmask

Kuva 119. Tuonnin edistymispalkki
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Edit (Muokkaa) -valilehti

Edit (Muokkaa) -vililehdelld voit muokata tietueen graafista nayttoa kayttamalla tavallisia
siirtotoimintamaadritteitd. Nayton alalaidassa olevat painikkeet (ikkunan sdatimet) loytyvat
useimmista ikkunoista. Ylimmat painikkeet puolestaan 10ytyvat ainoastaan Volumes Edit
(Tilavuuskuvien muokkaus) -valilehdelta.

Edit (Muokkaa) -vidlilehden painikkeet

e Peittiavyys

e Lavistystyokalu

e Pida tiedot lavistystytkalun valinta-alueen sisdlla — kdytettdvissa vain, kun data on valittu

e Pida tiedot lavistystyokalun valinta-alueen ulkopuolella — kadytettavissa vain, kun tiedot
on valittu

e Kumoa viimeinen vaihe

e Palauta

Vessel (Verisuoni) -valilehti

Tilavuuskuvien Vessel Extraction (Verisuonen poiminta) -tyokalun avulla voit poimia
verisuonen tietueesta. Voit myods luoda MPR (multiplanaarinen rekonstruktio) -nakyman
(leikkeen).

Vessel Extraction
o

Kuva 120. Verisuoni-vililehti — Verisuonen poiminta ja MPR-leike

Vessel (Verisuoni) -valilehden opas (Kuva 120)

@ Napsauta New Vessel (Uusi verisuoni).

@ Merkitse verisuonen proksimaalinen piste.
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® Merkitse verisuonen distaalinen piste. Jos nakyviin tulee viesti: “Vessel not found. Add
marked distal point?” (Verisuonta ei 16ytynyt. Lisatadnko merkitty distaalinen piste?), voit
napsauttaa OK. Jos tdma ratkaisu ei ole tyydyttdva, merkitse proksimaalisesta pisteesta
ulkonevia pisteitd, kunnes saavutat distaalisen pisteen.

@ Grow (Kasvata) -painike nayttaa MPR-leikkeen distaalisen pisteen kohdalta.
Registration (Rekisterointi) -valilehti

Volumes Registration (Tilavuuskuvien rekisterdinti) -valilehdella voit rekisterdida 3D-objekteja
valitsemalla tilavuuskuvasta ja kahdesta fluoroskopiakuvasta korollaaripisteitd. Valitse
Calculate Registration (Laske rekisterdinti) ankkuripisteiden kohdistamiseksi ennen kuin
valitset OK ja hyvaksyt muutokset.

Register 3D Objects for Navigation

Volune FluooA Fluoo B

Calcubate

Kuva 121. Registration (Rekisterdinti) -valilehti

Surface (Pinta) -valilehti

Kun Extract Surface (Poimi pinta) Surface (Pinta) -vililehdeltda on wvalittu, nakyviin tulee
Calculating isosurface... (Tasa-arvopintaa lasketaan...) -latauspalkki (Kuva 122). Extract
Surface (Poimi pinta) ndyttdd pinnan. Nayton vaiheiden jdlkeen napsauta OK kuvien
siirtamiseksi Navigant-jarjestelman padikkunoihin.

Calculating isosurface...

Kuva 122. Tasa-arvopintaa lasketaan -latauspalkki
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NaviView3-valintaikkuna

Kun haluat luoda uuden verisuonen, avaa NaviView3-valintaikkuna System options
(Jarjestelmaasetukset) -valikosta laitteiston tilan ilmaisinriviltd. Olemassa olevan verisuonen
muokkaamiseksi voit kaksoisnapsauttaa verisuonen nimed Visible Objects (Nakyvat
objektit) -valintaikkunassa tai kaksoisnapsauttaa ja valita Edit Geometry (Muokkaa geometriaa),
jos verisuoni on luotu NaviView3-valintaikkunassa.

1/ Huomautus: Kun avaat verisuonen, huomaat ehka, ettd alkuperdiset pisteet ovat muuttuneet.
Kun suljit NaviView3-valintaikkunan, Navigant loi pisteiden avulla 3D-rekonstruktion ja poisti
kaksiulotteiset pisteet. Kun avasit valintaikkunan uudelleen, Navigant loi kaksiulotteiset pisteet
uudestaan 3D-kuvan perusteella ja sijoitti pisteet tasavalein.

Transfer Images (Siirra kuvia)- ja New Vessel (Uusi verisuoni) -painikkeet

e Siirrd kuvia - Siirrd kaksi kuvaa fluoroskopiaikkunoihin napsauttamalla Transfer
Images (Siirra kuva) -painiketta jokaisen ikkunan osalta; kuvien on oltava vihintiin 40
asteen paassa toisistaan.

® Uusi verisuoni — Napsauta New Vessel (Uusi verisuoni) ennen kuin aloitat pisteiden
merkinnan.

.1/ Huomautus: Napsauta New Vessel (Uusi verisuoni) -painiketta ennen kuin aloitat
ensimmadisen verisuonen piirtdmisen. ”“Vessel 1” (Verisuoni 1) tulee nakyviin valintaikkunaan.
Sitd seuraavat verisuonet kirjoittavat “Verisuoni 1:n” péélle, jos New Vessel (Uusi verisuoni)
-painiketta ei napsauteta ennen seuraavien verisuonipiirrosten aloittamista.

Verisuonen ominaisuudet -valintaikkuna

Voit antaa verisuonelle valittomasti uuden nimen napsauttamalla nimed oikealla painikkeella,
valitsemalla Properties (Ominaisuudet) ja muokkaamalla nimead Vessel Properties (Verisuonen
ominaisuudet) -valintaikkunassa. Voit muuttaa verisuonen ominaisuuksia myds myohemmin
toimenpiteen aikana.

Luo wuusi verisuoni tai muuta ominaisuuksia napsauttamalla New Vessel (Uusi
verisuoni) -painiketta. Esiin tulee verisuonen oletusnimi, Verisuoni nro. Napsauta verisuonen
nimed hiiren oikealla painikkeella saadaksesi esiin Vessel Properties (Verisuonen ominaisuudet)
-valintaikkunan, jossa voit muuttaa verisuonen 3D-rekonstruktion alla lueteltuja ominaisuuksia.
Tehtyasi valinnat tallenna muutokset napsauttamalla OK tai sulje valintaikkuna painamalla
Cancel (Peruuta).

Verisuonen ominaisuudet

e Name (Nimi). Oletusnimi on Verisuoni nro; mutta sita voi vaihtaa.

Opacity (Peittévyys). Virin peittdvyys: 100 % on tdysin peittava ja 0 % on lapindkyva.

e Diameter (Halkaisija). Verisuonen keskustan ldpi kulkevan suoran janan pituus.
Vaihtelualue on 0,1-12 millimetrid. Pudotusvalikko nayttdd kokonaislukuvalinnat.
Kenttaan voidaan kirjoittaa desimaalinumeroita.

e Color (Vari). Viripainikkeella ndkyy kulloinenkin valinta. Napsauta painiketta niin
nakyviin tulee 16 varin paletti. Uutta varid kadytetaan joka kerran, kun luot uuden
verisuonen; varin voi kuitenkin muuttaa. Jokainen verisuoneen liittyva sivuhaara ottaa
nykyisen varin, ellei varia muuteta.
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e Apply changes to branches (Ota muutokset kiyttéon haaroissa). Jos lisdsit tahan
valintaruutuun merkin, valitsemistasi ominaisuuksista tulee oletus kaikille
distaalihaaroille.

Verisuonen merkintavarit )
NaviView3-valintaikkunassa on kolme variskeemaa verisuonen merkintaa varten. (Ald sekoita
tata 3D-verisuonirekonstruktion véaripalettiin, se on erillinen tastd nimenomaisesta toiminnosta.)

Verisuonen merkinnalld tarkoitetaan kaarella yhdistettdvda pistesarjaa. Kayttdja madarittelee
pisteiden sijainnin, ja kaari lasketaan automaattisesti ndiden pisteiden perusteella. Kun piirrat,
vdrit ovat keltainen ja punainen; kun runko tai haara on valittuna, varit ovat valkoinen ja
keltainen; kun runko tai haara ei ole valittuna, varit ovat violetti ja vihrea.

Merkintdtapa Pisteen vari Kaaren vari

Piirra Keltainen Punainen

Valittu Valkoinen Keltainen
Valitsematon Violetti Vihrea

Epipolaariviivan varit

Valkoinen on epipolaariviivojen oletusvéri. Epipolaariviivat perustuvat ldhinna
ankkuripisteisiin. Tietyissa tilanteissa epipolaariviivat ovat kuitenkin vihreitd, keltaisia tai sinisia.
Sininen on valitun pisteen projisoitu sijainti vastakkaisessa fluoroskopiakuvassa — valitun
pisteen takana on vihred ympyra.

Kuva 123. Suonen merkinta - epipolaariviivat

Epipolaariviivan variopas (Kuva 123)

@ vihres: Proksimaaliset pisteet.

@ Keltainen: Distaaliset pisteet: Tama on kunkin verisuonen lopullinen distaalinen piste. Se
jaljittaa my0s vastakkaisen kuvan distaalista pistetta aktiiviseen kuvaan piirtaessasi.

Yksinkertaisen verisuonen merkinnan piirto
Luo verisuoni napsauttamalla kutakin yksittdista pistettd tai napsauttamalla ja vetamalla
kohdistin ajoittaisilla pisteilld varustetun jatkuvan viivan merkitsemiseksi. Oranssi risti osoittaa
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ankkuripisteen. Aloituspiste on proksimaalinen; lopetuspiste distaalinen. Lopeta piirtiminen
kaksoisnapsauttamalla distaalisen pisteen luomiseksi kohdistimen kohdalle, tai tee viimeksi
piirretysta pisteesta distaalinen piste napsauttamalla oikealla painikkeella.

Kuva 124. Yksinkertainen verisuonipiirros - RAO (vasemmalla) ja LAO (oikealla)

Yksinkertaisen verisuonen merkinnan piirto-opas (Kuva 124)

@ Vihres pisteviiva osoittaa proksimaalisen pisteen epipolaariviivaa. Kohteessa Kuva 125
proksimaalisessa ankkuripisteessa on peittdva ympyra oranssin ristin takana.

@ Keltainen pisteviiva osoittaa distaalisen pisteen epipolaariviivaa.

~1/ Huomautukset:
e Koska fluoroskopiakuvia ei ole aina saatu samalla hetkelld, epipolaariviivan
matemaattinen projektio ei ehka kohdistu tarkalleen fluoroskopiakuvan piirteisiin.
e Ankkuripisteiden kohdistus fluoroskopiakuvien vililld riippuu lddkarin harkinnasta.
Fluoroskopiakuvien ominaisuudet pitdisi yrittdd saada toisiaan vastaaviksi. Pienen

poikkeama toisen fluoroskopiakuvan aloitus- — tai lopetuspisteen ja sitd vastaavan
pisteen epipolaariviivan valilla on hyvaksyttava. Suuri poikkeama ei kuitenkaan ole
hyvaksyttava.

Valittu piste

NaviView3-valintaikkunassa valittu piste osoitetaan kahdella tavalla:

e Vihred ympyrd: Ymparoi napsauttamaasi pistettd ja nadyttdd sen vain valitussa
fluoroskopiakuvassa.

¢ Sininen pisteviiva: Osoittaa valitun pisteen sijainnin vastakkaisessa fluoroskopiakuvassa.
Alla olevassa kuvassa nakyvit sekd (Kuva 125) proksimaalinen ankkuripiste (1), valittu piste (2)

ettd (3) distaalinen ankkuripiste. Jos haluat perua valinnan, napsauta jotakin muuta kohtaa
kuvassa.
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Kuva 125. Proksimaaliset, valitut ja distaaliset pisteet
Distaalisen pisteen eteneminen
Kun merkitset verisuonen tdydentavaan fluoroskopiakuvaan (kuten LAO-ldpivalaisukuvassa,

ks. Kuva 126), viimeinen piirretty piste on distaalinen piste. Keltainen pisteviiva alkuperdisessa
fluoroskopiakuvassa (RAO alla) osoittaa tdydentdvan fluoroskopiakuvan distaalisen pisteen.

RAD=2E, CRAN=1

Kuva 126. Taydentdvassa kuvassa viimeksi piirretty piste on distaalinen piste

Distaalisen pisteen etenemisopas (Kuva 126)

® Proksimaalinen ankkuripiste
@ Aktiivisen piirroksen distaalinen piste (LAO kohdassa Kuva 126)
® Alkuperéisen piirroksen distaalinen ankkuripiste (RAO kohdassa Kuva 126)

Pisteiden siirtaminen
Siirra yksittdista pistettd napsauttamalla ja vetamallda. Vihred ympyra osoittaa valitun pisteen

(Kuva 127).
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Kuva 127. Siirra yksittdista pistetta napsauttamalla ja vetamalla
Yksinkertainen verisuoni
Yksinkertainen verisuoni on sellainen, jolla on vain kaksi ankkuripistettd kummassakin
fluoroskopiakuvassa. Luo yksinkertainen verisuoni noudattamalla alla olevia ohjeita. Kun kaikki
vaiheet on suoritettu, pédandyton fluoroskopiakuvissa A ja B ndkyy yksinkertainen
kolmiulotteinen verisuoni.

Yksinkertaisen verisuonen luominen

e Merkitse verisuoni toisessa fluoroskopiaikkunassa.

e Merkitse toiseen fluoroskopiaikkunaan vastaava verisuoni sovittaen distaaliset ja
proksimaaliset pisteet vastaamaan toisiaan vihreiden ja keltaisten epipolaariviivojen mukaan.

e Napsauta Accept (Hyvaksy).

e Napsauta Yes (Kylld) vastaukseksi kysymykseen: “{Vessel #} contains only 2 anchor pairs.
Continue without marking additional pair(s)?” ({Verisuoni nro} sisdltaa vain 2
ankkuriparia. Jatketaanko merkitsematta lisdaa pareja?).

o Jos haluat tarkemman piirroksen, napsauta No (Ei) ja lisaa ankkuripisteita.

o Muuta seuraavassa osiossa.

Vessel Point (Verisuonipiste) -valikko

Saat pistevalikon esiin napsauttamalla hiiren kakkospainiketta. Valikko vaihtelee riippuen siitd,
onko piste ankkuri. Ero nakyy viimeisessa valikkokohdassa: Convert to anchor point (Muuta
ankkuripisteeksi) vs. ei vaihtoehtoa ei-ankkuripisteeksi muuttamiseksi.

Poista piste

Voit poistaa pisteen napsauttamalla pistetta hiiren oikealla painikkeella ja valitsemalla Delete
point (Poista piste) (Kuva 128). Esiin tulee vahvistusikkuna, minka jalkeen piste katoaa eika sita
voi palauttaa. Voit kuitenkin napsauttaa uuden pisteen lisdamiseksi.

Poista piste
Jatka piirtamista

Muuta ankkuripisteeksi

Kuva 128. Poista piste -valinta
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Huomautus: Proksimaalista pistettd ei voi poistaa. Delete point (Poista piste) ei ndy
valikkovalintana, kun olet valinnut proksimaalisen pisteen. Jos poistat pisteen, joka on
samalla haaran aloituspiste, my®&s haara poistetaan.

Jatka piirtamista

Jatka viivaa napsauttamalla oikealla painikkeella jotain viivan pistettd ja valitsemalla Resume
drawing (Jatka piirtdmistd). Punainen, ankkuroimaton viivan jatke tulee nakyviin. Voit vetaa
kdrjen minne tahansa fluoroskopiakuvan kohtaan sen sijoittamiseksi. Napsauta seuraavan
pisteen asettamiseksi. Jatka pisteiden lisddmista yksittdisilla napsautuksilla tai napsauttamalla ja
vetamalld kohdistinta pistesarjan lisdidmiseksi. Kaksoisnapsauta distaalisen pisteen luomiseksi
kohdistimen kohdalle (tai napsauta oikealla painikkeella viimeksi piirtdimasi piste distaaliseksi
pisteeksi).

Muuta ankkuripisteeksi

Haluat ehka lisata verisuonipuuhun ankkuripisteita tehddksesi 3D-rekonstruktiosta tarkemman.
Voit muuttaa pisteen ankkuripisteeksi napsauttamalla oikealla painikkeella ja valitsemalla
Convert to anchor point (Muuta ankkuripisteeksi). Uusi ankkuripiste ndkyy muiden
olemassaolevien ankkuripisteiden lisdksi.

1/ Huomautus: Varmista, etta 3D-rekonstruktiota varten molemmissa kuvissa on vastaavat

ankkuripisteet. Jos muutat jonkin pisteen ankkuriksi toisessa kuvassa, sinun taytyy tehda
vastaavasti toisessakin.

Lisaa haaroja

NaviView3

Kuva 129. Haarojen lisaaminen - aloita toisiaan vastaavista rungoista

Vaihe 1 (Kuva 129)

@ Sivuhaarojen lisaamiseksi aloita toisiaan tadydentavasta runkosuoniparista.

@ Napsauta Add Branch (Lisdd haara).
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Vaihe 2 (Kuva 130)

Kuva 130. Valitse haarautuva piste yhdessa rungossa

@ valitse rungosta piste, josta haluat aloittaa haaran (Kuva 130). Piste voi olla olemassa oleva
tai jossakin kaarella. Jos se on kaarella, luodaan uusi piste. Valittu piste osoitetaan vihrealla
ympyralla.

Huomaa, ettd rungot ovat nyt ei-valitussa tilassa, mikd ilmenee vihredstd ja violetista
(magenta) varistd. Huomio on kohdistunut haaraan, jonka aiot piirtaa.

L

Huomautus: Jos aloitat kaaresta ja haluat muuttaa aloituspistettd, napsauta hiiren
oikeaa painiketta ja piste katoaa. Tama koskee vain haaraa tai runkoa. Jos aloitat
olemassa olevasta pisteestd, voit poistaa pistevalinnan napsauttamalla hiiren
oikeaa painiketta jossakin muussa kohdassa.

Ay Huomautus: Jos valitset pisteen ja aloitat piirtdmisen ennen kuin napsautat Add
Branch, (Lisdd haara), veda vain piste takaisin, napsauta Add branch (Lisda haara)
ja yritd uudelleen.

Vaihe 3 (Kuva 131 ja Kuva 132)

Kuva 131. Haaran nimi tulee esiin valittuasi haarautumispisteen

@® Haaran oletusnimi {Haara nro} ndkyy hakemistoikkunassa napsautettuasi aloituspistetta
(Kuva 131). (Voit nimeta haarat ja rungot samalla tavoin.) Piirtdmasi haara on piirrostilassa
(punainen ja keltainen).

@ Jos aloitat kaaresta ja muutat mieltédsi aloituspisteestd, napsauta hiiren oikeaa painiketta ja
piste katoaa. Tama patee vain, kun aloitat haaran tai rungon. Jos aloitat olemassa olevasta
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pisteestd, voit poistaa pistevalinnan yksinkertaisesti napsauttamalla hiiren oikeaa painiketta
jossakin muussa kohdassa. Kun saat piirroksen valmiiksi, kaksoisnapsauta distaalista pistetts,
jolloin haara nédkyy valitussa tilassa, keltaisena ja valkoisena (Kuva 132).

Kuva 132. Valmis haara valitussa tilassa

Vaihe 4 (Kuva 133)

NaviView3

Kuva 133. Piirra taydentadva sivuhaara ja napsauta Hyvdksy (Accept)

@ Ppiirrd ja viimeistele tdydentdva haara.

@ Napsauta Accept (Hyvaksy).

1 ) Huomautus: 3D-rekonstruktiota varten molemmissa kuvissa taytyy olla vastaavat
haarat. Jos lisdat haaran toiseen kuvaan, niin on tehtédva toisessakin kuvassa.

Lisada useampia haaroja
Ylld kuvattua prosessia noudattamalla voit luoda lisdd haaroja olemassa oleviin haaroihin ja

runkoihin (Kuva 134). Voit luoda niin monta verisuonta ja haaraa kuin haluat.
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NaviView3

Vessel 10 RAD=28, CRAN=1

Branch 8
Branc|

Kuva 134. Hakemistopuu jaljittaa verisuonet ja haarat

Lisdaa useampia haaroja -opas (Kuva 134)

@ Hakemistopuu kasvaa, kun lisdédt verisuonia ja haaroja. Haarojen nimen sisennys osoittaa
haaratason. Kahdesti sisennetty haara on siten haaran haara.

@ voit laajentaa ja pienentda verisuonten ja haarojen nimia sitda mukaa, kun niiden alle lisataan
haaroja. Voit esimerkiksi pienentda Verisuoni 1:n, Kuva 134, napsauttamalla miinusmerkkia
(=)- Vain nimi Verisuoni 1 ndkyy. Voit my0s pienentdd Haaran 1. Voit laajentaa
jompaakumpaa ryhmaa napsauttamalla plusmerkkia (+).

® valitse verisuoni tai haara napsauttamalla sen nimea. Nimi korostetaan kirkkaan sinisella
suorakaiteella ja piirros korostetaan valituilla tilavareilla: keltaisella ja valkoisella.

Verisuonten ja haarojen numerointi

Seuraavassa osiossa kerrotaan verisuonten ja haarojen numeroinnista. Verisuonet ja haarat
numeroidaan perattdin. Poistettujen verisuonten ja haarojen numerot sdilyvat. Jos esimerkiksi
piirrat viisi haaraa ja poistat Haaran 5, seuraava piirretty haara on nimeltaan Haara 6 (Kuva 135).

e Numerointi on ainoastaan perattdistd eikd vaikuta sijoitteluun. Jos esimerkiksi piirrat
kolme haaraa (Haarat 1, 2 ja 3) alkaen Verisuonesta 1 ja kaksi haaraa (Haarat 4 ja 5) alkaen
Verisuonesta 2 ja palaat sitten Verisuoneen 1 piirtddksesi vield yhden haaran, uusi haara
on Haara 6.

e Jos aloitat uuden toimenpiteen ETKA ole kdynnistanyt Navigantia uudelleen, verisuonien
ja sivuhaarojen numerointi jatkuu edellisesta toimenpiteesta.

e Verisuonen/haaran nimen voi tarkistaa nimikentdssa napsauttamalla verisuonta tai
haaraa hiiren oikealla painikkeella ja valitsemalla Properties (Ominaisuudet).

¢ Kun hakemistopuuikkuna tulee tayteen, nayttoon tulee vierityspalkkeja.
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= Vessel 1
EBranch 1
Branch 2
Branch 3

= Vassel 2
Branch 4
Branch 5

Kuva 135. Verisuonien ja haarojen numerointi

Kellotaulunavigointi

Elektrofysiologisia tutkimuksia varten kellotaulunavigointi sisdltdd seuraavat nakymat:

e AP — Anteriorinen-posteriorinen

INF — Alapuolinen

e LL — Vasen lateraalinen

Interventionaalisen kardiologian tutkimusten osalta kellotaulunavigointi sisdltda seuraavat
nakymat:

e AP — Anteriorinen-posteriorinen

INF — Alapuolinen

e LL — Vasen lateraalinen

e C-ARM — Synkronointi C-kaaren kanssa (reaaliaikainen fluoroskopiakuva)

Kellotaulunavigointi tarjoaa kayttdjalle toisen tavan navigoida kolmiulotteisesti. Napsauta aluksi

kellotaulua. Tata napsauttamalla saat kayttoosi kellotauluohjaimen. Tama ominaisuus laajentaa
ikkunan ruutuun sopivaksi, ja ndkyviin tulee nelja nuolta (Kuva 136).
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Kuva 136. Synkronointi C-kaaren kanssa -kellotaulunakyma

Kellotauluopas (Kuva 136)

@ suatas kidntimista kayttajaa kohti tai poispdin kayttdjasta. Liukusaatimen keskiosa
on samalla tasolla kellotaulun kanssa.

@ Kaénné kohti kayttajaa 5°.
® Kianni poispadin kayttdjasta 5°.

“1/ Huomautus: Oletusasetus kellotauluikkunan nuolia kaytettdessa on 5° kiertoa napsautusta
kohden. Oletusasetusta voidaan muuttaa, jos halutaan 5° astetta suuremmat muutosvalit.

Navigant-avustaja

Navigant-avustaja on saatavilla vain Niobe-jarjestelmiin. Se on toimenpidehuoneessa kaytettava
kosketusnayttd, joka vastaa Navigant-jarjestelmdad valvomossa. Voit ohjata nakymia ja kasittelya
nayton painikkeita koskettamalla ja valita haluamasi ndkyméan nayton ylaosassa olevilla vihreilla
painikkeilla (Kuva 137). Navigant-avustajan avulla voit ohjata ohjainlangan karkea
toimenpidehuoneesta kasin.
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Kuva 137. Navigant-avustaja — Verisuonet-nakyma

Asiakastyytyvaisyyspalaute

Palautelomake naytetddn, kun kayttdja sulkee toimenpiteen. Kaikki annettu palaute ldhetetaan
automaattisesti TeleRobotic-tukitiimille (TST) edellyttden, ettd virtuaalinen erillisverkko (VPN)
toimii. Kaikesta palautteesta on apua jatkuvissa pyrkimyksissimme parantaa.

Vianetsinta

Jos tarvitset apua alla olevien ratkaisujen kanssa, soita TeleRobotic-tukitiimille (TST) numeroon
1-314-678-6200 tai 1-866-269-5268.
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Virheenkasittel

Liitantd USB-ohjaimeen irtosi.

Napsauta OK jarjestelman sammuttamiseksi; kdynnista
uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita TST-tukitiimille.

Ei yhteytta video-ohjaimeen.

Napsauta OK jarjestelman sammuttamiseksi; kdynnista
uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita TST-tukitiimille.

Yhteys
menetetty.

Navigant-tietokoneeseen on

Odota kaksi minuuttia, ettd yhteys palautuu
automaattisesti. Jos yhteys ei palaudu, sammuta
jarjestelma ja kdynnistd se uudelleen. Jos ongelma jatkuu,
soita TST-tukitiimille.

Virhe Odyssey.xml-tiedoston avaamisessa.

Napsauta OK jirjestelman sammuttamiseksi; kdynnista
uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita TST-tukitiimille.

Asettelun hallinnan alustus epdonnistui.

Asetteluhakemisto puuttuu tai asettelutiedosto on
vioittunut. Napsauta OK jarjestelmdn sammuttamiseksi;
kdynnistd uudelleen. Jos ongelma jatkuu, soita TST-
tukitiimille.

Odyssey-jarjestelmdn pdédvalikkoikkunassa
ndkyy tiimalasi kauemmin kuin 2
minuuttia.

Ota yhteytta TST-tukitiimiin.

Muussa kuin Navigant-ikkunassa nakyy
vadrd varitys tai kuvan siirtyma.

Lataa kyseisen laitteen parametrit uudestaan:

e Napsauta Configure Video

video).

(Konfiguroi

e Valitse ongelmalaite.

e Napsauta Load Video Parameters (Lataa
videoparametrit).

Jos ongelma jatkuu, soita TST-tukitiimille.

Nayttoon tulee viesti ”"Only one instance
can run at a time” (Vain yksi tapahtuma
voidaan suorittaa kerrallaan).

Sammuta jarjestelmd ja kdynnistd se uudelleen. Jos
ongelma jatkuu, soita TST-tukitiimille.

Odyssey-jarjestelmdn hiirtd ei voi kayttaa
Navigant-ikkunassa.

Palauta USB-ohjain ennalleen. Napsauta About
(Tietoja) -painiketta ja sitten Reset USB Controller
(Palauta USB-ohjain) -painiketta. Jos tdméa ei auta,
suorita jdrjestelmdn uudelleenkdynnistys. Jos ongelma
jatkuu, soita TST-tukitiimille.

Odottamaton virhe ilmeni vaaditun

asettelutiedoston avaamisessa.

Asettelutiedosto on  korruptoitunut tai poistettu.
Sammuta jarjestelmd ja kdynnistd se uudelleen. Jos
ongelma jatkuu, soita TST-tukitiimille.
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